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Sehr geehrter Kunde,

mit diesem Kauf haben Sie einen leistungsfihigen BelFox- Drehtorantrieb erworben.

Fiir optimale Funktion und Betriebssicherheit lesen Sie bitte diese Montageanleitung und
gehen Sie wihrend der Montage Punkt fiir Punkt vor. Sie werden sehen, dass der Einbau
nach dieser Anleitung sehr einfach ist.

Schon wihrend des Einbaus (Probelauf) werden Sie feststellen, dass Sie mit diesem Kauf die
richtige Entscheidung getroffen haben.
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1. Beschreibung der Motorsteuerung 47-31-250

Die Motorsteuerung wurde zum Betrieb von einfliigeligen oder zweifliigeligen
Drehtorantrieben entwickelt.

SerienmifBig ist die Steuerung mit Sanftanlauf und Sanftauslauf ausgeriistet.

An der Motorsteuerung werden immer die Antriebsmotore und die
Netzspannung angeklemmt.

Zusitzlich konnen Befehlsgerite wie Taster, Schliisseltaster, Codierschalter usw.
angeklemmt werden. Auch besteht die Moglichkeit, zusitzliche
Sicherheitssysteme  wie  beispielsweise  Lichtschranken  anzuklemmen.
Serienméfig ist die Sicherheit durch den selbstlernenden Stromstop, welcher
Verletzungen oder Beschiddigungen von Menschen, Tieren und Gegenstinden
verhindert, gewihrt.
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1.1 Ubersicht Anschliisse

| | | | | | | | | |
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A Al - "N F R [ S B A N A B
230 V Netz
KI. 1 Netz L-Leiter, 230 V AC LN
Kl. 2 Netz N-Leiter, 230 V AC 1}30 1}31 ,
Kl. 3 Licht/Warnlicht (L geschaltet), max. 100W. 230V v
AC
Kl. 4 Licht/Warnlicht (N)
KI. 30 Haupttrafo primér (L), 230 V AC
KL 31 Haupttrafo primér (N)
Kleinspannung

Signalleitungen (z.B. Impuls, Auf, Stopp, Zu...) diirfen eine Linge von max. 30m
nicht tiberschreiten.

Kl 5 Motor 1 (+)

KI. 6 Motor 1 (-)

Kl1.7 Motor 2 (+)

KI. 8 Motor 2 (-)

Kl. 10 (-) Masse

Kl 11 +15 V-DC-Ausgang unstab., max. 200 mA

KI. 12 Relaisausgang, potentialfrei fiir E- Schloss, max. 24 V, 4A
KI. 13 Relaisausgang, potentialfrei fiir E- Schloss, max. 24 V, 4A
Kl. 14 Not Aus

KIL 15 Not Aus

KI. 22 Lichtschranke LS

Kl. 23 Gemeinsamer SE / LS (geschaltet zum Test)

KI. 24 SchlieBkante, SE (8k2 Q / OSE)

Kl. 25 Eingang A (Impuls / AUF)

KI. 26 Masse (Eingang A, Eingang B)

Kl. 27 Eingang B (Teiloffnung / Gehfliigel / ZU)



Kl. 28 Masse (fiir Antenne, Eingang A, Eingang B)

KI. 29 Antenne 4;% $
KI. 32 Leistungstrafo sekundér o2 e
KI. 33 Leistungstrafo sekundér ! !

0 L0

1.2 Bedienelemente / Anzeigen

LED — Anzeigen

2 x 7/ Segment LED

Wert +
Wert -

Meniitaste

Funktaste

Steckplitze:

BLI1

1.3 Anschlussleitungen

Anzeige der Licht/Warnlichtsteuerung
Anzeige der Funkansteuerung
Anzeige E-Schloss

Anzeige Meniis und Zustinde, Funk

Wert + / Menii + / Gezielt Auf

Wert - / Ment - / Gehtiir bzw. Teiloffnungsfunktion
Gezielt ZU

Taste zum Wechsel, Funktion- Einstellung
Einstellung Meniipunkte, Meniiwert

Taste zum Einlernen und Loschen des Funks

Taste zum Umstellen Grundwert Menii AO

15 pol. Steckplatz fiir HF — Modul

Zuleitung zum Steuerungskasten 3x 1,5 mm®
Vom Steuerungskasten:
zu einem bzw. beiden Antrieben 2x 1,5 mm’
zum Taster 2x0,8 mm’
zur Magnetverriegelung 3x 1,5 mm®
zum Blinklicht: 3x1,5mm’
zur Lichtschranke 6013 6x1,5 mm’
6013 EA  zum Sender 2 x 0,8 mm’
zum Empféanger 4 x 0,8 mm’
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2. Warnhinweis

e Montage, Einstellung und Wartung darf nur durch Fachpersonal erfolgen.

¢ Arbeiten an der Steuerung sind nur bei abgeschalteter Spannung zuléssig.

e Ein zuverldssiger Betrieb ist nur bei sorgfiltiger Montage nach dieser
Anleitung gegeben. Schalten Sie die Netzspannung nur nach nochmaliger
Kontrolle ein.

e 230 V- Leitungen (Klemme 1 bis 4) und Steuerleitungen (Klemme 5 bis 29)
miissen zur Vermeidung von Storungen in getrennten Kabelkanilen verlegt
werden.

e Niemals 230V Netzspannung auf die Steuereinginge (Klemme 5 bis 29)
schalten. Bei Nichtbeachtung sofortige Zerstorung, keine Garantie!

e Signalleitungen diirfen eine Lange von max. 30 m nicht iiberschreiten.

3. Montagehinweise

¢ Bei AuBBenmontage vor direkter Sonnenbestrahlung und Schlagregen schiitzen.

® Montage nur auf geradem Untergrunddurchfiithren! Das Gehéduse darf nicht
verspannt werden, da sonst Wasser eindringen kann.

¢ Die Befestigungsbohrungen befinden sich in den Kammern der
Deckelschrauben.

¢ Die Umgebungstemperatur darf nicht niedriger als -20°C und nicht hoher als
+50°C sein.

¢ Die Luft-Feuchtigkeit muss innerhalb 30...90% RH liegen.

¢ Elektromagnetische Felder am Montageort miissen zuverlidssig abgeschirmt
sein.

¢ Die interne Temperaturbemessung ist fiir eine vertikale Montage ausgelegt
wobei die Kabel nach unten herausgefiihrt und mit den beiliegenden
Verschraubungen abgedichtet sein miissen, um eindringende Feuchtigkeit zu
vermeiden.



4. Einstellen der Endschalter

Bevor Sie Beginnen, den Antriecbsmotor / die Antriecbsmotoren an die
Motorsteuerung anzuschlieBen, miissen Sie die Endschalter des Antriebes / der
Antriebe mit Hilfe der ,,Montageanleitung — Mechanik - Jupiter 250* einstellen.

S. Anschluss des Antriebsmotors / der Antriebsmotoren
Klemmen Sie den Antriebsmotor / die Antriebsmotoren gemifl der folgenden
Positionen an die Steuerung an.

5.1 Anklemmen _Antriebsmotor M1 (ein- _und
zweifliigelige Anlagen)

Sowohl bei einfliigeligen, als auch bei zweifliigeligen
Toranlagen ist der Antriecbsmotor 1 (Klemmen 5/6 M1)
der Hauptmotor.

Bei zweifliigligen Anlagen ist er gleichzeitig auch I I
Gehfliigelmotor. 5 &
Er wird an den Klemmen 5 und 6 angeschlossen. L@_I

5.2 Anklemmen Antriebsmotor M2 (zweifliigelige Anlagen)
Der Antriebsmotor 2 wird an den Klemmen 7 und 8

angeschlossen. —|__|_
/ 8

6. Netzanschluss

Der Netzanschluss ist gemid3 den am Ort geltenden
Sicherheitsvorschriften bzw. den giiltigen VDE-
Vorschriften auszufithren. Wir empfehlen die
Installation eines kurzschlussfesten Motorschalters .

in der Zuleitung. Der Strombereich ist entsprechend harn 1;5‘;%
dem Gesamtstrom aller Verbraucher zu bemessen.

SchlieBen Sie im spannungslosen Zustand die Zuleitung an den Klemmen 1 und 2
an der Motorsteuerung an.

==
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7. Inbetriebnahme des Antriebes / der Antriebe

Entriegeln Sie den Antriebsmotor / die Antriecbsmotoren mit Hilfe der
Notentriegelung (siehe ,,Montageanleitung — Mechanik - Jupiter 250°) und bringen
den Torfliigel / die Torfliigel in Torstellung ,,Halb-Offen*. Verriegeln Sie den
Antrieb wieder.

Schalten Sie 230 V auf die Klemmen 1 und 2 und warten bis die Anzeige CH
erloschen ist und in der Anzeige die Zahl ,,44* blinkt.

Betitigen Sie die ,,+* Taste auf der Motorsteuerung. Der Antriebsmotor / die
Antriebsmotoren muss / miissen in Torstellung ,,AUF* fahren. Die Bewegung des
Torantriebes / der Torantriebe muss synchron zu den Balken der 7-Segmentanzeige
der Motorsteuerung erfolgen.

e Sollte der Antriebsmotor 1 nicht in Torstellung ,,Auf*, sondern in Richtung
,,ZU* fahren, tauschen Sie im spannungslosen Zustand die Anschlussdrihte 5
und 6 auf der Motorsteuerung.

e Sollte der Antriebsmotormotor 2 nicht in Torstellung ,,Auf*, sondern in
Richtung ,,ZU* fahren, tauschen Sie im spannungslosen Zustand die
Anschlussdrédhte 7 und 8 auf der Motorsteuerung.

e Nachdem Sie die Klemmbelegung an einem oder an beiden Antriebsmotoren
tauschen mussten, bringen Sie den Torfliigel / die Torfliigel wieder in
Torstellung ,,Halb-Offen*. Entriegeln Sie dazu den Antriebsmotor / die
Antriebsmotoren mit Hilfe der Notentriegelung (siche ,,Montageanleitung —
Mechanik - Jupiter 250*) und bringen den Torfliigel / die Torfliigel in
Torstellung ,,Halb-Offen*. Verriegeln Sie den Antrieb wieder. Uberpriifen Sie
erneut die Laufrichtung des Antriebes / der Antriebe durch Driicken der ,,+
Taste auf der Motorsteuerung. Der Antriebsmotor / die Antriebsmotoren muss
/ miissen in Richtung ,,AUF* fahren.

Nachdem der Antriebsmotor / die Antriebsmotoren Torstellung ,,AUF* erreicht hat
/ haben bringen Sie den Antriebsmotor / die Antriebsmotoren mit der Taste ,,-* auf
der Motorsteuerung in Torstellung ,,ZU*.

Nach Anschluss des Antriebes/der Antriebe an die Motorsteuerung muss eine
Riicksetzung der bereits eingelernten Werte erfolgen. Dies erfolgt durch
gleichzeitige Betédtigung der Tasten ,,+* und ,,-* auf der Motorsteuerung, bis in der
Anzeige die Zahl ,,44* blinkt.



8. Lernfahrten durchfiihren

Mit Hilfe der Tasten ,,+* und ,,-* auf der Motorsteuerung miissen jetzt Lernfahrten
durchgefiihrt werden. Wéhrend der Lernfahrten darf kein STOP auf Strecke
erfolgen! Das Tor muss ungehindert von Endschalter zu Endschalter fahren konnen
Auf dem Display der Motorsteuerung wird durch kurzzeitiges Anzeigen der Ziffern
4-1 die noch durchzufiihrenden Lernfahrten getrennt fiir Antriebsmotor M1 (linke
Anzeige) und Antriebsmotor M2 (rechte Anzeige) angezeigt.

8.1 Lernfahrten einfliigelige Toranlage (Ausgangszustand: Torstellung ,,ZU*¢)

Ausgangszustand

e Torstellung ,,ZU*: Driicken der ,+“ Taste — Antriebsmotor 1 fihrt in Torstellung
L, AUF*

e Torstellung ,,AUF*: Driicken der ,,-* Taste — Antriebsmotor 1 fihrt in Torstellung
LU

e Torstellung ,,ZU*: Driicken der ,+“ Taste — Antriecbsmotor 1 fdhrt in Torstellung
L, AUF*

e Torstellung ,,AUF*: Driicken der ,,-* Taste — Antriebsmotor 1 fihrt in Torstellung
LU

8.2 Lernfahrten zweifliigelige Toranlage (Ausgangszustand: Torstellung ,,ZU*)

Ausgangszustand
e Torstellung ,,ZU*: Driicken der ,+*“ Taste — Antriebsmotor 1 und Antriebsmotor 2
fahrt in Torstellung ,,AUF*

e Torstellung ,,AUF*: Driicken der ,,-* Taste — Antriebsmotor 1 und Antriebsmotor 2
fahrt in Torstellung ,,ZU*

e Torstellung ,,ZU*: Driicken der ,+*“ Taste — Antriebsmotor 1 und Antriebsmotor 2
fahrt in Torstellung ,,AUF*
e Torstellung ,,AUF*“: Driicken der ,,-“ Taste —

Antriebsmotor 1 und Antriebsmotor 2 fihrt i B
T(I)lrz:llir:;) ’(,)ZrU und Antriebsmotor 2 fihrt in H ,'_7

T

+HO| | O [Fup
Tast AUF T
aster o O W
Taster ZU /

Jetzt sind alle Lernfahrten durchgefiihrt.
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Wihrend der Lernfahrten ist der Motorstrom statisch auf den

angegebenen Maximalwert begrenzt.

Die Lernfahrten werden durch blinkende Balken in der 7-Segment-Anzeige
und durch Anzeigen der noch durchzufiihrenden Fahrten wihrendes des
Motorlaufs dargestellt.

Die beiden ersten Lernfahrten dienen dem Einlernen des Sanftlaufs.
Die folgenden beiden Lernfahrten dienen dem Einlernen des Kraftwertes.

11



9. Weitere Anschlussmoglichkeiten

9.1 Spannungsversorgung fiir externe Geriite

Klemme 10 und 11, Ausgang 15V DC
(ungeregelt max. 200mA)

9.2 Anschluss Taster Impuls/

Anschluss Taster Gehfliigel
An den Klemmen 25 (Impuls), 26 (gemeinsamer)
und 27 (Gehfliigel) konnen Befehlsgeber mit
potentialfreiem Kontakt fiir die Impulsfunktion /
Gehfliigelfunktion angeschlossen werden. Anwahl
tiber Menii [b9]. Fiir die Standartversion Impuls,
Gehfliigel muss Wert 09 eingestellt werden.
(siche Punkt 13, Seite 17)

9.3 Notstop - Anschluss

An die Klemmen 14 und 15 kénnen Befehlsgeber
mit potentialfreiem Kontakt angeschlossen werden.
Der Kontakt muss im Ruhezustand geschlossen
sein. Es konnen mehrere Befehlsgeber in Reihe

angeschlossen werden. Ein nicht benutzter
Stoppeingang muss gebriickt sein
(Auslieferungszustand), vor Anschluss eines

Befehlsgerites Drahtbriicke entfernen. Bei einem
Stoppbefehl stoppt der Antriebsmotor bzw. stoppen
die Antriebsmotoren sofort.

9.4 Anschluss Lichtschranke

An den Klemmen 22 (LS) und 23 (gemeinsamer)
kann eine Lichtschranke angeschlossen werden.
Wird der Eingang nicht benutzt, ist er mit einer
Drahtbriicke zu iiberbriicken (Auslieferzustand).
Am LS- Eingang muss ein potentialfreier Offner
angeschlossen werden. Ist der LS- Eingang betitigt,
so kann ein Motorstart in nur erfolgen, wenn die

Lichtschranken fiir die jeweilige Laufrichtung (Menii [b4]).

12
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Wihrend eines Motorlaufs bewirkt ein Befehl am LS-Eingang einen
Stop/Freigabe/Reversierung, je nach Laufrichtung und Einstellung von Menii [b4].
Es konnen mehrere Befehlsgeber in Reihe angeschlossen werden.

Bei aktivierter SchlieBautomatik wird durch die Betdtigung des LS- Eingangs die
Offenhaltezeit zuriickgesetzt und bleibt solange zuriickgesetzt, bis der Eingang
wieder freigegeben wird. Der LS- Eingang ist selbstiiberwachend. Bei jedem
Selbsttest wird der Eingang getestet. Wird ein Fehler festgestellt, so ist je nach
Einstellung von Menii [b4] kein oder nur ein Auflauf moglich.

9.5 Anschluss SchlieBkantensicherung

An den Klemmen 23 (gemeinsamer SE/LS) und 24 (SE) kann eine
8,2KCQ-Sicherheitsleiste  angeschlossen werden. Dieser Eingang besitzt
Sicherheitsfunktion und wird iber Selbsttests der Elektronik itiberwacht. Bei
Anschluss der Sicherheitsleiste 1st die Steckbriicke ,,I1° hinter der Klemme 24 auf
SE zu stecken. Bei Kurzschluss oder Unterbrechung ist der SE-Eingang betitigt. Es
kann ein Motorstart in  Auf- Richtung nur erfolgen, wenn die
SchlieBkantensicherung in Auf- Richtung keine Wirkung hat (Menii [b6]). Wihrend
des Motorlaufs bewirkt ein Befehl am SE-Eingang einen
Stop/Freigabe/Reversierung, je nach Laufrichtung und Einstellung von Menii [b6].
Bei aktivierter SchlieBautomatik wird durch die Betidtigung des SE-Eingangs die
SchlieBzeit zuriickgesetzt und bleibt solange zuriickgesetzt, bis der Eingang wieder
freigegeben wird. Der SE-Eingang ist selbstiiberwachend. Bei jedem Selbsttest
wird der Eingang getestet. Wird ein Fehler festgestellt so ist kein Start moglich.

9.6 Antennen Anschluss

Im Lieferumfang ist eine Antennenlitze bereits
angeschlossen.

Sollte dies nicht der Fall sein, ist die Antennen-
litze an Klemme 29 anzuschlieBen und in voller |
Liange parallel zur Hauptempfangsrichtung zu |
spannen. Grofite Reichweite ergibt eine Ver- |
legung mit groBem Abstand zu Metallteilen —
(Betondecken, Kabel,...)

13



9.7 Blinklicht / Magnetverriegelung

An den Klemmen 3 und 4 kann ein Licht- /
Warnlicht angeschlossen werden.

Uber Menii [b2] wird die Funktion des Licht- /
Warnlichtausgangs eingestellt.

Es erfolgt stets eine Daueransteuerung, fiir ein

Warnlicht muss daher ein selbstblinkendes Ef‘;{,‘ilgg‘guﬁc
Warnlicht angeschlossen werden.

| |
| |
3 4

==
m —h)—]—

Magnetverriegelung: An den Klemmen 3 und 4 kann anstatt des Licht- /
Warnlichtes eine Magnetverriegelung angeschlossen werden. Im Meniipunkt [b2]
ist dann der Meniiwert 00 einzugeben.

9.8 Anschluss E — Schloss

Uber die Klemmen 12 und 13 kann ein
Elektroschloss max. 24V, 4A geschaltet werden. U~
Die Ansteuerung wird durch die Leuchtdiode OUT
angezeigt. Die Dauer der Ansteuerung wird durch 33 e oT13
Meniipunkt [A6] angewdhlt. SchlieBen Sie dazu die

Spannung von den Klemmen 32 und 33 iiber diese

Klemmen.

9.9. Gezielte Ansteuerung AUF/ZU/Totmannfunktion
An den Klemmen 25 (AUF), 26 (gemeinsamer)
und 27 (ZU) konnen Befehlsgeber mit

potentialfreiem Kontakt flir die
AUF/ZU/Totmannfunktion angeschlossen I I I
werden. Anwahl iiber Menii [b9]. 215 26 217

14



10. Steckplatz Funk

Im Auslieferzustand ist ein HF-Steckmodul bereits in die Motorsteuerung
eingesteckt. Ist dies nicht der Fall, so ist ein HF-Modul seitenrichtig in
die 15-polige Buchsenseite BL 1 aufzustecken.

11. Einlernen eines oder mehrerer Handsender

Taste Funk einmal kurz driicken. H e
LED-Funk blinkt. ,'—_,, ,'—_,'
In der 7-Segmentanzeige wird angezeigt ,,FO*. —— )
Driicken Sie die Taste Funk so oft, bis die =

gewiinschte Funktion (sieche Meniipunkt 11.2) + O Oru
angezeigt wird. _6 G”in:j:l I
Betitigen Sie die einzulernende Sendertaste Bis

solange, bis die LED ,,Funk* dauerhaft leuchtet.

Der Sender ist nun eingelernt.

Wird ein bereits eingelernter Sender erneut eingelernt, so erkennt die Steuerung
dies und belegt keinen weiteren der 19 Speicherplitze.

11.1 Alle Handsender loschen:

Taste Funk ca. 6 s dauerhaft gedriickt halten. In der 7-Segmentanzeige wird
,,FL* angezeigt.
LED-Funk blinkt.

Hort das Blinken der LED-Funk auf, sind alle Codierungen geldscht

11.2 Funk-Funktionen

FO
Fl
F2
F3
F4
F5
F6
F7
F8
F9

Impuls (auf-stopp-zu-..) (nicht bei Totmann)

Auf-Impuls mit Panikfunktion *Stopp*

Zu-Impuls mit Panikfunktion *Stopp*

Stopp- in beide Richtungen

Teiloffnung/Gehfliigel™*

Licht

Auf-Impuls (ohne Panikfunktion)*

Zu-Impuls (ohne Panikfunktion)*

Out-Relais (wirksam wenn Menii [C4] auf 04) Impuls-Funktion
Out-Relais (wirksam wenn Menii [C4] auf 04) Stromstoss-Funktion

15



*Bei Totmann-Funktion ist die betreffende Laufrichtung iiber Funk nicht
ansteuerbar!

Wird kein Sender eingelernt, so wird nach 15 s der Lernmodus automatisch
verlassen.

Die Motorsteuerung kann entweder das 12-Bit Dual-Codierschema, das 18-Bit
Tristate-Codierschema oder Keelog-Codierung lernen.

Mit dem Einlernen des ersten Senders nach dem Loschen aller Codes wird die Art
des Codierschemas festgelegt. Der erste Lernvorgang kann bis zu 10s dauern!

- Die Funkfrequenz und die Modulationsart wird iiber das einsteckbare Funk-
Modul bestimmt.

- Es konnen bis zu 19 Codierungen (Sendertasten) mit verschiedenen
Funktionen eingelernt werden.

12. Bedienung des Motorsteuerungsmeniis

Wihlen Sie gemiall nachfolgender Tabelle (Punkt 13.1, Seite 17) die gewiinschten
Parameter der einzelnen Meniipunkte aus und tragen Sie diese in der Spalte
Einstellung ein. Durch Betidtigen der Meniitaste (,,Menii*) langer als 1,0 s wihlen
Sie die Betriebsart Einstellung.

Es wird ein Meniipunkt (AO...d9) angezeigt.

Mit der ,,+* oder ,,— Taste auf der Motorsteuerung wihlen Sie den zu dndernden
Meniipunkt an. Mit kurzem Tastendruck auf ,,Menii* wihlen Sie die Betriebsart
Meniiwert an. Es wird der eingestellte Wert (00...99) angezeigt.

Mit der ,,+“ oder ,,— Taste geben Sie den bendtigten Einstellungswert ein. Mit
kurzem Tastendruck auf ,,Menii* wihlen Sie wieder die Betriebsart Mentiipunkt und
verfahren weiter wie oben beschrieben. Wenn alle Anderungen erfolgt sind
wechseln Sie durch driicken der Meniitaste (,,Menii*) < 1,0 s in die Betriebsart
Funktion.

Anderungen in der Einstellung werden fiir den Betrieb sofort iibernommen. Wird
im Modus Einstellung linger als 15s keine Taste betitigt, oder wird der Motor
gestartet, erfolgt automatisch ein Anzeigenwechsel auf Funktion.

Aus Sicherheitsgriinden darf eine Anderung der Meniiwerte nur bei stehendem
Motor erfolgen.
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13. Inbetriecbnahme und Programmierung der Motorsteuerung

Der Auslieferzustand ist in der nachfolgenden Tabelle, Spalte, Grundwert,
beschrieben. Ihre individuellen Einstellungen halten Sie in der Spalte
,.Einstellungen* fest. Um Anderungen in der Programmierung vorzunehmen, lesen
Sie Punkt 12, Seite 16.

13.1 Ubersicht aller méglichen Meniieinstellungen

Grundwerte
m
Worte =2|22(|22| 2.2 2| B F| 2
Menii| ' o c- | Funktion / Werte E§xl6n|22( 2|8 2ld2ldldn| &
bereich fe I o Pl R =] A R S P
Ellaumugugumumu-qu =
58|52(¢8| 8 | 8 8| 3| °
AO VOREINSTELLUNG fur Tor-Typ
00 2-flageliges Drehtor 0D |00 |00 (00|00 (|00 |0O0|O00
01 1-flugeliges Drehtor
02 Schiebetor
03 Falttor
04 Rolltor
05 |Jupiter 250 zweifliigelig
06 (Jupiter 250 einfliigelig
07 |Typ
(Achtung Anderung hat u.U. Einfluss auf all anderen Meniipunkte)
Umschaltung nur bei gleichzeitiger Betatigung der Funk-Taste méglich
A1 00..20 [Motorspannung Sanftauslauf M1 10110 (10| 5 [10 |10 ] 10| 10
A2 | 00..20 [Motorspannung Sanftauslauf M2 10110 (10| 5 (10|10 ] 10| 10
A3 00..20 [Motorspannung auf Strecke M1 20120120 (20]|20)20)20|20
A4 | 00..20 [Motorspannung auf Strecke M2 2012012020120 20]20]20
A5 Lange SANFTLAUF Motor1 und Motor2
00 kein Sanftauslauf
01..20 [Laufzeit in 0.5sek Schritten vor Endlage, Startpunkt selbstlernend 05| 05| 05]|05]|05]| 08|08 |05
AB ANLAUFZEIT nach Motorstart (Startzeit, E-Schloss, Stromausblendung)
00..05 [Anlaufzeit in 0.5sek Schritten, 0.5..3.0sek 02|102|02(02|02|05|05 |02
A7 | 00..30 |Kraftin Auf M1 (Stromstop) 15115 (15151507 | 07 | 15
A8 | 00.30 |Kraftin Zu M1 (Stromstop) 15115 (15151507 |07 | 15
A9 | 00..30 |Kraftin Auf M2 (Stromstop) 15115 (1511515107 |07 | 15
b0 00..30 |[Kraftin Zu M2 (Stromstop) 15115 (151151507 | 07 | 15
b1 SCHLIERAUTOMATIK
00 ausgeschaltet 0o|o0O|0O0O|00O|0O0]|0O]|OO]|O0
01..62 |Offenhaltezeit in 2sek Schritten, zzgl. 5sek Vorwarnung
63..90 [Offenhaltezeit 63=3min, 64=4min, ... , 90=30min zzgl. 5sek Vorwarnung
(Zahl — 60 = Zeit in Minuten)
b2 Funktion LICHT / WARNLICHT
00 Nur wahrend dem Motorlauf 00
01 1min Nachlauf nach Motorlauf
02 2min Nachlauf nach Motorlauf 0210202 02 (0202|022
03 3min Nachlauf nach Motorlauf
04 4sek vor Motorstart Auf + Zu und wahrend Motorlauf
05 4sek vor Motorstart Auf + Zu und wahrend Motorlauf - blinkend (1Hz)
06 4sek vor Motorstart Zu und wahrend Motorlauf
07 4sek vor Motorstart Zu und wahrend Motorlauf - blinkend (1Hz)
08 Zustandsanzeige: Tor in Endlage AUF
09 Zustandsanzeige: Tor in Endlage ZU
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Meniieinstellung (Fortsetzung)

Grundwerte
m
Wert 22|22 2|2 B B 2| @
Menii| ' o' °" | Funktion / Werte e plenZ23THEFoa2pa22 &
bereich vels2|ze|zelzelselalsel F
EIISIIFDIIOIIOIImIIO}II--lII =
Seol|lZelgelT o7 e o o| o a
2 (=} 9‘ == |= M~ [#] B w {=2] -~
b3 Funktion STROMSTOP / Hinderniserkennung
00 Auflauf: keine Wirkung Zulauf: keine Wirkung
01 Auflauf: keine Wirkung Zulauf: Stop
02 Auflauf: keine Wirkung Zulauf: Freigabe
03 Auflauf: keine Wirkung Zulauf: Reversierung
04 Auflauf: Stop Zulauf: keine Wirkung
05 Auflauf: Stop Zulauf: Stop 05
06 Auflauf: Stop Zulauf: Freigabe
07 Auflauf: Stop Zulauf: Reversierung 07
08 Auflauf: Freigabe Zulauf: keine Wirkung
09 Auflauf: Freigabe Zulauf: Stop
10 Auflauf: Freigabe Zulauf: Freigabe 10 | 10 10 [ 10 | 10
1 Auflauf: Freigabe Zulauf: Reversierung 11
12 Auflauf: Reversierung Zulauf: keine Wirkung
13 Auflauf: Reversierung Zulauf: Stop
14 Auflauf: Reversierung Zulauf: Freigabe
15 Auflauf: Reversierung Zulauf: Reversierung
Achtung: wenn Stromstop "keine Wirkung" kann Steuerung bei Uberlast
beschadigt oder zerstért werden!
b4 Funktion LICHTSCHRANKE
00 Auflauf: keine Wirkung Zulauf: keine Wirkung
01 Auflauf: keine Wirkung Zulauf: Stop
02 Auflauf: keine Wirkung Zulauf: Freigabe
03 Auflauf: keine Wirkung Zulauf: Reversierung 03 |03
04 Auflauf: Stop Zulauf: keine Wirkung
05 Auflauf: Stop Zulauf: Stop
06 Auflauf: Stop Zulauf: Freigabe
07 Auflauf: Stop Zulauf: Reversierung
08 Auflauf: Freigabe Zulauf: keine Wirkung
09 Auflauf: Freigabe Zulauf: Stop
10 Auflauf: Freigabe Zulauf: Freigabe 10 | 10 10 |10 | 10 | 10
11 Auflauf: Freigabe Zulauf: Reversierung
12 Auflauf: Reversierung Zulauf: keine Wirkung
13 Auflauf: Reversierung Zulauf: Stop
14 Auflauf: Reversierung Zulauf: Freigabe
15 Auflauf: Reversierung Zulauf: Reversierung
b5 Schlieen nach Verlassen der Lichtschranke
00 Funktion ausgeschaltet go|jo0|0O0|00O|0O0C]|0O]|0O]|O0
01..20 [Verzdgerungszeit in 0.5sek Schritten
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Meniieinstellung (Fortsetzung)

Grundwerte
L
Wort 22|22 (02| 2 2| 2| 2| 2| B
Menii|, ' o .o |Funktion / Werte N = N N P N N N e
bereich v2lpl|s2lzelzelsalselsal
guldnla u|S u|S ula nl|oe nf~ =
Sol|lZel|lgel" el e = o ol @
9‘ o 9‘ == N (&) £ (4] [=}] ~
b6 Funktion SCHLIESSKANTENSICHERUNG
00 8k2 Auflauf: keine Wirkung Zulauf: keine Wirkung
01 8k2 Auflauf: keine Wirkung Zulauf: Stop
02 8k2 Auflauf: keine Wirkung Zulauf: Freigabe 0202(02]02]02
03 8k2 Auflauf: keine Wirkung Zulauf: Reversierung
04 8k2 Auflauf: Stop Zulauf: keine Wirkung
05 8k2 Auflauf; Stop Zulauf; Stop
06 8k2 Auflauf: Stop Zulauf: Freigabe
a7 8k2 Auflauf: Stop Zulauf: Reversierung
08 8k2 Auflauf; Freigabe Zulauf; keine Wirkung
09 8k2 Auflauf: Freigabe Zulauf: Stop
10 8k2 Auflauf: Freigabe Zulauf: Freigabe 10 |10 | 10
1" 8k2 Auflauf: Freigabe Zulauf: Reversierung
12 8k2 Auflauf: Reversierung Zulauf: keine Wirkung
13 8k2 Auflauf: Reversierung Zulauf: Stop
14 8k2 Auflauf: Reversierung Zulauf: Freigabe
15 8k2 Auflauf; Reversierung Zulauf; Reversierung
16 OSE Auflauf: keine Wirkung Zulauf: keine Wirkung
17 OSE Auflauf: keine Wirkung Zulauf: Stop
18 OSE Auflauf: keine Wirkung Zulauf; Freigabe
19 OSE Auflauf: keine Wirkung Zulauf; Reversierung
20 OSE Auflauf: Stop Zulauf: keine Wirkung
21 OSE Auflauf: Stop Zulauf: Stop
22 OSE Auflauf: Stop Zulauf: Freigabe
23 OSE Auflauf: Stop Zulauf: Reversierung
24 OSE Auflauf: Freigabe Zulauf: keine Wirkung
25 OSE Auflauf: Freigabe Zulauf: Stop
26 OSE Auflauf: Freigabe Zulauf: Freigabe
27 OSE Auflauf: Freigabe Zulauf: Reversierung
28 OSE Auflauf: Reversierung Zulauf: keine Wirkung
29 OSE Auflauf: Reversierung Zulauf; Stop
30 OSE Auflauf: Reversierung Zulauf: Freigabe
31 OSE Auflauf: Reversierung Zulauf: Reversierung
b7 Freigabezeit
00..15 |Freigabezeit in 0.25sek Schritten, 0.25..4.00sek Q7 |07 |01 |07 |07 | Q7 | O7 | O7
b8 Funktion NOTSTOP-Eingang
00 SchlieRautomatik nach Notstop gesperrt Q0|00 (00 (00 |)0OQ )00 |0OC(|O0O0
01 Schlielzeit 1auft neu nach Freigabe Notstop ab
02 Nach Notstop nachste Fahrt im Sanftlauf, SchlieRautomatik gesperrt
b9 Funktion Eingédnge A/B und Funk-Empfanger
00 A:  Auf-Impuls + Panik B Zu-lmpuls + Panik 00O (0D (0O (OO )OO )00 |0O0|(O0O
01 A:  Auf-Impuls + Panik B: Zu-lmpuls
02 A:  Auf-Impuls + Panik B Zu-Totmann
03 A:  Auf-Impuls B Zu-lmpuls + Panik
04 A:  Auf-Impuls B: Zu-lmpuls
05 A Auf-Impuls B: Zu-Totmann
06 A:  Auf-Totmann B Zu-Impuls + Panik
a7 A:  Auf-Totmann B Zu-lmpuls
08 A:  Auf-Totmann B Zu-Totmann
09 |A: Impuls (auf-stop-zu-..) B Geh-Flugel / Teil-Offnung 09 |09
co Dauer der TEIL-OFFNUNG
00 Geh-Fllgel-Betrieb (nur bei 2-fligeligem Betrieb) 00 00 00 | 00 | OO
01..99 |Laufzeit bis Teil-Offnungs-/Liftungsstellung in 0.5sek Schritten 10 ] 10 02

*Panikfunktion: Stopp bei Befehl wahrend Motorlauf
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Meniieinstellung (Fortsetzung)

Grundwerte
m
22|22 2.2 2| B 2| @
Meni | Ve | Eunktion / Werte ExlEx|25|Te|2e25|ablaR| B
bereich 2|22 Fl|zelseEalsal F
s | i|@ 1|8 n|(e njwm | N~ 0 =
g§g|z21Es| [ g 8 g g ©
c1 1-/ 2- FLUGELIGER BETRIEB
00 2- flugeliger Betrieb 00 00 00 (OO [ OO
01 1- fliigeliger Betrieb 01 ] 01 01] 01101
c2 Zulaufverzégerung bei 2-fligeligem Betrieb
00 keine Zulauf-Verzégerung 00 |00 | 03|00
01..19 |Zulaufverzégerung in 0.5sek Schritten
20 Zulaufverzégerung wird automatisch gelernt 20 20120 ] 20
C3 Auflaufverzégerung bei 2-fligeligem Betrieb
00 keine Auflauf-Verzdgerung 00|00 |03 ]00
01..19 |Auflaufverzégerung in 0.5sek Schritten 04 04 | 04 | 04
C4 Funktion Relais-Ausgang OUT
00 E-Schloss (wahrend Anlaufzeit, s. Menii AB) 00 | 00 00 | 00O | OO | 0O
01 Lichtschrankentest
02 Zustandsanzeige: Tor in Endlage AUF 02
03 Zustandsanzeige: Tor in Endlage ZU 03
04 Funk-Modul-Funktion 8 und 9 (bei Stromstol? Abfall nach 10min)
05 Weitergabe Auf-Befehl
C5 Laufzeitbegrenzung
00..99 [in 1sek Schritte, 1sek..100sek 99 | 99 |99 | 15|99 | 25 | 25 | 99
ce Art der ENDSCHALTER
00 |interne Endschalter (in der Motorleitung) 00 | 00
01 externe Endschalter (angeschlossen an Klemmen 16-21) 011(01]01 01010101
02 keine Endschalter (nur Stromstop) nur mit Sicherheitsleisten zuldssig! 02
c7 00 -
Cc8 00 -
C9 00 =
do 00 =
d1 00 -
d2 00 =
d3 00 -
d4 00 -
d5 00 -
d6 00 -
d7 00 =
ds8 Service Modus
00 Bedienfeld frei, Menipunkte verstellbar 00 |0O|0OO| 00|00 |00]|CO|O0O
01 Bedienfeld gesperrt, Menupunkte nicht verstellbar
Umschaltung: Notstop, Taste+ und Taste- gleichzeitig
betétigen,
mit Menutaste umschalten
do Fahrtenzahler (nur lesbar, nicht anderbar)
00 100.000 er Stelle
01 10.000 er Stelle
02 1.000 er Stelle
03 100 er Stelle
04 10 er Stelle
05 1 er Stelle
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Anmerkung zur Menii-Einstellung:

e Die Weitergabe des Auf-Befehls ist zur Verkniipfung von zwei
Steuerungen Gedacht. Die Steuerung mit der Weitergabe ist der Master
und deren Out-Relais kann auf den Auf-Eingang einer weiteren Steuerung
verdrahtet werden. Beide Steuerungen miissen mit SchlieBautomatik
arbeiten, da nur der Auf-Befehl weitergegeben werden kann.

¢ Bei Totmann-Funktion ist die betreffende Laufrichtung iiber Funk nicht
ansteuerbar

e Der Meniipunkt Stromstop [b3] ist unwirksam, wenn ,Art der
Endschalter* [M.C6] auf ,,keine Endschalter* gestellt ist.

e Bei LS-Test tiber Relais- Ausgang muss der LS-Empfinger zwischen
Klemme 10 und 22 angeschlossen werden. Die Versorgungsspannung des
LS-Senders wird iiber das Relais wihrend des Selbsttest abgeschaltet

Voreinstellung Tor-Typ

- Uber den Menii- Punkt [AO] kann der Tor- Typ voreingestellt werden.

- Mit Andern des Meniipunktes [AO] werden alle anderen Meniipunkte auf
den zugehorigen Grundwert (siehe Tabelle) zuriickgesetzt.

- Zum Schutz vor unbeabsichtigten Anderungen lisst sich Meniipunkt
[AO] mit der Taste ,,+ und der ,,-* Taste nur verdndern, wenn
gleichzeitig Taste Funk betitigt wird.

Achtung: Fiir Impuls/ Gehfliigelbetrieb ist in Meniipunkt [b9] der Wert 09

einzugeben.

13.2 Funktion der Meniitaste

Wird die Meniitaste ldnger als 1,0 s betétigt, wechselt die Anzeige jeweils zwischen
Funktion und Einstellung.
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14. Betriebsart Funktion

Mit Betitigen der Meniitaste ,,Men*“ < 1,0s kann in der Betriebsart Funktion
zwischen Torzustand (Darstellung Endlagen und Torldufe durch horizontale
Segmente)

Segment A Motor 1  Endlage ZU
Segment B Motor 1  auf Strecke
Segment C Motor I  Endlage AUF
Segment D Motor 2  Endlage ZU
Segment E Motor 2 auf Strecke
Segment F Motor 2 Endlage AUF

Segmente laufen aufwirts: Motor lduft auf

Segmente laufen abwirts: Motor lauft zu

Segmente blinken: Letzte Fahrt wurde
mit SE, LS oder
Kraftabschaltung
beendet

Punkt rechtes Segment SchlieBautomatik ist

leuchtet: aktiv, Schlie3zeit
lauft

und Eingangsanzeige (Darstellung durch 8 vertikale Segmente) gewechselt werden.
Bei der Eingangsanzeige wird somit der Status der Eingénge dargestellt, der
momentan vom Controller erkannt wird.

Segment 1 Motor 1  Endschalter AUF
Segment 2 Motor 1  Endschlater ZU

Segment 3 Eingang LS
Segment 4 Eingang SE
Segment 5 Eingang A

Segment 6 Eingang B

Segment 7 Motor 2 Endschalter AUF
Segment 8§ Motor 2 Endschalter ZU
Punkt 9 Notstop

Punkt 10 SchlieBautomatik ist

aktiv, Schlief3zeit lauft
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Zusitzliche Anzeigen:

Lernfahrten:
Kurzzeitiges Anzeigen der Ziffern 1...4=Anzahl der noch durchzufiihrenden
Lernfahrten.

Lernen Funk:
Anzeige wechselt zwischen Torzustand und ,, FO...F9* fiir die gewéhlte Funktion.
Zusitzlich blinkt die LED ,,Funk* neben der 7-Segmentanzeige.

Fehlermeldungen:
Anzeige wechselt zwischen ,,ER* (Error) und Fehlernummer.
Siehe Tabelle Fehlermeldung (Punkt 6)
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15. Zusatzliche Funktionen

15.1 SchlieBautomatik

* Die SchlieBautomatik wird iiber Menii bl aktiviert bzw. eingestellt.

* Bei aktivierter SchlieBautomatik bewirkt ein Impuls- oder Funkbefehl immer
einen Lauf in Endlage ,, AUF*“. Steht das Tor in Endlage ,,AUF*, wird mit
einem Impuls- oder Funkbefehl nur die Offenhaltezeit zuriickgesetzt

* Steht das Tor nicht in der Endlage ,,ZU* wird nach Ablauf der Offenhaltezeit 5s
tiber den Licht-/Warnlichtausgang vorgewarnt, bevor das Tor in Endlage ,,ZU*
lauft.

e Uber den LS-Eingang wird der Zulauf gestoppt und die Offenhaltezeit
zuriickgesetzt.

* Wird im Zulauf iiber Kraft abgeschaltet, so wird die SchlieBautomatik bis zum
nichsten Funk-, Impuls- oder Teiloffnungs-Befehl abgeschaltet.

e Wird im Zulauf iiber SE abgeschaltet, wird die SchlieBautomatik nach dem
2. SchlieBversuch bis zum néichsten Funk-, Impuls- oder Teiloffnungs-Befehl
abgeschaltet.

* Bei stethendem Motor erfolgt bei SE nur die Riicksetzung der Offenhaltezeit
(keine Abschaltung). Erst nach dem der Eingang nicht mehr betitigt ist, beginnt
die Offenhaltezeit zu zdhlen.

e Die SchlieBautomatik ist auch wirksam, wenn das Tor auf der Strecke steht
(Teiloffnung)

15.2 Kraftabschaltung

- Die Steuerung lernt fiir jede Laufrichtung und jeden Motor den maximalen
Motorstrom ein.

- Wird nach der Lernfahrt dieser Wert =zuziiglich des einstellbaren
Kraftzugabewerts Menii [A7...b0] iiberschritten, so wird je nach Einstellung
von Ment [b3] und der Laufrichtung ein Stopp, Freigabe oder Reversierung
durchgefiihrt.

- Die Kraftabschaltung wird durch die Fehlercodes ,,Er 27/Er 28* angezeigt.

- Beim Motoranlauf ist die Kraftabschaltung fiir die iiber Menii [A. 6]
einstellbare Zeit unwirksam.

- Eine Anderung des Kraftzugabewertes ist nur notig, wenn das Tor iiber
Kraftabschaltung anhilt, obwohl der Lauf durch kein Hindernis gestort
wurde, oder trotz Hindernis kein Stop erfolgt.

- Ein hoherer Wert hat zur Folge, dass die Abschaltung unempfindlicher
reagiert.
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Achtung: Bei einer zu unempfindlichen Einstellung besteht
Verletzungsgefahr durch spite oder gar keine Abschaltung!

- Die Kraftwerte werden mit jedem nicht unterbrochenen Lauf von Endschalter
zu Endschalter geringfiigig korrigiert. Damit wird eine Anpassung beziiglich
Alterung der Anlage, und Sommer- / Winterbetrieb erreicht.

- Wahrend der Lernfahrten ist der Motorstrom nicht kraftbegrenzt.

15.3 Zulaufverzogerung

Uber Menii [C2] kann die Zulaufverzégerung zwischen Motor 1 und Motor 2
eingestellt werden.

> Menii [C2] auf 0:
Keine Zulaufverzogerung.
Beide Fliigel schlieBBen gleichzeitig.

> Menii [C2] auf1 -19:
Zulaufverzogerung in 0,5 sec. Schritten

> Menii [C2] auf 20:
Die Zulaufverzdgerung wird automatisch gelernt in Abhédngigkeit der
Zulaufzeiten von Motor 1 und Motor 2, so dass Motor 2 ca. 3 — 5 sec.
nach Motor 1 in die Endlage ,,Zu‘ 14uft.

15.4 Auflaufverzogerung: (bei 2-motorigem Betrieb)

- Im Menii [C3] kann die Auflaufverzogerung zwischen Antriebsmotor M1 und
Antriebsmotor M2 eingestellt werden.
Menii [C3] auf 00; keine Auflaufverzégerung.
Beide Fliigel 6ffnen gleichzeitig.
Menii [C3] auf 01-19; Auflaufverzogerung in 0,5 sec. Schritten.
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15.5 Sanft-Auslauf:

- Bevor das Tor die Endlage erreicht hat, wird die Spannung reduziert, wodurch
das Tor langsamer in die Endlage l4uft.

- In Menii [A1/A2] kann die Auslaufspannung eingestellt werden.
500 Tor fihrt langsam in die Endlage
»»20°¢ Tor fahrt mit voller Fahrt in die Endlage

- Die Einstellung der Linge des Sanft- Auslaufs erfolgt in Menii [AS].

- Nach jeder Anderung neue ,,Lernfahrten‘ ausfithren!

16. Fehlermeldungen

Fehler werden durch abwechselndes Blinken von ,Er*“ (Error) und der

Fehlernummer angezeigt.
{Er.OO }bis {Er.13}sind Fehlermeldungen der Selbsttests.

Fehler-Nr. | Fehlerbeschreibung Malnahme

00 ROM-Test Spannung ausschalten, 10sek. warten,
Spannung wieder einschalten.

Bleibt die Fehlermeldung bestehen, liegt ein
Hardware — Fehler im Controller vor.

Die Steuerung muss ausgetauscht werden.

01 RAM-Test Spannung ausschalten, 10sek. warten,
Spannung wieder einschalten.

Bleibt die Fehlermeldung bestehen, liegt ein
Hardware — Fehler im Controller vor.

Die Steuerung muss ausgetauscht werden.

02 Watchdog-Test Spannung ausschalten, 10sek. warten,
Spannung wieder einschalten.

Bleibt die Fehlermeldung bestehen, liegt ein
Hardware — Fehler in der Steuerung vor.
Die Steuerung muss ausgetauscht werden.

03 EEprom - Zugriff Spannung ausschalten, 10sek. warten,
Spannung wieder einschalten.

Bleibt die Fehlermeldung bestehen, liegt ein
Hardware — Fehler in der Steuerung vor.
Die Steuerung muss ausgetauscht werden.

04 EEprom - Daten Spannung ausschalten, 10sek. warten,
Spannung wieder einschalten.

Bleibt die Fehlermeldung bestehen, sind die
gespeicherten Menii — Parameter, die Kraft-
werte oder Laufwege nicht mehr korrekt.

Es kann nur noch [M.AOQ] aufgerufen werden.
Ein Verstellen auf einen anderen Menii-
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Punkt ist nicht moglich.

Die Steuerung muss zuriickgesetzt und neu
eingestellt werden. Anschlieend sind neue
Lernfahrten durchzufiihren.

05

Strommessung M1

Spannung ausschalten, 10sek. warten,
Spannung wieder einschalten.

Bleibt die Fehlermeldung bestehen. Liegt ein
Hardware — Fehler in der Steuerung vor.

Die Steuerung muss ausgetauscht werden.

06

Strommessung M2

Spannung ausschalten, 10sek. warten,
Spannung wieder einschalten.

Bleibt die Fehlermeldung bestehen, liegt ein
Hardware — Fehler in der Steuerung vor.
Die Steuerung muss ausgetauscht werden.

07

Abschaltung Relais M1

Spannung ausschalten, 10sek. warten,
Spannung wieder einschalten.

Bleibt die Fehlermeldung bestehen, liegt ein
Kurzschluss in den Relais fiir M1 vor.

Die Steuerung muss ausgetauscht werden.

08

Abschaltung Relais M2

Spannung ausschalten, 10sek. warten,
Spannung wieder einschalten.

Bleibt die Fehlermeldung bestehen, liegt ein
Kurzschluss in den Relais fiir M2 vor.

Die Steuerung muss ausgetauscht werden.

09

Abschaltung Relais M1+M2

Spannung ausschalten, 10sek. warten,
Spannung wieder einschalten.

Bleibt die Fehlermeldung bestehen, liegt ein
Kurzschluss in den Relais-Ansteuerung fiir
M1 und M2 vor. Die Steuerung muss
ausgetauscht werden.

10

Transistor-Abschaltung M1

Spannung ausschalten, 10sek. warten,
Spannung wieder einschalten.

Bleibt die Fehlermeldung bestehen, liegt ein
Kurzschluss im Transistor fiir M1 vor.

Die Steuerung muss ausgetauscht werden.

11

Transistor-Abschaltung M2

Spannung ausschalten, 10sek. warten,
Spannung wieder einschalten.

Bleibt die Fehlermeldung bestehen, liegt ein
Kurzschluss im Transistor fiir M2 vor.

Die Steuerung muss ausgetauscht werden.

12

Hardware SE

Spannung ausschalten, 10sek. warten,
Spannung wieder einschalten.

Bleibt die Fehlermeldung bestehen:

a) Einstellung [M.b6] und [J.1] bzgl.
angeschlossener SchlieBkantensicherung
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tiberpriifen

b) Anschluss der SchlieBkantensicherung,
insbesondere Masseanschluss an Klemme
[K1.23] iiberpriifen.

¢) wenn a) und b) korrekt, liegt moglicher-
weise ein Hardware-Fehler in der Steuerung
vor. Die Steuerung muss ausgetauscht
werden.

13

Hardware LS

Spannung ausschalten, 10 sek. warten,
Spannung wieder einschalten.

Bleibt die Fehlermeldung bestehen:

a) Einstellung [M.b4] und [M.C.4] (externer
LS-Test) bzgl. angeschlossener Lichtschranke
tiberpriifen.

b) Anschluss der Lichtschranke, insbesondere
Massenanschluss an Klemmen [KI1.23]
Uberpriifen.

¢) wenn a) und b) korrekt, liegt moglicher-
weise ein Hardware-Fehler in der Steuerung
vor. Die Steuerung muss ausgetaucht werden.

{Er.20 }bis {Er.29 }sind Storungsmeldungen und zeigen die Ursachen des letzten

Motorstops
Storungs- | Storungsmeldung Malmahme
Nr.
20 kein Strom im Anlauf Motor 1 | Erneut Startbefehl geben.

Wird Torlauf wieder mit der Fehlermeldung
abgebrochen bedeutet dies, dass kein
Motorstrom gemessen wurde.

a) Strom von Motor 1 ist zu gering (< 1A) =>
Motor und Steuerung passen nicht zusammen
b) kein Motor an [K1L.5]+[KI.6] ange-
schlossen.

¢) Motor defekt oder Kabelbruch.

21

kein Strom 1im Anlauf Motor 2

Erneut Startbefehl geben.

Wird Torlauf wieder mit der Fehlermeldung
abgebrochen bedeutet dies, dass kein
Motorstrom gemessen wurde.

a) Strom von Motor 2 ist zu gering (< 1A) =>
Motor und Steuerung passen nicht zusammen
b) kein Motor an [K1L.5]+[KI.6] ange-
schlossen.

¢) Motor defekt oder Kabelbruch.

22

Motorstop durch LS

Der Torlauf wurde durch Betétigen des LS-
Eingangs gestoppt.
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Priifen ob Hindernis im Weg.
Wenn nein, Lichtschranke und Einstellung
von [M.b4] iiberpriifen.

23

Motorstop durch SE

Der Torlauf wurde durch Betitigen des SE-
Eingangs gestoppt.

Priifen ob Hindernis im Weg.

Wenn nein, Sicherheitsleiste und Einstellung
von [M.b6] iiberpriifen.

24

Motorstop durch Laufzeit-
tiberschreitung

Motorlauf war ldnger als in [M.C5]
eingestellt. Motor, Getriebe, Notentriegelung
tiberpriifen.

Ggf. [M.C5] an Torlaufzeit anpassen.

25

Notstop betitigt

Der Torlauf wurde durch Betitigen des
Notstop - Eingangs oder gleichzeitige
Betitigung von Fingang A und Eingang B
(bzw. Funk-Empfinger Kanal 1 + 2)
gestoppt.

26

Stromstop Motor 1

Die Steuerung hat den Torlauf gestoppt, da
die Krifte an Motor 1 iiber den eingelernten
und erlaubten Werten lag.

a) Priifen ob Hindernis im Weg.

b) Leichtgingigkeit Torfliigel und M1 priifen
c¢) Krifte und Laufweg l6schen und neue
Lernfahrten durchfiihren.

d) Kraftwerte in [M.A7] und [M.AS]
tiberpriifen ggf. erhGhen

27

Stromstop Motor 2

Die Steuerung hat den Torlauf gestoppt, da
die Krifte an Motor 1 iiber den eingelernten
und erlaubten Werten lag.

a) Priifen ob Hindernis im Weg.

b) Leichtgingigkeit Torfliigel und M2 priifen
¢) Krifte und Laufweg 16schen und neue
Lernfahrten durchfiihren.

d) Kraftwerte in [M.A9] und [M.bO0]
tiberpriifen ggf. erhGhen

28

Unterspannung

Die Versorgungsspannung der Steuerung ist
Zeitweise oder dauerhaft zu gering.
Netzanschluss iiberpriifen.

29




17 Index:

o Gehfliigel
Bei zweifliigeligen Toranlagen kann ein Fliigel als ,,Gehfliigel“ gewihlt

werden. Dieser kann dann separat geoffnet werden (z.B. Durchgang fir
Personen)

e Reversierung
Bei verschiedenen Sicherheitsfunktionen konnen Sie wihlen, wie sich das Tor
gegebenenfalls verhalten soll. Bei ,Reversierung® féhrt das Tor in
Gegenrichtung bis zur Endlage.

e Panikfunktion
Bei Panikfunktion fiihrt ein Auf-/Zu-Befehl bei einem Torlauf immer zu
einem Stop des Torlaufes. Erst eine weitere Betdtigung startet das Tor dann in
die gewiinschte Laufrichtung.

e Sanft-Auslauf
Damit das Tor nicht mit voller Geschwindigkeit an seinen Endanschlag fihrt,
kann die Motorleistung / Motordrehzahl auf dem letzten Stiick Laufweg
reduziert werden.

e Stromstop
Die Steuerung tiberwacht den Motorstrom zur Hinderniserkennung. Wenn der
eingestellt Wert iiberschritten wird, kann gewihlt werden, wie die Steuerung
darauf reagiert.
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Notizen
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