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Installation

Installation Guide

This chapter explains how to install the Robotic Mower. Please read this completely before you
start the installation.

Introduction

We recommend creating a drawing of your lawn, including all obstacles and how these should be
protected. This makes it easier to find a good position for the docking station and how to correctly
place the boundary wire around your garden perimeter protecting bushes, flower beds etc. You
will also need some tools, like a hammer and wire cutters, pliers or scissors.

Pre Cut your lawn

Your lawn needs to be prepared correctly, prior to installing the robot lawnmower.
Pre cut your lawn to a height of 60 mm.

> 60 mm I

Cutting limitations

The Robotic Mower is equipped with collision sensors. These detect all rigid and solid obstacles
that are higher than 100 mm, such as walls, fences and garden furniture.

When the sensors report an obstacle, the Robotic Mower stops, backs up and then mows in a
different direction. As a long-term solution, it is recommended to lay the boundary wire accordingly
using the ruler to protect obstacles and the device. Lay the boundary wire so that the Robotic
Mower is not more than 20 m away from the boundary wire at any point in the mowing area.

Trees
The Robotic Mower treats trees as common obstacles, but if the roots of the tree are exposed and
lower than 100mm, this area should be excluded using boundary wire in order to protect the tree
root, cutting blades or rear wheels from damage.

Stones

We recommend clearing the lawn of small (less than 100 mm high) rocks and stones and any
stones with a round or sloped edge. The Robotic Mower might try and climb such rocks instead
of recognising them as a barrier. The Robotic Mower getting stuck on such a stone requires user
intervention to restart mowing. Contact with stones can result in damage to the blades.

Slopes
The Robotic Mower can navigate slopes up to a maximum of 40% incline or decline.

The boundary wire should never be perpendicular to an incline of more than 10%. Also, leave
strip of at least 2 m between a slope of 10% or steeper and the boundary wire. Otherwise, the
higher speed going down the slope may cause the Robotic Mower to go over the boundary wire,
especially on wet and slippery ground.

—

Paths, Driveways and Roads

If an elevated driveway crosses your lawn, better keep it outside the boundary wire.
Please allow a safety distance of 30 cm between driveway and boundary wire.

IL | ’

If the driveway and lawn are at the same level, feel free to use the boundary wire to create a
corridor. This allows your Robotic Mower to cross the driveway and reach the opposite lawn.
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Uneven lawn surfaces

Uneven lawn areas may cause the blades to touch the ground. We recommend leveling the lawn
before using your Robotic Mower or excluding uneven areas with the boundary wire.

Placing the docking station
Locate the best position for your docking station. Be aware that it needs a permanent connection
to the mains, so take into account the location of the nearest power outlet.

To ensure the Robotic Mower can return to the docking station smoothly, leave 1.5 m of straight
wire to the front of the docking station and 30 cm to the side facing the cutting area. Use a shaded
location for the docking station, as a lower temperature while charging is beneficial to the battery.
Important: Place the docking station on an even, flat surface away from ponds, pools or stairs.

We recommend suitable protection from the elements, for example a robot port or garage.

Do not place the docking station too close to a slope, such as at the top of a hill or the bottom of
a furrow. Avoid left and right inclination in excess of 5 degrees.

L
— >+4-5°

If your lawn has a soft or uneven surface, we recommend fortifying the area around the docking
station with a grass protection mesh. Otherwise, the repeated stress of the rear wheels can
damage the turf.

Once the position of the docking station is confirmed and mains electrical connection is laid out,
please do not connect to main power yet. Finish all boundary layout work before connecting the
docking station to the power supply.

Pegging your boundary wire

We strongly recommend mowing the lawn to 60 mm or less before laying out the boundary
wire. Burying the boundary wire is entirely optional. Still, the closer to the ground you lay out the
boundary wire, the lower the chance of tripping over it or damaging it when mowing the lawn.

Use the included ruler to ensure the required 30 cm distance between wire and obstacles.

L 1 )
The recommended distance between two pegs is about 80 cm in straight lines, and less in tight
curves. Note that the pegs' hook and wire slit always faces the outside of the boundary. Within a

short time the cable will be covered with grass. Since the voltage is only 32 V, there is no risk of
electric shock. Make sure that the hook of the peg and the opening for the cable always face the

demarcated.

m 80 cm m 80 cm

When first planting the pegs, do not drive them fully into the ground. Use a light hammer to drive
them in a little bit. Also locate the fixing pegs and lay each one on the lawn at approximately the
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correct distance from lawn edges (30 cm) and obstacles.

Flowerbeds

Use the boundary wire to exclude any flowerbeds from the cutting area. There are two options for
the two lengths of boundary wire running between the flowerbed and the outer boundary:

1) Keep the distance between the parallel wires above 5 cm. This way, the Robotic Mower will
recognise the boundary wire as an ordinary obstacle. When cutting, it will "bounce" off it as usual.
When following the boundary wire back to the docking station, it will take the detour around the
flower bed.

2) Alternatively, keep the distance between the two parallel wires below 5 cm. Do not cross the
wires - see below. This way, the Robotic Mower will not recognise the wires and travel across
them unhindered. This option requires placing an obstacle on the boundary wire around the
flowerbed. Place the obstacle, e. g. a large rock or pole, near position A indicated on the below
illustration. The obstacle must be surrounded by a flat area of about 1 m x 1 m, without any
slopes. This obstacle will allow the machine to exit the circle.

Ponds and Pools

While the Robotic Mower is protected against rain and spray water, being submerged is likely to
cause severe damage to the electronic parts.

Therefore, it is imperative to exclude any pools from the cutting area. For added safety, we
recommend placing a fence around the pool.

Inventory and garage

If you have created a boundary corridor inside your working area, the corridor should be at least 2
m wide and a max length of 8 m.

If a corridor is too narrow or too long, the Robotic Mower might not be able to navigate it from one
end to the other.

Connect the docking station to the boundary wire

Run the boundary wire underneath the front of the docking station and connect the end of the
wire to the left (black) connector marked 'F' (front). After you have placed the wire around the
garden then place the other end into right (red) connector marked "B" (back).




Insert the mains plug into a properly installed socket. Once the blue LED confirms all is OK, test
the Robotic Mower's function. Check the LED regularly to ensure fixing the boundary wire has not
affected the connection and signal shows S1 on the charging satation. Then place the Robotic
Mower in the working area, a few metres beside the docking station. Set the main power switch
to "ON". and then check the S1 signal on the panel is light on, press 4 times to unlock the

panel.

Press the buttons ﬁ and then close the lid, a few seconds later, the Robotic Mower should

automatically return to the docking station by locating and following the boundary wire in anti-
clockwise direction. If Robotic Mower fails to dock correctly, move the docking station to a more

suitable position.

=il
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Once the device has docked, "Charging" will show on the display, and the S1&S2 indicators on
the docking station will flash alternately. This indicates that the battery is charging correctly.

After initial installation, the Robotic Mower will remain in the docking station until the battery is
fully charged.

Successful docking and charging indicates that you have found a suitable position for the docking

station. You should now drive fixing pegs into ground fully.
Take care not to damage or kink the surplus wire stored under the docking station.

Signal selection
Note: the default signal is S1, no need to change the signal when there isn’t a influence signal
form the neighbors.

4 ) 4 )
) O O *
S1 S2 S1 S2
\ J \ J

If your neighbour is using the same mower, you will need to keep a distance of 0.5m between
you and your neighbour's boundary wires to prevent the two devices interfering with each other.
Ensure to position your docking station at least 10m away from your neighbour's boundary wires
and that both products are using different signals. Please refer to section "Signal setting" in order
to select signal S1 or S2 for your installation.

1. Press the “signal” button on the charging station, the indicator will be switched to S2.

2. Press the "S2" button on the control panel. the indicator will be switched to S2

>10 m N
) 4 )
>0.5m
. J . J

>10 m




= Before starting your robotic mower
operatlon Please follow below steps to adjust the time setting before starting your robotic mower.
Control panel 1. Press the [MENU) button to enter the menu setting.

Timer Sensor PIN English
1 2 3 4

2. Press the button to enter time setting

System date  System time )
1 2 3

3. Press the button to set the system date

Set system date

0K

Initial interface 2021-01-29 N
when power on your robotic mower, after entering the defult PIN 0000, you will see the initial
interface on the display. 4. Press the button to set the system time

Set system time

1357 @

~

Enter PIN Code

5. Press the button to enter next page

Working date ~ Working time (]
1 2 3

6. Press the button to set the working date
- Press the relative numbers to select the working date your required.

Set working day
Current signal status Robotic mower working time Battery pack @r\
1 2 3 4 5 6 7

| | remaining capicity
_:L$71J: L0,2,50-1 350 - 03,50-1507(% :L6”8”07/0J‘- 7. Press the button to set the working time

*Robotic mower - . I’ - i ing ti i
\ m Sun | Press the relative numbers to select the working time your required.
Worklng date | Set working time

Standbv ; M T Wedll Thull Fri lSat ll S
Standby! ahralralr et ke @\
. : ;

,,,,,,,,,,,,,,,,,,, 02:50-13:50 03:50-15:00 -

Current mower status

NOTE: If the working day is activated, then the blinking cursor will move to specified time

setting.
*NOTE: Inverted color means date was selected. 9

Mon
X v
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Sensor setting
1. Press the button to enter the menu setting.

Timer Sensor PIN English
1 2 3 4

2. Press the button to enter the sensor setting.

UltraSonic Setting UltraSonic Setting

o IS Settings a
1 2 3 30 om (30-60)
2

Sensor Settings ~

UltraSonic Rain
1 2

Raning Setting Delay Time In Charging

BN oFF Settings 002 minute
1 2 3 -

-

- UltraSonic sensor

This machine equipped 2 ultrasonic sensors which may detect the obstacle on the lawn. When the
sensor is actived, the robot will stop and then turn around when detect an obstacle.

Press to switch off the sensor.

Press to elect the detect distance you require.

- Rain sensor

NOTE: Mowing in the rain is not recommended.

This machine has a rain sensor which may stop the robot from mowing in the rain. When the
rain sensor is triggered, the robot will go back to the charging station first, where it will be fully
charged. Once charged the mower will remain in the charging station until the rain has stopped
before starting to mow again.

Note: Be careful not to short circuit the sensors on the machine with any metal objects. This will
cause the mower to work abnormally.

Press to switch off the sensor.

Press to set the extra time.

PIN code
1. Press the button to enter the menu setting.

Timer Sensor PIN English
1 2 3 4

2. Press the button to enter the PIN setting.

- This option sets the passcode of the mower to prevent theft or unauthorised change of the
menu settings. The existing (old) passcode is required to change to a new passcode. If you have
forgotten the passcode, contact your local dealer or after sales service.

The default passcode of the mower is “0000”.

12

Enter New PIN Code
Enter Old PIN Code .
* * * * *
- - - = Re-Enter New PIN Code
oo
— — A A 2
o @

- After re- enter the new PIN, press button OK complete this setting.

Language
1. Press the button to enter the menu setting.
2. Select related number to set the language you require.

Current Language Setting

English Svenska Deutsh )
1 2 3 5
WiFi settings
Press the button to enter the menu setting.
WiFi
Config Status Mode
1 2 3

There are 3 further options in “WiFi”.
Config
Select this option when you need to connect you mower to APP, see APP manual

Status
Show currently WiFi status

Mode

Client Mode-Default mode
Direct Mode-select this mode when you choose direct mode connection you on your phone.

Signal setting
- Set you require signal by pressing S1 or S2 button.

[OS@(Z@ }{[O@gojl\
(mEw

~
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Cutting height adjustment

The cutting height can be adjusted by rotating the height adjustment dial located on the top
of the machine. Cutting height range from 20 mm - 60 mm.

NOTE!
We recommend using an ordinary lawn mower or trimmer to cut the lawn below 60 mm
before using the Robotic Mower. This will ensure you get the optimum performance.

Start mowing
After finishing the time settings, now you can start your Robotic Mower

1. Press the button for 4 times to unlock the panel.
and then close the lid, the Robotic Mower will start to work.

Return to the docking station
1. Press the button for 4 times to unlock the panel.

2. Press the buttonand then close the lid, the Robotic Mower will back to the docking
station.

RS

Emergency Stop

Press STOP button to halt the mower at any time.

Technical Data

Model

NX 60i

NX 80i

NX 100i

Max cutting area

600 m*

800 m*

1000 m*

Battery pack

28 V/ 2000 mAh

28 V/ 2850 mAh

28 V/ 2850 mAh

Switch power supply

Input: 100-240 V~,
50/60 Hz, 56 W

Input: 100-240 V~,
50/60 Hz, 56 W

Input: 100-240 V~,
50/60 Hz, 56 W

Output: 32V ===, CC1.5| Output: 32V ===, Output: 32V ===,
A CC15A CC15A
Power supply model* FY3201500S1/ FY320150081/ FY3201500S81/
FY3201500S2/ FY320150082/ FY320150082/
FY3201500S3 FY3201500S3 FY3201500S3
Mowing time on one charge 60 min 80 min 80 min
Rated voltage 28V 28V 28V
Rated power 50 W 50 W 50 W
No load speed 3500 min™' 3500 min™' 3500 min™
Cutting width 18 cm 18 cm 18 cm
Cutting height Approx 20-60 mm Approx 20-60 mm | Approx 20-60 mm
Charging time 60 min 90 min 90 min
Blade model 846210 846210 846210
Weight 8.5 kg 8.5 kg 8.5 kg
Frequency Band 0-148.5 kHz 0-148.5 kHz 0-148.5 kHz
Magnetic Field Strength 70 dBpA/m 70 dBpA/m 70 dBpA/m
Wifi Frequency Band 2400~2483.5MHz 2400~2483.5MHz 2400~2483.5MHz
Wifi Magnetic Field strength 20dBm 20dBm 20dBm

Max sound pressure level

L,,=53 dB, K=3 dB

L,,=53 dB, K=3 dB

L,,=53 dB, K=3 dB

Max sound power level

L,.=64 dB, K=3 dB

L,.=64 dB, K=3 dB

L,.=64 dB, K=3 dB

Degree of protection:

Robotic Mower 1P24 P24 1P24
Switching power supply IP67, Plug IP44 IP67, Plug IP44 IP67, Plug IP44
Spare parts

Spare Blades 6 Pcs 6 Pcs 6 Pcs
Boundary pegs 150 Pcs 200 Pcs 220 Pcs
Boundary wire 120m 150 m 200 m
Connectors 3 Pcs 3 Pcs 3 Pcs

* WARNING: For the purposes of recharging the battery, only use the detachable supply unit

provided with this appliance.
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Maintenance and storage

Maintenance work that has not been described in these instructions must be carried out by a
servicing agency authorised by the manufacturer. Only use original parts.

Maintenance

Check and clean your Robotic Mower regularly and replace worn parts if necessary. Preferably
use a dry brush, a damp cloth or a sharpened wooden piece.

Never use flushing water.

Following these maintenance instructions can extend your Robotic Mower's service life.

Battery Life
The Robotic Mower has a maintenance free Li-ion battery, with an estimated life of more than 2
years (depending on treatment and usage).

Winter Storage

During winter, keep your mower, docking station and power supply in a dry place.

We recommend a shed, garage or preferably store it indoors.

Prepare your device for winter storage as follows:

1. Fully recharge the battery.

Set the mains power switch to "OFF".

Thoroughly clean your Robotic Mower.

Unplug the power supply from the mains outlet.

Disconnect the power supply from the docking station.

Disconnect the boundary wire from the docking station. Lift up the docking station and clean.
The boundary wire can remain outside. However, it is imperative to protect the wire against
corrosion. We recommend a water-free grease or suitable sealing tape.

If available, repack the product in the original packaging.

Alternatively, our service centre offers a winter service for your device. This will include a check-up
of all parts and - if available - a software upgrade.

oA WN

Preparing for spring

After winter storage, please clean the charging contacts on both the Robotic Mower and the
docking station.

Use a fine abrasion paper or a brass brush; this will help to achieve the best charging efficiency
and avoid any charging interference.

Cleaning the mower body

As your Robotic Mower is battery powered you need take care when cleaning. Remove rough dirt
with a soft brush. Use a manual water spray with mild household detergent for intensive cleaning.
Wipe off any residue after cleaning with a moist rag.

Disposal

To help the environment, please dispose of the product properly when it has reached the end of
its useful life and not in the household waste. Information on collection points and their opening
hours can be obtained from your local authority.

Li-lon environmental damage through incorrect disposal of the batteries / rechargeable batteries.
Remove the battery pack from the product before disposal. Batteries /rechargeable batteries may
not be disposed of with the usual domestic waste. They may contain toxic heavy metals and are
subject to hazardous waste treatment rules and regulations. Please dispose of batteries according
to the relevant local requirements.
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Replacing the battery

While the actual battery life will depend on usage and environmental factors, the typical service

life is several years. Spare batteries are available from customer support. To replace the battery,

please follow the instructions below.

1. Ensure the main power switch is turned OFF. Clean the underside as instructed.

2.  Set the Autonomous Mower to the lowest cutting height.

3. Turn the mower upside-down. Remove the 5 screws fixing the battery compartment's lid.
Note one screw is partially covered by the blade protector and is only accessible through a
service hole.

4.  Pull out the battery and disconnect it from the Autonomous Mower.

5. Carefully clean the lid and the edge of the battery compartment. Debris may allow excessive
water to enter the battery compartment, causing major damage to the appliance.

6. Connect and insert the replacement battery, close the compartment and fix the lid with 5
screws. Do not turn on the Autonomous Mower before placing it back on its wheels. Beware
of sharp blades!

Cleaning the underside

Ensure the main power switch is in OFF position. Wearing protective gloves, turn the Robotic
Mower onto its side to expose its underside. Clean the blade disc and frame using a soft brush or
damp cloth. Rotate the blade disc to make sure that it can move freely, check that the blades can
turn on their pivots and that there is no grass is obstructing them.

Clean the contact pins and the charging strips

Using wire wool, metal cleaner or very fine grade emery paper, clean the contact pins and the
charging strips on your mower and docking station. Remove any debris, leaves, or grass clippings
around the contact pins and charging strips to ensure efficient charging.

17



Reversing or replacing the blades

WARNING!
Ensure the Robotic Mower is completely shut off before cleaning, adjusting or
replacing the blades. Always wear protective gloves.

WARNING!
To ensure maximum cutting efficiency and safety, always use recommended
replacement blades and blade mounting parts when replacing.

Your Robotic Mower has three blades, fixed to the blades disk.

Unless damaged by hard obstacles, these blades can last for up to five months of everyday use.
Weekly inspection of the blades and the fixing screws is advised. Note that the blades are double-
edged. When the first side becomes blunt, loosen the fixing screw and the blade upside down and
re-fix. Check that the blade can move freely.

A set of spare blades is included with the Robotic Mower. More blades can be purchased via
customer support.

To ensure you get the best performance from your machine, always replace all three blades at the
same time. Only use spare parts recommended by manufacturer.

NOTE: if blades have been removed/ changed, please ensure that the screw is firmly
secured in place and that the blade is free to move

Spare parts list
In case you need spare parts or any support with your device, please call our after sales centre.

mhy A ®

18

Troubleshooting

Robotic Mower cannot dock with docking station
e Check that the boundary wire in front and underneath the charger is in a straight line.
e  Check that the docking station's position is suitable as explained in this manual.

Robotic Mower runs in circles while mowing or while following

boundary wire back to docking station

e Verify that no power cable runs parallel and in close proximity the boundary wire. If necessary,
reposition the boundary wire.

. Check if a front wheel is stuck.

o If a neighbor has a similar Robotic Mower, the signals may interfere. Try setting your docking
station and Robotic Mower are set to the alternative boundary signal S1 to S2.

o Driving motor may be damaged, please contact customer support.

The Robotic Mower is noisy

o Inspect the blade fixing screws; tighten if necessary.

o Inspect the blades for damage; replace if necessary.

e  Grass may be too high. Try increasing the cutting height, or mow the lawn with an ordinary
lawnmower first.

e  Cutting motor failure, please call after sales service.

Mower remains at or returns to docking station when pressing START
button

e  Check if the mower has already completed the programmed working time for that day.
o Battery is low, the Robotic Mower needs to be charged.

LED signal indicator on docking station

r S1/82 indicator lights on.

A
® O | @\/l Boundary wire signal in good condition.
S1 S2 g("/,,
@ | G

@ x| §1/82 indicator flashes.

s1 52 = Boundary wire broken, no signal.
| @ | ry g

~—
)
¥ %
S1 S2 S1/S2 indicator flashing alternately.
Mower is charging in the docking station.
-~ —
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Charging trouble shooting

Problem

Possible cause

Corrective action

Problem

Possible cause

Corrective action

No light on charge base

Incorrect wire connection

Check wire connections "F and B"

AC Power has not been switched
ON

Switch on AC power

S1 or S2 indicator flashes
separately

Boundary wire broken, no signal

Repair broken cable with provided
connectors

Robot not charging

Machine not correctly docked in
charge base

Check machine is fully docked in
charge base

Mower runs in circles

Power cable runs parallel/close to
wire

Reposition of boundary wire

Front wheel is stuck

Clean front wheel area

Signal interfere with robot in
neighborhood

Change to alternative boundary
signal (S1/S2)

Driving motor failure

Please call after sales service

Connection issue or broken/cut
boundary wire

Repair/check connections on
charge base and boundary wire
being broken/cut

Check charge base is on flat
surface

Charger pins corroded

Clean the charger pins

Mowing trouble shooting

Problem

Possible cause

Corrective action

No Power to machine

ON/OFF key has not been
activated

Switch ON the machine and try
again

Robotic Mower has low charge

Place machine in the docking
station

Machine fails to START

Time setting not activated

Select time schedule and then try
again

Grass build up under deck

Clean under deck with brush

Battery power low

Place machine in docking station

Grass too long

Mow the lawn to 60mm

Cutting height is too low

Mow the lawn to 60mm and raise
cutting height

Battery temperature too cold /hot

Working condition is between 5
and 45 °C

Boundary wire broken

Repair broken boundary wire

Mower outside the
boundary wire

Boundary wire is on a slope

Modify boundary wire and leave
bigger distance on slope

Parts of the lawn are
uncut

Mower needs more cutting time

Increase scheduled cutting time

Grass too long

Mow the lawn to 60 mm

Mower gets stuck in Lawn
area

Obstacles on lawn

Remove obstacles from the lawn

Boundary wire not correct laid

Modify boundary wire to zone out
obstacles

Wire in front of docking station
incorrect installed

1.5 m of straight cable to front of
docking station needed

Excessive vibration/noisy

Blade loose

Tighten screw bolt

Blades damaged jammed

Replace damaged blades

Grass maybe to high

Increase cutting height, reduce
later step by step or mow the lawn
with ordinary lawnmower first

Cutting motor failure

Please call the after sales service

20
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Vorbereitung

Installationsanleitung

In diesem Kapitel wird beschrieben, wie der Mahroboter fiir den Betrieb vorbereitet wird. Bevor Sie
anfangen das Gerét fir den Betrieb vorzubereiten, sollten Sie unbedingt dieses Kapitel lesen.

Einleitung

Wir empfehlen, eine Skizze lhres Gartens zu erstellen, einschlieBlich aller Hindernisse und wie
diese geschutzt werden sollen. Auf diese Weise kénnen Sie eine gute Position fur die Ladestation
ermitteln und festlegen, wie Sie das Begrenzungskabel verlegen. AuBerdem bendtigen Sie
Werkzeuge wie einen Hammer, Drahtschneider, Zange oder Schere.

Schneiden Sie lhren Rasen vor
lhr Rasen muss vor der Installation des Roboter-Rasenméhers richtig vorbereitet sein.
Schneiden Sie lhren Rasen auf eine Héhe von 60 mm vor.

> 60 mm I

Eingrenzung des Mahbereichs

Der Mahroboter ist mit Kollisionssensoren ausgestattet. Diese erkennen alle starren und massiven
Hindernisse, die héher als 100 mm sind, wie zum Beispiel Wande, Zaune und Gartenmdbel.
Sobald die Sensoren ein Hindernis melden, halt der M@hroboter an und méht anschlieBend in einer
anderen Richtung weiter. Als Lésung auf lange Sicht empfiehlt es sich, das Begrenzungskabel
entsprechend mit Hilfe eines Lineals so zu verlegen, dass Hindernisse und das Gerat geschont
bleiben. Das Begrenzungskabel sollten Sie so verlegen, dass der Méhroboter an keiner Stelle im
Méhbereich weiter als 20 m vom Begrenzungskabel entfernt ist.

Baume

Der Mahroboter behandelt Baume wie alle anderen Hindernisse. Wenn die Wurzeln des Baums
jedoch freiliegen und niedriger als 10 cm sind, muss dieser Bereich mit dem Begrenzungskabel
abgesteckt werden, um die Wurzeln, die Messer und Hinterrader vor Schaden zu schiitzen.

Steine

Wir empfehlen, kleine (niedriger als 100 mm) Steine und Felsbrocken sowie alle Steine mit einer
abgerundeten oder schragen Kante vom Rasen zu entfernen oder mit dem Begrenzungskabel
auszugrenzen. Auf Grund der Form werden diese unter Umsténden nicht direkt als Hindernis
erkannt. Um zu verhindern, dass sich der Mahroboter an diesen Stellen festfahren kann oder die
Messer beschadigt werden, sollten diese Hindernisse vor dem Betrieb entfernt werden.

Steigung

Das Begrenzungskabel sollte auf keinen Fall im rechten Winkel zu einem Gefélle von mehr als 10%
verlegt sein. AuBerdem sollten Sie einen Streifen von mindestens 2 m zwischen Bdschungen von
10% Steigung oder mehr und dem Begrenzungskabel einhalten. Andernfalls kénnte die héhere
Geschwindigkeit durch das Hinabfahren des Gefalles dazu flihren, dass der Mahroboter das
Begrenzungskabel Uberschreitet, ganz besonders bei nassem und rutschigem Untergrund.

Wege, Einfahrten und StraB3en

Wenn ein erhohter Weg Uber lhren Rasen verlauft, grenzen Sie diesen besser aus.
Lassen Sie bitte einen Sicherheitsabstand von 30 cm zwischen Weg und Begrenzungskabel.
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Wenn der Weg und der Rasen auf gleicher Hohe sind, steht es lhnen frei, ob Sie einen Streifen mit
dem Begrenzungskabel abgrenzen. Der Mahroboter kann den Weg liberqueren und auf die andere
Seite gelangen.

Unebene Rasenflachen

Auf unebenen Rasenflachen kénnte das Messer den Boden beriihren und beschédigt werden. Es
ist ratsam, die Rasenflache einzuebnen oder mithilfe des Begrenzungskabels abzugrenzen, bevor
der Mahroboter in Betrieb genommen wird.

Aufstellen der Ladestation

Suchen Sie die beste Position zum Aufstellen der Ladestation. Sie sollten beriicksichtigen, dass
ein permanenter Anschluss an eine Netzsteckdose unerlasslich ist.

Beachten Sie beim Positionieren der Ladestation darauf, dass sich die Offnung der Ladestation
rechts von lhnen befindet.

Damit der Mahroboter problemlos zur Ladestation zurlickkehren kann, verlegen Sie 1.5 m gerade
verlaufendes Begrenzungskabel zur Vorderseite der Ladestation und 30 cm zu der Seite, an der Sie
den Begrenzungsdraht mit der Ladestation verbinden. Stellen Sie die Ladestation, wenn mdglich
an einem schattigen Ort auf, da eine niedrigere Temperatur beim Aufladen die Lebensdauer des
Akkus verlangern kann.

Wichtig: Stellen Sie die Ladestation auf eine ebene, flache Flache in sicherem Abstand zu Teichen,
Pools oder Stufen auf. Wir empfehlen, einen geeigneten Witterungsschutz, zum Beispiel eine
Uberdachung oder eine Garage fiir den Mahroboter.

Achten Sie darauf, dass die Ladestation waagerecht aufgestellt wird. Vermeiden Sie Neigungen
von mehr als 5 Grad.
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Wenn Ihr Rasen eine weiche oder unebene Flache hat, empfehlen wir, den Bereich rund um die
Ladestation mit einem Rasenschutzgitter zu verstarken. Andernfalls kann die wiederkehrende
Belastung durch die Hinterrdder den Rasen beschéadigen.

Wenn Sie die Ladestation aufgestellt und das elektrische Anschlusskabel verlegt haben, schlieBen

Sie die Begrenzung des Méahbereichs ab, bevor Sie die Ladestation mit der Steckdose verbinden.

Verlegen lhres Begrenzungskabels

Wir empfehlen ausdricklich, den Rasen auf weniger als 60 mm zu kiirzen, bevor Sie das
Begrenzungskabel verlegen. Je ndher Sie den Begrenzungsdraht am Boden verlegen, umso
geringer ist die Chance, dass der Mahroboter das Kabel beim M&hvorgang beschadigt. Das
Vergraben des Begrenzungskabels ist optional.

Verwenden Sie das mitgelieferte Lineal, um den erforderlichen Abstand von 30 cm zwischen Kabel
und Hindernissen sicherzustellen.

| |
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Der empfohlene Abstand zwischen zwei Heringen sollte etwa 80 cm in einer geraden Linie
betragen und weniger bei engen Kurven. Beachten Sie, dass der Haken des Herings und die

Offnung fiir das Kabel immer zur AuBenseite des Begrenzungsbereichs zeigen miissen. Das
Kabel wird in kurzer Zeit mit Gras bedeckt sein. Da die Spannung nur 32 V betrégt, besteht keine

Stromschlaggefahr.

m 80 cm m 80 cm




Treiben Sie die Heringe zunachst nur ein wenig mit einem leichten Hammer in den Boden, bis
Sie sich sicher sind, dass sie korrekt positioniert sind. Um sicherzustellen, dass Sie die Heringe
korrekt positionieren, empfiehlt es sich, dass Sie die Heringe zuerst auf dem Rasen auslegen und
den Abstand von den Rasenkanten und den Hindernissen messen (30 cm).

Blumenbeete

Grenzen Sie mit dem Begrenzungskabel Blumenbeete vom Méhbereich ab. Fir die Hin- und
Ruckfuhrung des Begrenzungskabels zwischen dem Blumenbeet und der duBeren Begrenzung
gibt es zwei Mdéglichkeiten:

1) Halten Sie zwischen den parallel verlaufenden Kabeln einen Abstand von mehr als 5 cm ein. Auf
diese Weise wird der Mahroboter das Begrenzungskabel erkennen und die Richtung dndern. Wenn
er dem Begrenzungskabel zurlick zur Ladestation folgt, wird er einen Umweg um das Blumenbeet
herum machen.

2) Oder verlegen Sie die parallel zueinander verlaufenden Kabel mit einem Abstand von weniger
als 5 cm zwischen ihnen. Verlegen Sie die Kabel nicht Uberkreuz — siehe Abbildung. Auf diese
Weise erkennt der Mahroboter die parallel verlaufenden Kabel nicht und wird sie ungehindert
Uberqueren. Bei dieser Mdglichkeit muss ein Hindernis auf das Begrenzungskabel um das
Blumenbeet herum gestellt werden. Stellen Sie das Hindernis, zum Beispiel einen groBen Stein
oder Pfahl, in der N&he von Position A auf, wie in der folgenden Abbildung gezeigt. Das Hindernis
muss von einem flachen Bereich von etwa 1 m mal 1 m ohne Neigungen umgeben sein. Dieses
Hindernis ermoglicht dem Geréat, den Kreis zu verlassen.

Teiche und Pools

Der Méahroboter ist zwar vor Regen und Spritzwasser geschutzt, unter Wasser wirden die
elektronischen Teile jedoch schweren Schaden nehmen.

Deshalb missen Pools unter allen Umstanden von dem Méahbereich abgegrenzt werden. Um ganz
sicher zu gehen, empfehlen wir, einen Zaun um den Pool herum aufzustellen.

Grenzkorridor

Wenn Sie innerhalb Ihres Arbeitsbereichs einen Grenzkorridor angelegt haben, sollte dieser
mindestens 2 m breit und max. 8 m lang sein.

Wenn ein Korridor zu eng oder lang ist, ist es mdglich, dass der Mahroboter nicht von einem Ende
zum anderen navigieren kann.

Verbindung der Ladestation mit dem Begrenzungskabel

Stellen Sie die Ladestation am Ende des Begrenzungskabels auf, sodass das Kabel in
Léngsrichtung unterhalb, in der Mitte der Ladestation verlauft. Verbinden Sie das Ende des
Kabels, was unterhalb der Ladestation verlauft, mit der linken (schwarzen) Kabelklemme, die mit
»F“ (Front, Vorderseite) markiert ist. Verbinden Sie das andere Kabelende mit der rechten (roten)
Kabelklemme, die mit ,B“ (Back, Rickseite) markiert ist.




SchlieBen Sie den Netzstecker an eine korrekt installierte Steckdose an. Sobald die blaue LED
bestatigt, dass alles in Ordnung ist, priifen Sie die Funktion des Méahroboters. Vergewissern Sie
sich regelmaBig anhand der LED, ob die Verbindung durch die Verlegung des Begrenzungskabels
nicht beeintrachtigt wurde und ob fiir das Signal S1 auf der Ladestation leuchtet. Stellen Sie den
Rasenmahroboter dann wenige Meter neben der Ladestation im Arbeitsbereich ab. Stellen Sie
den Hauptschalter auf ,,ON“ und kontrollieren Sie, ob die Signalanzeige S1 auf dem Bedienfeld
leuchtet. Driicken Sie 4 mal auf , um das Bedienfeld zu entsperren.

)
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Driicken Sie die Taste /@\ und schlieBen Sie den Deckel. Wenige Sekunden danach sollte der

Mahroboter automatisch zur Ladestation zurtickkehren, indem er sie zundchst lokalisiert und
danach das Begrenzungskabel gegen den Uhrzeigersinn abfahrt. Wenn der Mahroboter nicht
korrekt andockt, versetzen Sie die Ladestation an eine geeignetere Stelle.
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Nach dem Andocken des Gerats wird im Display ,Charging” (Ladevorgang) gemeldet und die S1
& S2 Anzeigen auf der Ladestation blinken abwechselnd. Dies weist daraufhin, dass der Akku
korrekt ladt.

Nach der Erstinstallation bleibt der Rasenmahroboter in der Ladestation, bis der Akku vollstandig
aufgeladen ist.

Dass Sie eine geeignete Position flr die Ladestation ausgewé&hlt haben, erkennen Sie am
erfolgreichen Andocken und Aufladen des Geréats. Nun sollten Sie die Befestigungsheringe ganz in
den Boden treiben. Achten Sie darauf, das unter der Ladestation verstaute Uberschiissige Kabel
nicht zu beschédigen oder abzuknicken.

Signalauswahl

Hinweis: Das Standardsignal ist S1. Wenn kein Storsignal von Nachbarn vorhanden ist, muss das
Signal nicht gedndert werden.

4 N 4 )
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Wenn lhr Nachbar den gleichen Mahroboter benutzt, muss ein Abstand von 0,5 m zwischen
lhrem Begrenzungskabel und dem lhres Nachbarn eingehalten werden, um zu verhindern, dass
die beiden Gerate jeweils den Betrieb des anderen stéren. Denken Sie daran, Ihre Ladestation
mindestens 10 m von den Begrenzungskabeln lhres Nachbars entfernt aufzustellen. Beide Gerate
missen unterschiedliche Signale verwenden. Beachten Sie die nachfolgenden Anweisungen,
wenn Sie das Signal &ndern méchten:

1. Dricken Sie die Taste “Signal” auf der Ladestation. Die Anzeige schaltet dann auf S2 um.

2. Drlcken Sie die Taste "S2" auf dem Bedienfeld, die Anzeige wird auf S2 umgeschaltet.

>10 m N
) 4 )
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Vor dem Starten des Mahroboters

Bedlenung Stellen Sie die Uhrzeit wie folgt ein, bevor Sie den Mahroboter starten.
Bedienfeld 1. Driicken Sie die Taste [WENU) , um das Einstellungsmenti aufzurufen.
Timer Sensor PIN Deutsch
1 2 3 4

2. Drlicken Sie die Taste

Systemdatum  Systemuhrzeit »
1 2 3

, um die Uhrzeiteinstellung aufzurufen.

3. Driicken Sie die Taste , um das Systemdatum einzustellen

Systemdatum einstellen

0K

2021-01-29
- ~

Anfangsdarstellung
Nach dem Einschalten des Méahroboters und der Eingabe der PIN-Nummer 0000 wird die
Anfangsdarstellung im Display angezeigt. 4. Dricken Sie die Taste , um die Systemzeit einzustellen

Systemuhrzeit einstellen
@
13:57
-_—

5. Driicken Sie die Taste

Arbeitsdatum Arbeitsuhrzeit ]

1 2 3

PIN Code eingeben

zur nachsten Seite zu wechseln

6. Driicken Sie die Taste , um das Einsatzdatum einzustellen
- Driicken Sie die jeweiligen Zahlen, um das gewtinschte Einsatzdatum auszuwahlen.

H Arbeitstag einstellen
Aktueller Signalstatus Einsatzzeit des Mahroboters Xslzb:(elben??t @_\
I u apaz' a 1 2 3 4 5 6 7 -
:'”"\ !" D "\!’”’6’—\
~S1. '02:50-13:50 03:50-15:00:'68 /o+J ] D o -
E g be- b dbo--- i 7. Dricken Sie die Taste , um die Einsatzzeit einzustellen
*Einsatzdatum - N N.. B- §-. B~ .0~ _ - Drii ie die i ili i ¥ i i 5
o m Sun | Driicken Sie die jeweiligen Zahlen, um die gewiinschte Einsatzzeit auszuwéhlen.
7777777777777777777777777777777777777777 = Arbeitsuhrzeit einstellen
Mahroboters Tttt N
Stand'by M 2 3 4 5 6 7 @
o i 02:50-13:50 03:50-15:00 -

Aktueller Zustand des Mahroboters
HINWEIS: Wenn der Einsatztag aktiviert ist, wechselt der blinkende Cursor zur

*HINWEIS: Die invertierte Farbe steht fiir ein ausgewahltes Datum. Uhrzeitangabe.

Mon
X v
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Sensoreinstellung
1. Driicken Sie die Taste [{iElU] , um das Einstellungsmenu aufzurufen.

Timer Sensor PIN Deutsch
1 2 3 4

2. Driicken Sie die Taste

um die Sensoreinstellungen aufzurufen.

UltraSonic-Einstellungen UltraSonic-Einstellungen

o IS Einstellungen a
1 2 3 30 om (30-60)
2

~

Sensoreinstellungen

UltraSonic Regen
1 2

Einst. Regen Verweilzeit beim Aufladen

BN oFF Einstellungen 002 minute
1 2 3 -

-

- Ultraschallsensor
Das Gerat ist mit 2 Ultraschallsensoren ausgestattet, die Hindernisse auf dem Rasen erkennen.
Wenn der Sensor aktiviert ist, stoppt der Roboter und wendet bei Erkennung eines Hindernisses.

Driicken Sie
Driicken Sie

, um den Sensor auszuschalten.
, um die gewlinschte Sensordistanz auszuwahlen.

- Regensensor

HINWEIS: Im Regen méhen wird nicht empfohlen.

Dieses Gerat verfligt tiber einen Regensensor, der den Mahbetrieb des Geréts bei Regen
verhindert. Wenn der Regensensor auslost, fahrt der M@hroboter zuerst zur Ladestation zurlick, wo
er voll aufgeladen wird. Wenn er aufgeladen ist, bleibt der Mahroboter solange in der Ladestation,
bis der Regen aufhort. Erst danach startet er den Mahbetrieb wieder.

Hinweis: Achten Sie darauf, dass die Sensoren am Gerét nicht durch Metallgegensténde
kurzgeschlossen werden. Dadurch wird am M&hroboter ein ungewohnliches Verhalten ausgel6st.

Driicken Sie
Driicken Sie

, um den Sensor auszuschalten.
, um eine Zeitverlangerung festzulegen.

PIN-Code
1. Driicken Sie die Taste

um das Einstellungsmen( aufzurufen.

Timer Sensor PIN Deutsch
1 2 3 4

2. Drlicken Sie die Taste . , um die PIN-Einstellung aufzurufen.
- Mit dieser Option kénnen Sie flir den Mahroboter einen Passwortschutz definieren, um

Diebstihle oder unbefugte Anderungen der Mentieinstellungen zu verhindern. Zum Umstellen
auf ein neues Passwort wird das alte (vorhandene) Passwort benétigt. Wenden Sie sich an den
Fachhandel vor Ort oder den Aftersales-Service, falls Sie den Passcode vergessen haben.

Das Standard-Passwort des Mahers lautet “0000”.

12

Neuen PIN eingeben

Alten PIN eingeben e .

e . =
@W@—Dﬂﬂ Neuen PIN wiederh.
%«\\: ~ ER
o @

- Nach erneuter Eingabe des neuen PIN driicken Sie die Taste , um die Einstellung zu
Ubernehmen.
Sprache

1. Druicken Sie die Taste , um das Einstellungsmenu aufzurufen.
2. Wahlen Sie die Zahl fiir die jeweils gewlinschte Sprache.

Aktuelle Spracheinstellung

English Svenska Deutsh
1 2 3 5

-

WiFi-Einstellungen
Driicken Sie die Taste

, um das Einstellungsmeni aufzurufen.

WiFi
Konfig. Status Modus
1 2 3

Unter ,,WiFi“ gibt es 3 weitere Optionen.

Konfig
Waéhlen Sie diese Option, um eine Verbindung zwischen Mahroboter und der App herzustellen,
siehe APP.

Status
Zeigt den gegenwartigen WLAN-Status an

Modus

Client Modus = Standard-Betriebsart
Direct Modus - Wahlen Sie diese Option, um in der APP eine Direktverbindung zu aktivieren.

Signaleinstellungen
- Legen Sie das gewtlnschte Signal durch Driicken der Taste S1 oder S2 fest.

ERET
R m
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Schnitthéhe einstellen Technische Daten

Die Schnitthéhe kann durch Drehen des Hohenverstellers oben auf dem Gerat verdndert werden.

Der Schnitthdhenbereich liegt zwischen 20 und 60 mm.

Modell NX 60i NX 80i NX 100i
Hinweis! Max. Schnittbereich 600 m? 800 m? 1000 m?
Akku 28 V/ 2000 mAh 28 V/ 2850 mAh 28 V/ 2850 mAh

Wir empfehlen, mit einem normalen Rasenmaher oder Rasentrimmer den Rasen auf eine

Input: 100-240 V~, | Input: 100-240 V~, |Input: 100-240 V~,

Ho6he unter 60 mm zu kiirzen, bevor Sie den Mahroboter einsetzen. Auf diese Weise erzielen
50/60 Hz, 56 W 50/60 Hz, 56 W 50/60 Hz, 56 W

Sie ein optimales Mahernls. Schaltleistung Output: 32V ===, Output: 32V ===, | Output: 32V ===,
CC1.5A CC1.5A CC15A
Netzteil FY3201500S1/ FY3201500S1/ FY3201500S1/
FY3201500S2/ FY3201500S2/ FY3201500S2/
FY3201500S3 FY3201500S3 FY3201500S3
Méhzeit mit einer Akkuladung 60 min 80 min 80 min
Nennspannung 28V 28V 28V
Nennleistung 50 W 50 W 50 W
Leerlaufdrehzahl 3500 min” 3500 min” 3500 min”
Schnittbreite 18 cm 18 cm 18 cm
Schnitthéhe Approx 20-60 mm | Approx 20-60 mm | Approx 20-60 mm
Ladedauer 60 min 90 min 90 min
Ersatzmesser 846210 846210 846210
Gewicht 8.5 kg 8.5 kg 8.5 kg
Frequenz 0-148.5 kHz 0-148.5 kHz 0-148.5 kHz
Magnetfeldstarke 70 dBuA/m 70 dBuA/m 70 dBpuA/m
Wireless-Frequenzbereich 2400~2483.5MHz | 2400~2483.5MHz | 2400~2483.5MHz
Wireless-Leistung 20dBm 20dBm 20dBm

Schalldruckpegel am Ohr des

Bedieners L, L,»=53 dB, K=3 dB | L,,=53 dB, K=3 dB |L,,=53 dB, K=3 dB

Gemessener Schallleistungspegel

N L,.=64 dB, K=3 dB |L,.=64 dB, K=3 dB |L,,=64 dB, K=3 dB
WA

Zur Ladestation zuriickkehren Schutzklasse:

1. Driicken Sie 4 mal die Taste , um das Bedienfeld zu entsperren. Mahroboter P24 P24 1P24
2. Driicken Sie die Taste und schlieBen Se danach den Deckel. Der Mahroboter kehrt zur Netzteil IP67, Plug IP44 IP67, Plug IP44 IP67, Plug IP44
Ladestation zuriick. Ersatzteile
ol & Ersatzmesser 6 Pcs 6 Pcs 6 Pcs
NS Begrenzungsheringe 150 Pcs 200 Pcs 220 Pcs
Begrenzungskabel 120 m 150 m 200 m
Kabelverbinder 3 Pcs 3 Pcs 3 Pcs

* WARNUNG: Verwenden Sie zum Aufladen des Akkus nur das abnehmbare Netzteil, das mit
diesem Gerat geliefert wird.

Schnellstopp

Um den Mahroboter spontan anzuhalten, driicken Sie die STOP-Taste.
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Wartung und Lagerung

Wartungsarbeiten, die nicht in dieser Bedienungsanleitung beschrieben werden, missen von
einer vom Hersteller zugelassenen Reparaturstelle durchgefiihrt werden. Verwenden Sie nur
Originalersatzteile.

Wartung

Priifen und reinigen Sie Ihren M&hroboter regelmaBig und ersetzen Sie gegebenenfalls
abgenutzte Teile. Verwenden Sie vorzugsweise eine trockene Blrste, ein feuchtes Tuch oder ein
angeschliffenes Stlick Holz.

Verwenden Sie niemals flieBendes Wasser oder einen Hochdruckreiniger.

Die Befolgung dieser Wartungsanleitungen kann die Lebensdauer Ihres Mahroboter verlangern.

Akkulebensdauer
Der Mahroboter ist mit einem wartungsfreien Li-lonen-Akku versehen, der eine geschétzte
Lebensdauer von Uber 2 Jahren hat (je nach Behandlung und Gebrauch).

Uberwinterung

Bewahren Sie Ihren Mahroboter, die Ladestation und das Netzteil den Winter Uber an einem
trockenen Ort auf.

Wir empfehlen einen Schuppen, eine Garage oder vorzugsweise einen Platz im Haus.

Bereiten Sie Ihr Gerat folgendermaBen fiir die Uberwinterung vor:

Laden Sie den Akku komplett.

Stellen Sie den Betriebsschalter auf ,,OFF*.

Reinigen Sie lhren Mahroboter griindlich, trocken mit einer Birste.

Trennen Sie das Netzkabel von der Steckdose.

Trennen Sie das Netzkabel von der Ladestation.

Trennen Sie das Begrenzungskabel von der Ladestation. Heben Sie die Ladestation hoch
und reinigen Sie diese. Das Begrenzungskabel kann im Freien bleiben. Es muss allerdings
vor Rost geschiitzt werden. Wir empfehlen eine wasserfreie Schmiere oder ein geeignetes
Abdichtungsband.

Sofern verfligbar, verpacken Sie das Produkt in der Originalverpackung.

Alternativ bietet unser Kundendienst einen Winterservice flr Ihr Gerat an. Dieser umfasst eine
Uberprifung aller Teile, den Austausch der Schneidmesser und — sofern verfligbar — ein Software-
Upgrade.

oA LN

Vorbereitung fiir den Friihling

Reinigen Sie nach dem Winterlager die Ladekontakte sowohl an dem Mahroboter als auch der
Ladestation. Benutzen Sie ein feines Schleifpapier oder eine Messingbuirste; dadurch wird die
Ladeeffizienz optimiert und Stérungen beim Laden vermieden.

Reinigung des Mahrobotergehauses

Da lhr Mahroboter mit einem Akku betrieben wird, miissen Sie bei der Reinigung Vorsicht walten
lassen. Entfernen Sie groben Schmutz mit einer weichen Birste. Verwenden Sie ein manuelles
Wasserspriihgerat mit einem milden Haushaltsreiniger fur eine griindliche Reinigung. Wischen Sie
alle Reste nach der Reinigung mit einem feuchten Lappen ab.

Akku ersetzen

Zwar hangt die tatsachliche Akkulebensdauer vom Gebrauch und von den Umweltfaktoren ab,

jedoch betragt die typische Lebensdauer sieben Jahre. Ersatzakkus sind beim Kundenservice

erhaltlich. Gehen Sie folgendermaBen vor, um den Akku auszutauschen.

1. Achten Sie darauf, dass der Hauptschalter auf OFF gestellt ist. Reinigen Sie die Unterseite
wie in der Unterlage erlautert.

2. Stellen Sie am autonomen Mahroboter die niedrigste Schnitthdhe ein.

3. Drehen Sie den Mahroboter um. Montieren Sie die 5 Schrauben vom Deckel des
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Batteriegehduses ab. Beachten Sie, dass eine Schraube zum Teil durch den Messerschutz
verdeckt ist und nur Uber eine Wartungséffnung erreichbar ist.

4.  Ziehen Sie den Akku heraus und trennen Sie ihn vom autonomen Mahgerat.

5. Reinigen Sie den Deckel und die Kanten des Batteriefachs vorsichtig. Durch Schmutz kann
Uberschissiges Wasser in das Batteriefach eindringen. Dadurch kann das Gerat empfindlich
beschadigt werden.

6. Setzen Sie den Ersatzakku ein und schlieBen Sie ihn an. SchlieBen Sie das Fach und
schrauben Sie den Deckel mit 5 Schrauben fest. Bringen Sie zuerst die Rader an, bevor Sie
den Méahroboter einschalten. Vorsicht - Scharfe Messer!

Reinigung der Unterseite

Achten Sie darauf, dass der Betriebsschalter auf OFF gestellt ist. Tragen Sie Schutzhandschuhe,
drehen Sie den Mahroboter auf die Seite, um auf seine Unterseite zugreifen zu kénnen. Reinigen
Sie die Messerscheibe und den Rahmen mit einer weichen Birste oder einem feuchten Tuch.
Drehen Sie die Messerscheibe, um zu prifen, ob sie sich frei bewegen lasst; stellen Sie sicher,
dass die Messer auf ihren Drehzapfen rotieren kénnen und dass kein Gras die Messer blockiert.

N/

Reinigen der Kontaktstifte und Ladestreifen

Reinigen Sie die Kontaktstifte an Ihrer Ladestation und die Ladestreifen an Ihrem Mahroboter mit
Stahlwolle, einem Metallreiniger oder sehr feinem Schleifpapier. Entfernen Sie alle Ablagerungen,
Blatter oder Grasreste um die Kontaktstifte und Ladestreifen herum, um effizientes Laden zu
gewahrleisten.

Entsorgung

Um die Umwelt zu schonen, Entsorgung Sie das Produkt bitte ordnungsgemas, wenn es das Ende
seiner Nutzungsdauer erreicht hat und nicht im Hausmdll. Informationen zu Sammelstellen und
deren Offnungszeiten erhalten Sie bei Ihrer Gemeinde.

Durch unsachgeméBe Entsorgung von Li-lonen Batterien/Akkus kdnnen Umweltschaden
entstehen.

Entfernen Sie den Akku vor der Entsorgung aus dem Produkt. Batterien / wiederaufladbare
Batterien dirfen nicht mit dem Ublichen Hausmull entsorgt werden. Sie kdnnen giftige
Schwermetalle enthalten und unterliegen den Regeln und Vorschriften fir die Behandlung
geféhrlicher Abfélle. Bitte entsorgen Sie die Batterien gemaB den 6rtlichen Anforderungen.
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Umdrehen oder Ersetzen der Messer

ACHTUNG!
Stellen Sie sicher, dass der M@hroboter komplett ausgeschaltet ist, bevor Sie ihn reinigen,

Einstellungen vornehmen oder die Messer ersetzen. Tragen Sie immer Schutzhandschuhe.

ACHTUNG!
Verwenden Sie zum Auswechseln der Messer immer empfohlene Ersatzmesser und
Messerschrauben, um die maximale und sichere Schnittleistung zu garantieren.

Ihr Méhroboter hat drei Messer, die an der Messerscheibe befestigt sind.

Sofern sie nicht durch harte Hindernisse beschadigt werden, kénnen diese Messer bis zu flnf
Monate bei tdglichem Gebrauch halten.

Es wird geraten, die Messer und die Befestigungsschrauben wéchentlich zu Gberprifen.

Beachten Sie, dass die Messer zweischneidig sind. Wenn die erste Seite stumpf ist, I6sen Sie die

Befestigungsschraube, drehen Sie das Messer um und befestigen Sie es wieder. Prifen Sie, ob
sich das Messer frei bewegen kann.

Ein Satz Ersatzmesser wird mit dem Mahroboter geliefert. Weitere Messer kdnnen liber den
Kundendienst gekauft werden. Damit Sie die beste Leistung von lhrem Gerat erhalten, ersetzen
Sie immer alle drei Messer gleichzeitig. Benutzen Sie nur vom Hersteller empfohlene Ersatzteile.

HINWEIS: Wenn die Klingen entfernt/gewechselt wurden, stellen Sie bitte sicher, dass die
Schrauben fest fixiert sind und sich die Klingen frei bewegen kénnen.

Ersatzteilliste
Rufen Sie das Kundendienstcenter an, wenn Sie eines der nachfolgenden Ersatzteile bestellen
mochten.

A ®
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Fehlerbehebung

Mahroboter kann nicht an der Ladestation andocken.

Priifen Sie, ob das Begrenzungskabel vor und unter dem Ladegerét in einer geraden Linie verlauft.

Prifen Sie, ob die Position der Ladestation gemaB der Angaben in dieser Bedienungsanleitung geeignet

ist.

Mahroboter fahrt beim Mahen im Kreis oder wahrend er dem
Begrenzungskabel zuriick zur Ladestation folgt.

Vergewissern Sie sich, das kein Stromkabel parallel und in unmittelbarer Nédhe des Begrenzungskabels
verlauft. Korrigieren Sie die Position des Begrenzungskabels gegebenenfalls.

Prifen Sie, ob ein Vorderrad blockiert.

Wenn ein Nachbar einen &hnlichen Mahroboter hat, kdnnen die Signale einander stéren. Versuchen Sie,
Ihre Ladestation und den Mé&hroboter auf ein anderes Begrenzungssignal einzustellen.

Maoglicherweise ist der Antrieb beschadigt. Wenden Sie sich bitte an den Kundendienst.

Der Mahroboter ist laut.

Untersuchen Sie die Befestigungsschrauben der Messer; ziehen Sie sie gegebenenfalls nach.
Untersuchen Sie die Messer auf Schaden; ersetzen Sie sie gegebenenfalls.

Das Gras ist moglicherweise zu hoch. Probieren Sie aus, die Schnitthéhe zu erhdhen oder den Rasen
erst mit einem normalen Rasenméher zu schneiden.

Schneidmotorschaden, bitte wenden Sie sich an den Kundendienst.

Mahroboter bleibt bei oder kehrt zur Ladestation zuriick, wenn die START-
Taste gedriickt wird.

Priifen Sie, ob die einprogrammierte Arbeitszeit des Rasenmahers flr diesen Tag bereits abgelaufen ist.
Der Akku ist schwach, lassen Sie dem Rasenmahroboter Zeit zum Aufladen und probieren Sie es dann
erneut.

LED-Signalanzeige an der Ladestation

) 0O r @ /1I Die S1/ S2-Anzeige leuchtet auf.
s1 s2 | = Begrenzungskabel in gutem Zustand.
= |
B |
¥ O Die Anzeige S1/S2 blinkt.
s1 s2 Begrenzungskabel gebrochen, kein
Signal.
Y
S & S1/ S2-Anzeige blinkt abwechselnd.
St S2 Der Méher wird in der Dockingstation
aufgeladen.
- — J
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Storungsbeseitigung beim Laden

Problem

Mdégliche Ursache

AbhilfemaBnahmen

Problem

Maogliche Ursache

AbhilfemaBnahmen

Kein Licht an der
Ladestation

Falsche Verkabelung

Kabelverbindungen "F und B"
prifen

Netzstrom nicht eingeschaltet

Netzstrom einschalten

Die Meldeleuchte S1 bzw.
S2 blinkt separat

Begrenzungskabel unterbrochen,
kein Signal

Beschadigtes Kabel mit den
beiliegenden Verbindern reparieren

Maher bleibt in einem
Rasenbereich stecken

Hindernisse auf dem Rasen

Hindernisse vom Rasen entfernen

Begrenzungskabel nicht korrekt
verlegt

Begrenzungskabel so verlegen,
dass Hindernisse ausgegrenzt
werden

Kabel vor der Ladestation falsch
installiert

Zur Vorderseite der Ladestation
missen 1.5 m gerade verlegtes
Kabel vorhanden sein

Roboter wird nicht
geladen

Gerét nicht korrekt an der
Ladestation angedockt

Priifen, ob das Gerat vollstandig an
die Ladestation angedockt hat

Prifen, ob die Ladestation auf
flachem Untergrund steht

Kontakte des Ladegerats
korrodiert

Kontakte des Ladegerats reinigen

In Verbindung mit dem Méhen

Zu starke Vibration/
Larmentwicklung

Messer lose

Schrauben festziehen

Messern beschadigt oder
eingeklemmt

Beschéadigte Messer austauschen

Rasen ist eventuell zu hoch

Schnitthéhe erhéhen, spéter Schritt
fur Schritt verringern oder den
Rasen zuerst mit einem normalen
Rasenméaher abmahen

Ausfall des Mahantriebs

Bitte Kundendienst anrufen

Problem

Mogliche Ursache

AbhilfemaBnahmen

Geréat hat keinen Strom

Hauptschalter wurde nicht
betétigt

Gerét einschalten und erneut
versuchen

Akku des Mahroboters nur noch
schwach geladen

Gerat an die Ladestation
anschlieBen

Das Gerat STARTET nicht

Zeiteinstellung nicht aktiviert

Zeitplan wahlen und erneut
versuchen

Gras staut sich unter dem
Mahdeck

Unterseite des Mahdecks mit
Biirste reinigen

Méher bewegt sich im
Kreis

Stromkabel verlauft parallel/zu
nah am Begrenzungskabel

Begrenzungskabel versetzen

Vorderrad ist blockiert

Vorderradbereich reinigen

Signalstoérung durch einen
Roboter in der N&he

Auf alternatives Begrenzungssignal
(51/S2) umschalten

Stérung des Antriebmotors

Bitte den Kundendienst anrufen

Verbindungsproblem oder
unterbrochenes/durchtrenntes
Begrenzungskabel

Verbindungen an Ladestation

und unterbrochenem bzw.
durchtrenntem Begrenzungskabel
reparieren/prifen

Akkuladung niedrig

Gerat an die Ladestation
anschlieBen

Rasen ist zu hoch

Den Rasen auf 60 mm abméahen

Die Schnitthohe ist zu niedrig

Den Rasen auf 60 mm abmahen
und die Schnitthdhe erhdhen

Akkutemperatur zu niedrig/hoch

Betriebstemperatur muss zwischen
5 und 45 °C liegen

Begrenzungskabel unterbrochen

Defektes Begrenzungskabel
reparieren

Méher auBerhalb des
Begrenzungskabels

Begrenzungskabel befindet sich
an einer Béschung

Begrenzungskabel anders verlegen
und einen gréBeren Abstand zur
Bdschung einhalten

Teile des Rasens sind
nicht geméht

Gerét braucht mehr Zeit zum
Mahen

Die geplante Betriebsdauer
erhéhen, maximal auf 8 Stunden
moglich.

Rasen ist zu hoch

Den Rasen auf 60 mm abméahen
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Installation

Guide d’installation

Ce chapitre vous explique comment installer votre Robomower. Assurez-vous d’avoir lu et compris
ce chapitre avant de commencer I'installation.

Introduction

Nous vous recommandons de créer un schéma de votre pelouse, en incluant tous les obstacles et
la fagon dont ils devraient étre protégés. Cela vous permettra d’identifier un emplacement adéquat
pour I'installation de la station de chargement et la disposition possible du cable de délimitation. Il
vous faudra également des outils, comme un marteau, une pince coupante, ou des ciseaux.

Découpez votre pelouse

Votre pelouse doit étre préparée correctement avant d'installer le robot de tonte.
Pré coupez votre pelouse a une hauteur de 60 mm.

> 60 mm I

Limitations de coupe

Ce robot-tondeuse est équipé de capteurs anticollision. Ces capteurs détectent tout obstacle
rigide et fixe d’une hauteur supérieure a 10 cm : murs, cl6étures ou meubles de jardin etc.

Quand le capteur détecte un obstacle, le robot tondeuse s’arréte, recule puis continue dans une
autre direction. A titre de solution a long terme, il est conseillé de disposer le cable périphérique
en conséquence au moyen d’une régle, de maniere a protéger les obstacles et I'appareil. Le cable
périphérique doit étre disposé de maniéere a ce que le robot tondeuse ne soit jamais a plus de 20
m du cable quel que soit I’endroit ou il se trouve dans la zone de tonte.

Arbres

Le Robomower considére les arbres comme des obstacles ordinaires, mais si les racines d’un
arbre sont exposées et d’une hauteur inférieure @ 100 mm, vous devrez exclure cette zone de la
surface a tondre en utilisant le cable de délimitation afin de protéger les racines de I'arbre ainsi
que les lames et les roues arriere de I'appareil.

Pierres

Nous vous recommandons de débarrasser la pelouse des petites pierres et petits rochers (d’une
hauteur inférieure a 100 mm) ainsi que des cailloux aux bords ronds ou biseautés. Le Robomower
pourrait en effet tenter de grimper sur ces pierres au lieu de les considérer comme un obstacle.
Si le Robomower reste bloqué sur une pierre, I'utilisateur devra intervenir pour que la tonte puisse
reprendre. Un contact avec des pierres peut causer des dommages aux lames.

Pentes

Le cable périphérique ne doit jamais étre placé a la perpendiculaire d'une pente inclinée a plus
de 10°. Par ailleurs, laissez une bande d’au moins 2 m entre le cable périphérique et une pente
de 10 % ou plus. Sinon, il est possible que le robot tondeuse se laisse entrainer par sa vitesse en
descente et passe au-dessus du cable périphérique, surtout si le sol est mouillé ou glissant.

Chemins, allées et routes

Si une allée surélevée traverse votre pelouse, il est préférable de la laisser a I’extérieur de la
surface délimitée par le cable de délimitation.

Veuillez laisser une distance de sécurité de 30 cm entre I'allée et le cable de délimitation.

|
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Si I'allée et la pelouse sont au méme niveau, vous pouvez utiliser le cable de délimitation pour
créer un couloir. Cela permettra a votre Robomower de traverser I'allée et d’atteindre la pelouse
opposée.

Surfaces irréguliéres

Les surfaces de pelouse irrégulieéres peuvent causer un contact entre les lames et le sol, ce qui
peut les endommager. Il est recommandé de niveler la surface ou de I’exclure de la zone de coupe
a I'aide du cable de délimitation avant d’utiliser le robot tondeuse.

Positionnement de la station de chargement

Afin d’identifier le meilleur emplacement pour la station de chargement, il faut prendre en compte
le fait qu’un branchement permanent a une prise secteur est indispensable.

Sortez la station de chargement de I’emballage et vérifiez que I’entrée de chargement se trouve du
c6té de votre main droite.

Pour que le Robomower puisse retourner a la station de chargement facilement, laissez 1.5 m
de céble droit devant la station et 30 cm sur le c6té faisant face a la surface de coupe. Placez
la station de chargement a I'ombre, car une température plus basse lors du chargement sera
bénéfique a la batterie.

Important : Placez la station de chargement sur un sol régulier et plat, a distance des mares,
piscines ou escaliers. Nous recommandons I'utilisation d'une protection adéquate contre les
éléments, comme un auvent ou un garage.

Ne placez pas la station de chargement a proximité d’une pente, comme en haut d’une colline ou
en bas d’un sillon. Evitez toute inclinaison de plus de 5 degrés.

— >+4-5°

Si votre pelouse posséde une surface molle ou irréguliére, nous vous conseillons de solidifier la
zone autour de la station de chargement avec un filet de protection pour pelouse. Sans cela, la
tension répétée causée par les roues arriere de I'appareil pourrait endommager la pelouse.

Une fois la station de chargement installée et les branchements électriques effectués, finissez de
délimiter la zone de coupe avant de brancher la station a la source d’alimentation.

Installation du cable de délimitation et des piquets

Nous vous recommandons vivement de tondre la pelouse pour qu’elle ait une hauteur inférieure
ou égale a 60 mm avant de disposer le cable de délimitation. L’enfouissement du cable de
délimitation est entierement facultatif. Plus le cable sera installé prés du sol, moins il entrainera de
risques de trébuchement ou de dommages lors de la tonte de la pelouse.

Utilisez la regle fournie pour vérifier qu’il y ait bien une distance de 30 cm entre le cable et les
obstacles.

30 cm

. 4

L )
La distance recommandée entre deux piquets est d'environ 80 cm en ligne droite et moins dans
les virages étroits. Remarque : le crochet des piquets et la rainure du cable doivent toujours étre
orientés vers I'extérieur de la zone délimitée. Le céable est recouvert d’herbe trés rapidement. La

tension n'étant que de 32 V, le céble ne présente aucun risque de choc électrique. Veillez a ce que
les crochets des piquets et I'ouverture du cable soient toujours orientés vers la zone de travail.

H&
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Premiérement, enfoncez lIégérement les piquets avec un marteau léger jusqu’a ce que vous soyez
sUr de leur positionnement. Pour vous assurer du bon positionnement des piquets, il est conseillé
de placer d’abord les piquets sur la pelouse, puis de mesurer la distance entre les bords de la
pelouse et les obstacles (elle devrait étre comprise entre 30 cm).

Plates-bandes

Utilisez le cable de délimitation pour exclure les plates-bandes de la zone de coupe. Deux options
sont possibles pour les deux longueurs de cable de délimitation entre une plate-bande et la limite
extérieure :

1) Vous pouvez conserver une distance supérieure a 5 cm entre deux longueurs de cable
paralléles. Ainsi, le Robomower considérera le cable de délimitation comme un obstacle ordinaire.
Lors de la coupe, il I'évitera comme d’habitude. En suivant le cable de délimitation jusqu’a la
station de chargement, il suivra le détour autour de la plate-bande.

2) Vous pouvez aussi choisir de conserver une distance inférieure a 5 cm entre deux longueurs de
céble paralléles. Veillez a ce que ces longueurs ne s’entrecroisent pas (voir plus bas). De cette
fagon, le Robomower ne reconnaitra pas les cables et passera par-dessus eux. Cette option
nécessite de placer un obstacle sur le cable de délimitation autour de la plate-bande. Placez cet
obstacle, une grosse pierre ou un baton par exemple, prés de 'emplacement A, comme indiqué
sur I'image ci-dessous. L'obstacle doit étre entouré par une zone plate d’environ 1 m x 1 m, sans
pentes. Cet obstacle permettra a I'appareil de sortir du cercle.

Mares et piscines

Méme si le Robomower est protégé de la pluie et des éclaboussures d’eau, une submersion
causera d’importants dommages aux composants électroniques.

Il est donc essentiel d’exclure les mares et piscines de la zone de coupe. Pour une sécurité
optimale, nous recommandons la pose d'une cléture autour des piscines.

Couloir de délimitation

Si vous avez créé un couloir au sein de la zone de coupe, celui-ci doit avoir une largeur d’au moins
2 m et une longueur maximale de 8 m.

Si un couloir est trop étroit ou trop long, le Robomower pourrait ne pas étre capable de se
déplacer d'une extrémité a I'autre.

Connexion de la station de chargement au cable de délimitation

Placez la station de chargement a I’extrémité du cable de délimitation de sorte que le cable passe
sous le centre de la station, dans le sens de sa longueur. Branchez cette extrémité au connecteur
(noir) de gauche marqué d’un F (a I'avant). Branchez 'autre extrémité au connecteur (rouge) de
droite marqué d’un B (a I'arriere).




Branchez la fiche de I’'appareil sur une prise de courant. Une fois que le témoin LED bleu confirme
que l'installation est réussie, vous pouvez tester le fonctionnement du robot tondeuse. Vérifiez
régulierement la LED pour vous assurer que la fixation du céble périphérique n'a pas altéré le
branchement (signal S1 sur la station de recharge). Placez ensuite le robot tondeuse dans la zone
de travail, a quelgues métres de la station de recharge. Mettez le bouton marche/arrét en position
marche, puis assurez-vous que le signal S1 est allumé sur le panneau ; appuyez 4 fois sur pour

o

S2

~
Appuyez sur les boutons m et refermez le couvercle ; quelques secondes plus tard, le robot
tondeuse se dirigera automatiquement a la station de charge en repérant et en suivant le cable
périphérique dans le sens inverse des aiguilles d'une montre. Si le robot tondeuse n’arrive pas a
retourner a la station, déplacez cette derniere dans un endroit plus adapté.
—

P

z

"s1) 2 )[s2)
ew) & 0]

T S

Une fois I'appareil branché sur la station, I’écran affiche « Charge » et les témoins S1 et S2
de la station de recharge clignotent par alternance pour indiquer que la batterie se recharge
correctement.

Aprés I'installation initiale, le robot tondeuse restera sur la station de recharge jusqu’a ce que la
batterie soit completement chargée.

Si I'appareil retourne a la station et se recharge correctement, cela signifie que vous avez trouvé
un emplacement adéquat pour la station. Il est maintenant temps d’enfoncer completement les
piquets de fixation.

Faites attention de ne pas endommager ou emméler I'exces de cable rangé dans la station de
recharge.

Sélection du signal
Remarque : le signal par défaut est S1, il n’est pas nécessaire de le changer tant qu’il n’y a pas de
signal d’interférence des voisins.

4 ) 4 N\
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Si votre voisin utilise le méme robot tondeuse, vous devrez maintenir une distance de 0,5 m entre
votre cable de délimitation et le sien afin d’éviter que les deux appareils n’interférent I'un avec
I’autre. Assurez-vous que votre station de recharge est bien placée a au moins 10 m du cable
de délimitation de votre voisin et que les deux appareils utilisent des signaux différents. Si vous
souhaitez sélectionner un autre signal, veuillez procéder de la maniére suivante :

1. Appuyez sur le bouton de signal de la station de recharge ; I'indicateur passe a S2.

2.  Appuyez sur le bouton "S2" sur le panneau de commande. I'indicateur sera commuté sur S2.

>10m

A 4

20.5m

< >

>10m
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Fonctionnement
Panneau de controéle

Ve

Interface initiale
Aprés avoir allumé le robot tondeuse, saisissez le code PIN par défaut 0000 ; I'interface initiale
s’affiche a I’écran.

Entrer code PIN

* * * *

Horaires de travail du
Statut actuel du signal robot tondeuse

| la batterie
| o] |
8%+
*Dates de

travail du robot
tondeuse

Capacité restante de

Statut actuel de la tondeuse

*REMARQUE : Un jour sélectionné s’affiche d’une autre couleur.

Mon
X v
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Avant de démarrer votre robot tondeuse
Avant de commencer a utiliser votre robot tondeuse, effectuez les réglages d’horaires en
procédant de la maniére suivante :

1. Appuyez sur le bouton [MEMJ| pour accéder au menu des réglages.

Minuterie Capteur PIN Francais
1 2 3 4

2. Appuyez sur pour accéder aux réglages d’horaires.

date dusystéme  heure du systéme )

1 2 3

3. Appuyez sur pour régler la date du systéme.

Régler la date du systéme

0K
Z(El -01-29 &Q«_\

4. Appuyez sur pour régler I’neure du systéme.

Régler Iheure du systéme

13:57 ~
-

5. Appuyez sur le bouton

pour passer a la page suivante.

Dates de travail  Heures de travail 4

1 2 3

6. Appuyez sur pour régler les jours de fonctionnement.
- Sélectionnez les jours de fonctionnement requis en appuyant sur les numéros correspondants.

Régler les jours de travail

@l\
1 2 3 4 5 6 7
N

7. Appuyez sur pour régler les horaires de fonctionnement.
- Sélectionnez les horaires de fonctionnement requis en appuyant sur les numéros correspondants.

Régler les heures de travail

0K
M 2 3 4 5 6 7 %"\

02:50-13:50 03:50-15:00 -

REMARQUE : Lorsqu’un jour de travail est activé, le curseur clignotant passe au réglage des
horaires.

11



Réglages des capteurs

1. Appuyez sur le bouton pour accéder au menu des réglages.

Minuterie  Capteur PIN
1 2 3

Frangais
4

2. Appuyez sur le bouton pour accéder aux réglages des capteurs.

Paramétres capteurs

1

UltraSonic Pluie

2

1

Paramétres UltraSonic

OFF Paramétres
2

1

Paramétres pluie

OFF Paramétres
2

@,

~

EIN

-

Paramétres UltraSonic

30 cm (30-60)
a

Délai de chargement

002 minute
-

Ent. anc. code PIN

* * * *

- Aprés avoir saisi le nouveau code PIN, confirmez en appuyant sur .

Langue
1. Appuyez sur le bouton

@

~

)

*

Ent. nouv. code PIN

* *

|x

Rép. nouv. code PIN

£

X

pour accéder au menu des réglages.

2. Sélectionnez le numéro correspondant a la langue souhaitée.

- Capteur ultrasonique

La machine est équipée de 2 capteurs ultrasoniques capables de détecter les obstacles sur
la pelouse. Quand les capteurs détectent un obstacle, ils s’activent et arrétent le robot, qui

contourne I'obstacle.

Appuyez sur pour désactiver le capteur.
Sélectionnez la distance de détection requise avec .

- Détecteur de pluie

REMARQUE: Il est recommandé de ne pas tondre sous la pluie.

Ce robot est pourvu d’un capteur de pluie qui peut I'arréter quand il pleut. Quand le capteur de
pluie se déclenche, le robot retourne a la station de recharge, puis il s’y recharge complétement.
Une fois la recharge terminée, la tondeuse reste dans la station de recharge jusqu’a ce que la
pluie s’arréte, puis reprend la tonte.

Remarque : Veillez a éviter tout court-circuit des capteurs de la machine avec des objets
meétalliques. Cela entrainerait un dysfonctionnement de la tondeuse.

Appuyez sur pour désactiver le capteur.

Appuyez sur pour régler un temps supplémentaire de séjour a la station.

Code PIN
1. Appuyez sur le bouton pour accéder au menu des réglages.

Minuterie  Capteur  PIN Frangais
1 2 3 4

2. Appuyez sur le bouton pour accéder au réglage du code PIN.

- Cette option permet de régler le mot de passe de la tondeuse afin d’en prévenir le vol ou
d’interdire la modification non autorisée des réglages du menu. Le mot de passe existant est
requis pour régler un nouveau mot de passe. Si vous avez oublié le mot de passe, contactez le
distributeur local ou le service aprées-vente.

Le mot de passe par défaut de la tondeuse est « 0000 ».
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Parametre de langue actuel

English Svenska Deutsh )
1 2 3 5
Réglage WiFi
Appuyez sur le bouto pour accéder au menu des réglages.
WiFi
Configuration Statut Mode
1 2 3

La section WiFI comporte 3 options supplémentaires.

Configuration
Sélectionnez cette option si vous avez besoin de connecter votre tondeuse a I’'application, voir
mode d’emploi de P’application sur le téléphone.

Statut
Afficher le statut wi-fi actuel

Mode
Mode client : mode par défaut

Mode direct : sélectionnez ce mode pour choisir la connexion en mode direct sur le mode

d'emploi de I'application sur le téléphone.

Réglage du signal
- Sélectionnez le signal requis avec le bouton S1 ou S2.

ERET
R m
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Réglage de la hauteur de coupe
La hauteur de coupe peut étre réglée en faisant tourner la molette de réglage de la hauteur située
sur le dessus de la machine. Les hauteurs de coupe disponibles vont de 20 mm a 60 mm.

REMARQUE !

Nous vous conseillons de passer une tondeuse ordinaire ou un coupe-bordures pour que
la pelouse soit d’une hauteur inférieure a 60 mm avant d’utiliser le robot tondeuse. Cela
optimisera le résultat final.

Pour commencer a tondre
Une fois terminés les réglages d’horaires, vous pouvez démarrer votre robot tondeuse.
1. Appuyez 4 fois sur pour déverrouiller le panneau.

2. Appuyez sur le bouton puis refermez le couvercle pour mettre en marche le robot
tondeuse.

Retour a la station de recharge

1. Appuyez 4 fois sur pour déverrouiller le panneau.
2. Appuyez sur le bouton puis refermez le couvercle pour faire revenir le robot tondeuse a la
station de recharge.
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Arrét d'urgence
Vous avez la possibilité d’arréter la tondeuse a tout moment en appuyant sur le bouton STOP.
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Données techniques

Modéle NX 60i NX 80i NX 100i
Zone de coupe max. 600 m’ 800 m’ 1000 m”
Batterie 28 VV/ 2000 mAh 28 V/ 2850 mAh 28 V/ 2850 mAh

Bouton marche/arrét

Input: 100-240 V~,
50/60 Hz, 56 W

Input: 100-240 V~,
50/60 Hz, 56 W

Input: 100-240 V~,
50/60 Hz, 56 W

magnétique

Output: 32V ===, Output: 32V ===, | Output: 32V ===,
CC1.5A CC1.5A CC15A
Source d’alimentation FY3201500S1/ FY3201500S1/ FY3201500S1/
FY3201500S2/ FY3201500S2/ FY3201500S2/
FY3201500S3 FY3201500S3 FY3201500S3
Temps de coupe avec une charge 60 min 80 min 80 min
Tension nominale 28V 28V 28V
Puissance nominale 50 W 50 W 50 W
Vitesse a vide 3500 min™ 3500 min™ 3500 min™
Largeur de coupe 18 cm 18 cm 18 cm
Hauteur de coupe Approx 20-60 mm | Approx 20-60 mm | Approx 20-60 mm
Temps de chargement 60 min 90 min 90 min
Lames de rechange 846210 846210 846210
Poids 8.5 kg 8.5 kg 8.5 kg
Fréquence 0-148.5 kHz 0-148.5 kHz 0-148.5 kHz
Intensité du champ magnétique 70 dBPA/m 70 dBPA/m 70 dBuA/m
Wi-Fi Fréquence 2400~2483.5MHz | 2400~2483.5MHz | 2400~2483.5MHz
Wi-Fi Intensité du champ 20dBm 20dBm 20dBm

Niveau de pression acoustique au
niveau des oreilles de I'opérateur
Lea

L,x=53 dB, K=3 dB

L,x=53 dB, K=3 dB

L,»=53 dB, K=3 dB

Niveau de puissance acoustique
mesuré Ly,

L,.=64 dB, K=3 dB

L,.=64 dB, K=3 dB

L,.=64 dB, K=3 dB

Degré de protection

Robomower 1P24 P24 IP24
Source d’alimentation IP67, Plug IP44 IP67, Plug IP44 IP67, Plug IP44
Piéces de rechange

Lames de rechange 6 Pcs 6 Pcs 6 Pcs
Piquets de délimitation 150 Pcs 200 Pcs 220 Pcs
Cable de délimitation 120 m 150 m 200 m
Connecteurs 3 Pcs 3 Pcs 3 Pcs

* AVERTISSEMENT: Pour recharger la batterie, utilisez uniquement le bloc d'alimentation amovible

fourni avec cet appareil.
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Entretien et rangement

Les travaux d’entretien qui ne sont pas décrits dans les instructions de ce guide doivent étre
effectués par une agence d’entretien agréée par le fabricant. Seules des piéces d'origine peuvent
étre utilisées.

Entretien

Vérifiez et nettoyez votre Robomower de fagon réguliere et remplacez les éléments usés au
besoin. Utilisez de préférence une brosse séche, un chiffon humide ou un morceau de bois affdté.
N’utilisez jamais d’eau de ringage.

En suivant ces instructions pour I’entretien de votre Robomower, vous prolongerez sa durée de
vie.

Longévité de la batterie

Le Robomower est équipé d’une batterie Li-ion sans entretien dont la durée de vie estimée est de
plus de 2 ans (en fonction de son traitement et de son utilisation).

Rangement pour P’hiver

Pendant I'hiver, entreposez votre tondeuse, votre station de chargement et votre source
d’alimentation dans un endroit sec.

Nous recommandons par exemple de les ranger dans un abri de jardin, un garage, ou de
préférence en intérieur.

Préparez votre appareil pour I’hiver en suivant ces consignes :

1. Rechargez compléetement la batterie.

Mettez I'interrupteur de la source d’alimentation principale en position Arrét.

Nettoyez soigneusement votre Robomower.

Débranchez la source d’alimentation de la prise secteur.

Déconnectez la source d’alimentation de la station de chargement.

Déconnectez le cable de délimitation de la station de chargement. Soulevez la station de
chargement pour la nettoyer. Le cable de délimitation peut rester a I’extérieur. Cela dit, il est
impératif de le protéger de la corrosion. Nous vous conseillons pour cela d’utiliser une graisse
sans eau ou un ruban adhésif étanche approprié.

Placez I'appareil dans son emballage d’origine s’il est encore en votre possession.

Notre centre de service propose également un entretien hivernal pour votre appareil. Cela inclut un
contréle de tous les éléments, et, si disponible, une mise a jour logicielle.

oA WN

Préparation au printemps

Apres avoir rangé I'appareil pour I’hiver, veuillez nettoyer les bornes de chargement sur le
Robomower et la station de chargement lorsqu’arrive le printemps. Utilisez un papier abrasif a
grain fin ou une brosse en laiton. Cela permettra d’atteindre une efficacité de chargement optimale
et d’éviter toute interférence durant le chargement.

Nettoyage de I'extérieur de la tondeuse o
Votre Robomower étant alimenté par une batterie, vous devez prendre des précautions en le

nettoyant. Utilisez une brosse douce pour retirer la saleté grossiére. Utilisez un pulvérisateur d’eau
manuel avec un détergent domestique doux pour un nettoyage plus intensif. Essuyez les résidus a
I’aide d’un chiffon humide aprés le nettoyage.

Changer la batterie o o
Bien que la durée de vie réelle de la batterie dépende de I'utilisation et de facteurs

environnementaux, elle est généralement de plusieurs années. Des batteries de rechange sont

disponibles aupres du service client. Pour changer la batterie, procédez de la maniére suivante :

1.  Vérifiez impérativement que le bouton marche/arrét est sur OFF. Nettoyez le dessous de la
machine conformément aux instructions.

2. Réglez la tondeuse autonome sur la hauteur de coupe la plus basse.
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3. Retournez la tondeuse. Retirez les 5 vis de fixation du couvercle du logement de la batterie.
Une vis est partiellement recouverte par le protéege-lame et n'est accessible que par un trou
de maintenance.

4. Sortez la batterie et déconnectez-la de la tondeuse autonome.

5. Nettoyez soigneusement le couvercle et le bord du logement de la batterie. Les déchets
pourraient permettre a de I'eau en excés de pénétrer dans le logement de la batterie et
d’endommager gravement |'appareil.

6. Branchez la batterie de rechange et insérez-la, fermez le logement et fixez le couvercle avec
les 5 vis. N'allumez pas la tondeuse autonome tant que vous ne |'avez pas remise sur ses
roues. Attention aux lames tranchantes !

Nettoyage du dessous de la tondeuse _ » .
Vérifiez que I'interrupteur de la source d’alimentation principale est bien en position Arrét. Equipé

de gants de protection, placez le Robomower sur son cété afin d’accéder au dessous de I'appareil.
Nettoyez le disque et le cadre a I'aide d'une brosse douce ou d’un chiffon humide. Faites tourner
le disque des lames pour vérifier qu’il tourne sans probléme, et vérifiez que les lames peuvent
tourner sur leur pivot et qu’elles ne sont pas obstruées par des brins d’herbe.

N/

Nettoyage des bornes de contact et des bandes de chargement
Utilisez de la laine de verre, un produit nettoyant pour métaux ou un papier abrasif a grain trés

fin pour nettoyer les bornes de contact et les bandes de chargement de votre tondeuse et de la
station de chargement. Retirez tous les débris, feuilles ou brins d’herbe autour des bornes de
contact et des bandes de chargement pour assurer I’efficacité du chargement.

Inversion ou remplacement des lames

ATTENTION !
Vérifiez que le Robomower est bien hors tension avant de nettoyer, régler ou remplacer les
lames. Portez toujours des gants de protection.

ATTENTION!

Pour une efficacité de coupe et une sécurité maximum, utilisez toujours les lames de
rechange et les éléments de support de lames conseillés pour effectuer un remplacement.
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Votre Robomower possede trois lames qui sont fixées au disque des lames.

A moins d’étre endommagées par des obstacles durs, ces lames peuvent durer jusqu’a cing mois
en étant utilisées quotidiennement.

Il est recommandé d’inspecter les lames et les vis de fixation toutes les semaines. Remarque : les
lames sont a double tranchant. Si un c6té est émoussé, desserrez la vis de fixation, retournez la
lame, puis resserrez la vis. Vérifiez que la lame tourne sans problér}ge.

Un lot de lames de rechange est fourni avec le Robomower. Vous pouvez acheter des lames
supplémentaires en contactant le service aprés-vente. Pour que vous profitiez de performances
optimales, remplacez toujours les trois lames en méme temps. N'utilisez que des piéces de
rechange recommandées par le fabricant.

REMARQUE: si les lames ont été retirées / changées, veuillez vous assurer que la vis est
fermement fixée en place et que la lame est libre de bouger

Liste des piéces de rechange
Contactez le centre de service aprées-vente si vous souhaitez commander les pieces de rechange
listées ci-dessous.
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Dépannage
Le Robomower ne retourne pas correctement sur la station de

chargement.

e Vérifiez que le cable de délimitation devant et sous le chargeur est bien droit.

e  Vérifiez que 'emplacement de la station de chargement est adapté, comme expliqué dans ce
guide.

Le Robomower tourne en rond pendant la tonte ou lorsqu’il suit le

cable de délimitation pour retourner a la station de chargement.

e  Vérifiez qu’il n’y a pas de cable d’alimentation paralléle au cable de délimitation a proximité.
Si nécessaire, repositionnez le cable de délimitation.

e Vérifiez si une des roues avant est bloquée.

o Si un de vos voisins posseéde un Robomower similaire, il peut y avoir une interférence de
signaux. Essayez de faire en sorte que le signal de votre station de chargement et de votre
Robomower soit différent de celui de I’autre appareil.

o Le moteur est peut-étre endommagé. Veuillez contacter le service clientéle.

Le Robomower fait beaucoup de bruit.

. Vérifiez les vis de fixation des lames et resserrez-les si nécessaire.

e  Vérifiez que les lames ne sont pas endommageées. Remplacez-les si nécessaire.

o L’herbe est peut-étre trop haute. Essayez d’augmenter la taille de coupe ou tondez d’abord la
pelouse avec une tondeuse traditionnelle.

o Le moteur activant les lames ne fonctionne plus. Veuillez contacter le service clientéle.

Le robot tondeuse reste ou retourne a la station de chargement

lorsque j’appuie sur le bouton Marche.

e  Vérifiez si la durée de fonctionnement ne s’est pas déja écoulée.

o La batterie est presque vide. Laissez au Robomower le temps de se recharger, puis essayez
a nouveau.

LED signal indicator on docking station

S
r il
O @\/ Témoins lumineux S1/S2 allumés.
s1 s2 | gl:"‘;"’ | Signal de céble périphérique OK.
S
-
Y
_&_ r il
s1 soz | @ x| Témoin lumineux S1/S2 clignotant.
@ | Céable périphérique cassé, pas de signal.
=
Y
3 G Témoins lumineux S1/S2 clignotant en alternance.
51 s2 La tondeuse est en recharge dans la station de
. recharge.
- - @ J
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Probléme intervenant avant/pendant/aprés la recharge

Probléme

Cause possible

Solution

Probléme

Cause possible

Solution

Pas de lampe allumée sur
la base de recharge

Fil mal branché

Vérifiez les branchements « F et
B ».

Prise de courant pas sous tension

Rétablissez le courant

Les témoins S1 ou S2
clignotent séparément

Cable périphérique cassé, pas de
signal

Réparez le cable cassé avec les
connecteurs fournis a cet effet

Le robot ne se charge pas

Machine incorrectement
stationnée dans la base de
recharge

Vérifiez si la machine est stationnée
correctement dans la base de
recharge

La tondeuse reste bloquée
a un endroit donné du
gazon

Obstacles sur le gazon

Enlevez les obstacles du gazon

Cable périphérique mal posé

Modifiez le tracé du cable
périphérique de maniére a en
exclure les obstacles

Installation incorrecte du fil devant
la station de recharge

Il est nécessaire de prévoir 1.5 m
de céable tout droit devant la station
de recharge

Assurez-vous que la base de
recharge est bien installée sur une
surface plane

Corrosion des broches du
chargeur

Nettoyez les broches du chargeur

Résolution des problémes de tonte

Bruit/vibrations excessifs

Lame mal fixée

Resserrez I’écrou

Lames endommagées/bloquées

Changez les lames endommagées

La pelouse est peut-étre trop
haute

Augmentez la hauteur de coupe
et réduisez-la par la suite petit a
petit, ou commencez par tondre
la pelouse avec une tondeuse
conventionnelle

Dysfonctionnement du moteur de
coupe

Veuillez contacter le service apres-
vente

Probléme

Cause possible

Solution

La machine n’est pas
sous tension

Le bouton marche/arrét n’a pas
été actionné

Allumez la machine et réessayez

La batterie du robot tondeuse est
presque épuisée

Placez la machine dans la station
de recharge

La machine ne démarre
pas

Minuterie non activée

Sélectionnez un horaire, puis
réessayez

Herbe accumulée sous le
carénage

Nettoyez le dessous du carénage
avec une brosse

Batterie presque épuisée

Placez la machine dans la station
de recharge

La tondeuse tourne en
rond

Le cable d’alimentation est
disposé parallélement au cable
périphérique ou pres de celui-ci

Redisposez le cable périphérique

Blocage de roue avant

Nettoyez la roue avant concernée

Interférence de signal avec un
autre robot dans les environs

Passez sur le signal alternatif de
cable périphérique (S1/S2)

Dysfonctionnement du moteur
des roues

Veuillez contacter le service aprés-
vente

Mauvais branchement ou céable
périphérique cassé/coupé

Réparez/vérifiez les connexions
de la base de recharge et du céble
périphérique afin de repérer les fils
cassés/coupés

Gazon trop long

Tondez le gazon a une hauteur de
60 mm

La hauteur de coupe est trop
basse.

Tondez le gazon a une hauteur de
60 mm et augmentez la hauteur de
coupe

Batterie trop froide/chaude

La température ambiante doit étre
située entre 5 et 45°C

Cable périphérique cassé

Réparez le cable périphérique
cassé

La tondeuse est située
en dehors du cable
périphérique

Le cable périphérique passe sur
une pente

Modifiez la disposition du cable
périphérique et laissez des
distances plus grandes sur les
pentes

Certaines parties du
gazon ne sont pas
tondues

La tondeuse a besoin d’une durée
de tonte plus longue

Rallongez le temps de tonte
programmeé a 8 heures

Gazon trop long

Tondez le gazon a une hauteur de
60 mm
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Installatie

Installatiehandleiding

Dit hoofdstuk beschrijft de installatie van de robotmaaier. Lees dit hoofdstuk goed door voordat u
met de installatie begint.

Inleiding

Wij raden u aan om een schets van uw gazon te maken met alle obstakels om deze te
beschermen. Dit stelt u in staat om een goede plaats voor uw laadstation te vinden en hoe de
omheiningsdraad juist aan te brengen. U hebt tevens gereedschap nodig, waaronder een hamer,
kniptang, tang of schaar.

Maai uw gazon vooraf
Uw gazon moet correct worden voorbereid voordat u de robotmaaier installeert. Maai uw gazon
voor op een hoogte van 60 mm.

> 60 mm I

Maaibeperkingen

De robotmaaier is voorzien van botsingssensoren. Deze detecteren alle losse en vaste obstakels
hoger dan 100 mm, zoals een muur, hekken of tuinmeubilair.

Als de sensoren geactiveerd worden, stopt de robotmaaier, rijdt het achteruit en maait
vervolgens verder in een andere richting. Het wordt echter aangeraden om de obstakels met de
omheiningsdraad te beschermen.
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Bomen

De robot grasmaaier is voorzien van botsingssensoren. Deze detecteren alle harde en vaste
obstakels hoger dan 100 mm, zoals een muur, hekken of tuinmeubilair.

Als de sensoren een obstakel vaststellen, stopt de robot grasmaaier, gaat achteruit en maait in
een andere richting. Als een oplossing op lange termijn wordt het aangeraden, een grensdraad
te leggen met behulp van de liniaal om obstakels en het apparaat te beschermen. Plaats de
grensdraad zo dat de robot grasmaaier op geen enkel moment verder weg dan 20 m is van de
grensdraad binnen het maaigebied.

Stenen

We bevelen aan om kleine (lager dan 100 mm) rotsen en stenen of stenen met een ronde rand uit
het gazon te verwijderen. De robotmaaier kan op dergelijke stenen of rotsen rijden in plaats van ze
als een obstakel te zien. Als de robotmaaier op een steen vast komt te zitten, dient de gebruiker
de maaier opnieuw in te schakelen. Contact met stenen kan de messen beschadigen.

Hellingen

De grensdraad mag nooit loodrecht lopen op een helling van meer dan 10°. Laat bovendien een
strook van minimaal 2 m tussen een helling van 10% of meer en de grensdraad. Anders kan de
hogere snelheid bergaf ervoor zorgen dat de robot grasmaaier over de grensdraad gaat, in het
bijzonder op een natte en gladde ondergrond.

N

Tuinpaden, opritten en wegen

Als een verhoogde oprit uw gazon doorkruist, wordt het aangeraden om het buiten de
omheiningsdraad te houden. Laat een veilige ruimte van 30 cm tussen de oprit en de

omheiningsdraad.
Il
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Als de oprit en het gazon zich op gelijke hoogte bevinden, gebruik de omheiningsdraad om een
gang te creéren. Dit zorgt ervoor dat uw robotmaaier de oprit probleemloos over kan rijden om het
gazon aan de andere kant te bereiken.
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Oneffen gazonopperviak

Een oneffen gazonoppervlak kan ertoe leiden dat de messen contact maken met het gazon,
waardoor de messen schade kunnen oplopen. Het wordt aangeraden om de robotmaaier alleen
op een effen gazon te gebruiken en oneffen stukken met omheiningsdraad uit te sluiten.

Het laadstation plaatsen

Bepaal de beste plaats voor het laadstation. Houd ermee rekening dat een permanente aansluiting
op een stopcontact nodig is.

Haal het laadstation uit de verpakking en zorg dat de ingang zich aan de rechterkant bevindt,
zodat de maaier tegen de klok in het laadstation kan binnen rijden.

Om een probleemloze terugkeer van de robotmaaier naar het laadstation te garanderen, zorg voor
1.5 m rechte draad voor het laadstation en 30cm richting het maaigebied. Plaats het laadstation in
een schaduwrijk gebied, een lagere temperatuur zorgt voor betere laadprestaties van de accu.
Belangrijk: Plaats het laadstation op een effen en vlakke ondergrond, uit de buurt van een vijver,
zwembad of trap.

We bevelen een gepaste bescherming voor de elementen aan, zoals een dak of -garage.
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Plaats het laadstation niet in de buurt van een helling, zoals bovenop een heuvel of in een greppel.
Vermijd een linker of rechter helling van meer dan 5 graden.

Als uw gazon een zachte of oneffen ondergrond heeft, raden wij aan om het gebied rondom het
laadstation te verstevigen met een beschermnet speciaal voor gras. De herhaaldelijke druk van de
achterwielen kan anders de graszode beschadigen.

Als eenmaal het laadstation op een gepaste plaats is geinstalleerd en de elektrische kabel is
uitgerold, breng dan eerst de omheiningsdraad aan voordat u de stekker in het stopcontact steekt.

Uw omheiningsdraad met haringen vastzetten

Wij raden u aan om het gras eerst tot 60 mm of minder te maaien voordat u de omheiningsdraad
aanbrengt. Het begraven van de omheiningsdraad is volledig optioneel. Hoe dichter de
omheiningsdraad tegen de grond wordt gelegd, hoe minder is de kans op struikelen of het
ontstaan van schade aan de draad tijdens het maaien van uw gazon.

Gebruik de meegeleverde lineaal om de nodige ruimte van 30 cm tussen de draad en obstakels te
waarborgen.

. 4

30 cm
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De aanbevolen afstand tussen twee pennen is ca. 80 cm in een rechte lijn, en minder bij scherpe
bochten. Zorg dat de haak van de pen en de draadgleuf zich aan de buitenkant van de omheining
bevinden. Binnen een korte periode zal de kabel worden afgedekt door het gras. Omdat de
spanning slechts 32 V bedraagt, bestaat er geen risico op een elektrische schok. Zorg ervoor dat
de haak van de pen en de opening voor de kabel altijd richting de afbakening zijn gericht.

m 80 cm m 80 cm




Sla de haringen eerst lichtjes in de grond met behulp van een hamer, totdat u er zeker van bent dat
ze zich op de juiste positie bevinden. Om te waarborgen dat de haringen zich op de juiste positie
bevinden, wordt het aangeraden om de haringen eerst open te leggen en de afstand tussen de
rand van het gazon en de obstakels te meten (moet 30 cm zijn).

Bloemenperken

Gebruik omheiningsdraad om bloemenperken uit het maaigebied uit te sluiten. Er zijn twee opties
voor de twee lengtes van omheiningsdraad die tussen het bloemenperk en de buitenste omheining
lopen:

1) Handhaaf een ruimte van minstens 5 cm tussen de evenwijdige draden. Op deze manier herkent
de robotmaaier de omheiningsdraad als een gewoon obstakel. Tijdens het maaien, zal de maaier
zoals gewoonlijk worden “weg gebotst”. Tijdens het volgen van de omheiningsdraad naar het
laadstation, neemt het een omweg rond het bloemenperk.

2) U kunt tevens een ruimte van minder dan 5 cm tussen de evenwijdige draden handhaven.
Zorg dat de draden elkaar niet kruisen - zie afbeelding. Op deze manier herkent de robotmaaier
de draden niet en rijdt de machine er ongehinderd over. Deze optie vereist het plaatsen van een
obstakel op de omheiningsdraad rondom het bloemenperk. Plaats een obstakel, bijv. een grote
steen of paal, in de buurt van positie A zoals in onderstaande afbeelding weergegeven. Het
obstakel moet worden omgeven door een vlak gebied van circa 1 m x 1 m, zonder hellingen. Dit
obstakel stelt de machine in staat om de cirkel te verlaten.

Vijvers en zwembaden

De robotmaaier is beschermd tegen regen en opspattend water. Een volledige onderdompeling zal
de elektronische onderdelen echter ernstig beschadigen.

Het is aldus noodzakelijk omheiningsdraad te gebruiken om zwembaden/ vijvers uit het
maaigebied uit te sluiten. Voor extra veiligheid bevelen we tevens aan om een omheining rondom
het zwembad te plaatsen.

Gang

Als u een gang binnen uw maaigebied hebt gemaakt, zorg dat deze minstens 2 m breed en
maximum 8 m lang is.

Als de gang te smal of te lang is, zal de robotmaaier niet van het ene uiteinde naar het andere

rijden.

Het laadstation met de omheiningsdraad verbinden

Plaats het laadstation aan het uiteinde van de omheiningsdraad zodat de draad in de lengte
onderaan het midden van het laadstation loopt. Verbind dit uiteinde met de linker (zwarte)
connector gemarkeerd met “F" (voorkant). Verbind het ander uiteinde met de rechter (rode)
connector gemarkeerd met “B” (achterkant).




Steek de stekker in het stopcontact. Zodra de blauwe led bevestigt dat alles OK is, test
u de werking van de robotmaaier. Controleer de led regelmatig om te controleren of het
begrenzingsdraad geen invlioed heeft op de verbinding en of er S1 staat op het laadstation.
Plaats de robotmaaier in het maaigebied, enkele meters naast het dockingstation. Zet de
hoofdschakelaar op "ON" (aan) en controleer vervolgens of het licht van het S1-signaal op het

(= ])s2)

Druk op de knop {D\ en sluit vervolgens het deksel, een paar seconden later zal de robotmaaier

automatisch terugkeren naar het dockingstation door de begrenzingsdraad te zoeken en linksom
te volgen. Als de robotmaaier niet juist met het dockingstation kan verbinden, moet u het
laadstation verplaatsen naar een geschiktere locatie.
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Zodra het apparaat gedockt is, verschijnt "Charging" op het display en knipperen afwisselend de
S1 en S2-indicatoren op het dockingstation. Dit geeft aan dat de accu juist wordt opgeladen.

Na de eerste installatie blijft de robotmaaier in het dockingstation totdat de accu volledig is
opgeladen.

Een succesvolle verbinding en laden geeft aan dat u een geschikte positie heeft gevonden voor
het dockingstation. Sla nu de haringen volledig in de grond.

Zorg dat het teveel aan draad dat zich onder het dockingstation bevindt niet wordt beschadigd of
geknikt.

Een signaal kiezen

Opmerking: het standaard signaal is S1, u hoeft het signaal niet te veranderen als er geen
beinvloeding door andere signalen plaats vindt.

4 ) 4 N\

g J N\ J

Als uw buur dezelfde robot grasmaaier gebruikt, handhaaf dan een afstand van 0,5 m tussen
uw grensdraad en deze van uw buur om storing tussen beide apparaten te vermijden. Zorg dat
uw dockingstation zich op minstens 10m van de omheiningsdraad van uw buur bevindt en stel
beide apparaten op een verschillend signaal in. Als u een ander signaal wilt kiezen, dient u de
onderstaande procedure te volgen:

1. Druk op de ,signaal‘-knop op het laadstation, waarna de indicator verandert naar S2.

2. Druk op de knop "S2" op het bedieningspaneel. de indicator wordt overgeschakeld naar S2.

>10m

P >10m




Gebruik Voordat u uw robotmaaier start
Volg de onderstaande stappen om de tijdinstelling aan te passen voordat u uw robotmaaier start.

Bedieningspaneel 1. Druk op de knop [HENU) om het instellingen-menu te openen.
Ve N Timer Sensor PIN  Nederlands

1 2 3 4

2. Druk op de knop om de tijd-instelling te openen.

systeemdatum systeemtijd )

1 2 3

3. Druk op de knop om de systeemdatum in te stellen.

Stel de systeemdatum in

0K

L 2021-01-29
Begin-interface - ~
Wanneer u uw robotmaaier inschakelt, zult u na het invoeren van de standaardpincode 0000, de
begin-interface op het display zien. 4. Druk op de knop om de systeemtijd in te stellen.
Stel de systeemtijd in
oy
PIN-code ingeven 13:57
- ~
* >* >* >* .
. . . . 5. Druk op de knop om naar de volgende pagina te gaan.
Werkdatum Werktijd ‘
1 2 3

6. Druk op de knop om de werkdatum in te stellen.
- Druk op de betreffende cijfers om de gewenste werkdatum te kiezen.

Huidige signaalstatus Bedrijfstijd robotmaaier Resterende o
| acculading 0
1 2 3 4 5 6 7 -
T
L o Tt —\
|——81 '02:50-13:50 03:50-15:00::68%-+ o
Werkd b b Sl i 7. Druk op de knop om de werktijd in te stellen.
*Werkdatum - N N.. B- §-. B~ .0~ _ - ii ii i
o m sunl Druk op de betreffende cijfers om de gewenste werktijd te kiezen.
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, l Stel de werktijd in
Dot e s ]
St Ond‘by 13 2 3 4 5 6 7 @
o i 02:50-13:50 03:50-15:00 -

Huidige maaierstatus
° OPMERKING: Als de werkdag geactiveerd is, dan zal de knipperende cursor naar de

*OPMERKING: Geinverteerde kleur betekent dat de datum is geselecteerd. gespecificeerde tijdinstelling gaan.

Mon
X v
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Sensorinstelling
1. Druk op de knop om het instellingen-menu te openen.

Timer Sensor PIN  Nederlands
1 2 3 4

2. Druk op de knop om de sensorinstelling te openen.

UltraSonic-instellingen UltraSonic-instellingen

o IS Settings a
1 2 3 30 om (30-60)
2

Sensorinstellingen

UltraSonic Regen
1 2

Regeninstellingen Wachttiid bij opladen

BN oFF Settings 002 minute
1 2 3 -

-

- Ultrasone sensor

Deze machine is voorzien van 2 ultrasone sensors die obstakels op het gazon kunnen ontdekken.

Als de sensor is geactiveerd, stopt de robot en gaat hij om het gedetecteerde obstakel heen.

Druk op
Druk op

om de sensor uit te schakelen.
m de gewenste detectie-afstand te kiezen.

- Regensensor

OPMERKING: Het wordt niet aanbevolen om het product in de regen te laten maaien.

Deze machine is uitgerust met een regensensor die de robotmaaier kan doen stoppen wanneer
het regent. Als de regensensor wordt geactiveerd, keert de robotmaaier terug naar het laadstation
om te worden opgeladen. Eenmaal opgeladen blijft de robotmaaier in het laadstation totdat het
niet langer regent.

Opmerking: Zorg dat de sensors op de machine niet door een metalen voorwerp worden
kortgesloten. De robotmaaier zal niet langer naar behoren werken.

m de sensor uit te schakelen.
om de extra tijd in het dockingstation in te stellen.

Druk op
Druk op

Pincode
1. Druk op de knop

om het instellingen-menu te openen.

Timer Sensor PIN  Nederlands
1 2 3 4

2. Druk op de knop om de pincode-instelling te openen.

- Deze optie stelt de pincode van de grasmaaier in om diefstal of het ongewenst wijzigen van

de instellingen te vermijden. De bestaande (oude) pincode is nodig om een nieuwe pincode te
kunnen invoeren. Als u deze pincode niet meer weet, neem dan contact op met uw dealer of onze
klantenservice.

De standaardpincode van de robotmaaier is "0000".

12

Nieuwe PIN ingeven

* * *

|x

Oude PIN ingeven

* * * *

Neuen PIN wiederh.

O

|

- Nadat u de nieuwe pincode opnieuw hebt ingevoerd, drukt u op de knop om deze instelling
te voltooien.

Taal

1. Druk op de knop om het instellingen-menu te openen.
2. Selecteer een nummer om de gewenste taal in te stellen.

Huidige taalinstelling

English Svenska Deutsh
1 2 3 5

-

WiFi-instellingen

Druk op de knop om het instellingen-menu te openen.

WiFi
Config Status Modus
1 2 3

Er zijn 3 verdere opties in "WiFi".

Config
Selecteer deze optie als u een verbinding moet maken met de app van de grasmaaier, zie de app
op uw telefoon.

Status
Toon de huidige WiFi-status

Modus

Klantmodus-standaard modus
Directe modus-kies deze modus als u kiest voor de directe modusverbinding van uw app.

Sensorinstelling
- Stel het gewenste signaal in door op de knop S1 of S2 te drukken.

EREY
) > (@)
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Instelling van de maaihoogte
Stel de gewenste maaihoogte in door aan de regelaar voor hoogteinstelling aan de bovenkant van
het apparaat te draaien. Het bereik van de maaihoogte is tussen 20 mm en 60 mm.

OPMERKING!

Wij bevelen aan om eerst een gewone grasmaaier of trimmer te gebruiken om het gras
onder 60 mm te maaien voordat u de robotmaaier gebruikt. Dit zorgt voor de beste
prestaties.

Start met maaien
Nadat u klaar bent met de tijdinstellingen, kan uw robotmaaier starten.

Terugkeren naar het dockingstation
1. Druk 4 keer op de knop om het paneel te ontgrendelen.
2. Druk op de knop en sluit de klep. De robotmaaier gaat terug naar het dockingstation.

Noodstop

Druk op de STOP-knop om de robotmaaier op elk moment te stoppen.

14

Technische gegevens

Model NX 60i NX 80i NX 100i
Max maaigebied 600 m’ 800 m’ 1000 m”
Accu 28 V/ 2000 mAh 28 V/ 2850 mAh 28 V/ 2850 mAh
Input: 100-240 V~, | Input: 100-240 V~, | Input: 100-240 V~,
Schakelvermogen 50/60 Hz, 56 W 50/60 Hz, 56 W 50/60 Hz, 56 W
Output: 32V ===, Output: 32V ===, Output: 32V ===,
CC15A CC15A CC15A
FY3201500S1/ FY3201500S1/ FY3201500S1/
Schakelvermogen model* FY3201500S2/ FY3201500S2/ FY3201500S2/
FY3201500S3 FY3201500S3 FY3201500S3
Maaiduur met één laadbeurt 60 min 80 min 80 min
Nominale spanning 28V 28V 28V
Nominaal vermogen 50 W 50 W 50 W
Snelheid zonder belasting 3500 min™ 3500 min™ 3500 min™
Maaibreedte 18 cm 18 cm 18 cm
Maaihoogte Approx 20-60 mm | Approx 20-60 mm | Approx 20-60 mm
Oplaadtijd 60 min 90 min 90 min
Reservemesjes model 846210 846210 846210
Gewicht 8.5 kg 8.5 kg 8.5 kg
Frequentie 0-148.5 kHz 0-148.5 kHz 0-148.5 kHz
Magnetische veldsterkte 70 dBpA/m 70 dBpA/m 70 dBUA/m
Wifi Frequentie 2400~2483.5MHz | 2400~2483.5MHz | 2400~2483.5MHz
Wifi Magnetische veldsterkte 20dBm 20dBm 20dBm

Max. geluidsdrukniveau

L,,=53 dB, K=3 dB

L,,=53 dB, K=3 dB

L,»=53 dB, K=3 dB

Max. geluidsvermogen

L,.=64 dB, K=3 dB

L,.=64 dB, K=3 dB

L,.=64 dB, K=3 dB

Beschermingsgraad

Robotmaaier P24 P24 P24
Schakelbare voeding IP67, Plug IP44 IP67, Plug IP44 IP67, Plug IP44
Reserveonderdelen

Reservemessen 6 Pcs 6 Pcs 6 Pcs
Haringen 150 Pcs 200 Pcs 220 Pcs
Omheiningsdraad 120 m 150 m 200 m
Waterdichte draadklemmen 3 Pcs 3 Pcs 3 Pcs

*WAARSCHUWING: Om de batterij op te laden, mag u alleen het verwijderbare voedingsapparaat
gebruiken dat met dit apparaat wordt geleverd.
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Onderhoud en opslag

Alle werkzaamheden die niet in deze gebruikershandleiding zijn vermeld mogen alleen door een
erkend servicecentrum worden uitgevoerd. Gebruik alleen originele onderdelen.

Onderhoud

Controleer en reinig uw robotmaaier regelmatig en, indien nodig, vervang versleten onderdelen.
Reinig met een droge borstel, een vochtige doek of een scherp houten voorwerp.

Spuit nooit water op de machine.

Het volgen van deze onderhoudsinstructies kan de levensduur van uw robotmaaier verlengen.

Opslag tijdens de winter

Tijdens de winter, bewaar uw maaier, het laadstation en de stroomvoorziening in een droge ruimte.
Wij raden u aan om het in een loods of garage of, bij voorkeur, binnenshuis op te bergen.

Bereid de machine op de winter als volgt voor:

1. Laad de accu volledig op. En daarna 1 keer in de maand.

Stel de hoofschakelaar in op “OFF” (uit).

Reinig uw robotmaaier grondig.

Haal de stekker uit het stopcontact.

Ontkoppel de voeding van het laadstation.

Ontkoppel de omheiningsdraad van het laadstation. Til het laadstation op en reinig het. De
omheiningsdraad kan buiten blijven. Het is echter wel nodig om de draad tegen roestvorming
te beschermen. Wij bevelen aan om watervrije smeer of een gepaste afdichtingstape te
gebruiken.

Indien mogelijk, stop het product weer in de originele verpakking.

Onze servicecentra bieden tevens een winterservice voor uw machine aan. Dit omvat een grondige
controle van alle onderdelen en - indien beschikbaar - een software-upgrade.

ogrLN

Op de lente voorbereiden

Na de winteropslag, reinig de laadcontacten op zowel de robotmaaier als het laadstation. Gebruik
hiervoor fijnkorrelig schuurpapier of een messingborstel of staalwol; dit zorgt voor de beste
laadprestaties en vermijdt elke storing tijdens het opladen.

De romp van de maaier reinigen

Aangezien uw robotmaaier met een accu is uitgerust, dient u voorzichtig te zijn wanneer u het
reinigt. Verwijder hardnekkig vuil met een zachte borstel. Voor een intensieve reiniging, gebruik
een handmatige watersproeier met een mild schoonmaakmiddel. Na het reinigen, veeg eventuele
resten weg met een vochtige doek.

De accu vervangen

Normaal gesproken gaat de accu meerdere jaren mee, waarbij de werkelijke levensduur afhankelijk

is van het gebruik en diverse omgevingsfactoren. Vervangende accu's zijn verkrijgbaar bij de

klantenservice. Ga voor het vervangen van de accu als volgt te werk:

1. Zorg dat de hoofdschakelaar uit staat. Reinig de onderkant volgens de instructies.

2.  Stel de robotmaaier in op de laagste maaistand.

3. Draai de maaier ondersteboven. Verwijder de vijf schroeven waarmee het accuvakdeksel
bevestigd is. Let op dat één schroef gedeeltelijk afgedekt is door de mesbeschermer en
alleen via een opening toegankelijk is.

4. Trek de accu uit en ontkoppel het van de robotmaaier.

5. Reinig het deksel en de rand van het accuvak voorzichtig. Vermijd dat er water in het accuvak
komt om ernstige schade aan de machine te vermijden.

6. Verbind en installeer de reserveaccu, sluit het accuvak en zet het deksel vast met 5
schroeven. Zet de robotmaaier niet aan voordat u deze weer op zijn wielen heeft gezet. Let
op voor de scherpe messen!
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De onderkant reinigen

Zorg dat de hoofdschakelaar op de stand OFF (uit) uitstaat. Draag werkhandschoenen en draai de
robotmaaier op zijn kant om de onderkant te reinigen. Reinig de messenschijf en het frame met
een zachte borstel of vochtige doek. Draai de messenschijf om te controleren of het ongehinderd
ronddraait en ga na of de messen rond de pennen draaien en niet door gras worden geblokkeerd.

Reinig de contactpennen en de laadstroken.

Reinig de contactpennen en de laadstroken van uw grasmaaier en laadstation met staalwol,
een metaalreiniger of fijnkorrelig schuurpapier. Verwijder eventueel vuil, bladeren, gras rond de
contactpennen en laadstroken voor optimale laadprestaties.

=

De messen omdraaien of vervangen
WAARSCHUWING!
Schakel de robotmaaier altijd uit voordat u de messen reinigt, aanpast of vervangt. Draag
altijd werkhandschoenen.
WAARSCHUWING!
Voor de beste maaiprestaties en maximale veiligheid, gebruik tijdens het vervangen altijd de
aanbevolen reservemessen en mesmontage-onderdelen.

Uw robotmaaier heeft drie messen die aan de messenschijf zijn vastgemaakt.
Tenzij beschadigd door harde obstakels, hebben deze messen een levensduur van vijf maanden
bij een dagelijks gebruik.

Het wordt aanbevolen om de messen en vastzetschroeven elke week te controleren. Beide
randen van de messen zijn geslepen. Als een kant van het mes bot wordt, draai de vastzetschroef
los, keer het mes om en draai de schroef opnieuw vast. Controleer of het mes ongehinderd kan
draaien

17



De grasmaaier komt met een set reservemessen. Neem contact op met de klantenservice om
meer messen te kopen. Om de beste prestaties van uw apparaat te waarborgen, vervang altijd
alle drie de messen tegelijkertijd. Gebruik alleen reserveonderdelen die door de fabrikant zijn
aanbevolen.

OPMERKING: als de messen zijn verwijderd / vervangen, zorg er dan voor dat de schroef stevig
op zijn plaats zit en dat het mes vrij kan bewegen

Lijst met reserveonderdelen
Neem contact op met de service na verkoop om onderstaande reserveonderdelen te bestellen

Verwijdering

Om het milieu te helpen, dient u het product op de juiste manier af te voeren wanneer het het
einde van zijn levensduur heeft bereikt en niet bij het huisvuil. Informatie over inzamelpunten en
hun openingstijden kunt u opvragen bij uw gemeente.

Li-ion Milieuschade door onjuiste verwijdering van de batterijen / accu's.

Haal de batterij uit het product voordat u deze weggooit. Batterijen / accu's mogen niet bij het
gewone huisvuil worden gegooid. Ze kunnen giftige zware metalen bevatten en zijn onderworpen
aan regels en voorschriften voor de behandeling van gevaarlijk afval. Gooi batterijen weg in
overeenstemming met de relevante lokale vereisten.
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Probleemoplossing

Robotmaaier kan niet met laadstation worden verbonden.

e  Controleer of de omheiningsdraad voor en onder het laadstation zich in een rechte lijn
bevindt.

o Controleer of het laadstation op een juiste plaats is geinstalleerd, zoals vermeld in deze
handleiding.

De robotmaaier rijdt in cirkels tijdens het maaien of tijdens het volgen

van de omheiningsdraad op weg naar het laadstation.

e  Zorg dat er geen stroomkabel evenwijdig met en in de buurt van de omheiningsdraad loopt.
Indien nodig, verleg de omheiningsdraad.

e  Controleer of er geen voorwiel klem zit.

e  Als de buren een gelijksoortige robotmaaier hebben, kunnen de signalen verstoord raken.
Stel uw laadstation en robotmaaier in op het ander omheiningssignaal.

o De aandrijfmotor kan beschadigd zijn, neem contact op met de klantenservice.

De robotmaaier maakt veel lawaai.

e  Controleer de vastzetschroeven voor de messen; en indien nodig, deze vast te draaien.

e  Controleer de messen op schade; indien nodig, zijn deze te vervangen.

. Het gras kan te hoog zijn. Verhoog de maaihoogte of maai het gazon eerst met een gewone
grasmaaier.

o Defecte motor, neem contact op met de klantenservice.

De maaier blijft in of keert terug naar het laadstation wanneer op de
START knop wordt gedrukt.

e  Controleer of de maaier reeds de geprogrammeerde werkingsduur voor die dag heeft
voltooid.
o De accu is leeg, geef de robotmaaier de nodige tijd om op te laden en probeer opnieuw.

LED-signaalcontrolelampje op het laadstation

Y
@ 0 r @ 'i S1/S2 indicatielampjes aan.
s1 s2 | M/”" \/I Signaalsterkte grensdraad in goede toestand.
&y é
—= -
.
Y
_& O r —
o o | ®x1 s1/s2 indicator knippert.

Ombheiningsdraad is stuk, geen signaal.

S1/82 indicator knippert afwisselend.
De grasmaaier is aan het opladen in het
dockingstation.
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Probleem oplossen

bij het laden

Probleem

Mogelijke oorzaak

Corrigerende actie

Probleem

Mogelijke oorzaak

Corrigerende actie

Geen licht op het
laadstation

Onjuiste verbinding van de draden

Controleer de draadverbindingen
,Fen B’

AC-stroom is niet INgeschakeld

Schakel de AC-stroom in

S1 of S2 indicator
knippert apart

De begrenzingsdraad is stuk,
geen signaal

Repareer een kabel die stuk is
met behulp van de meegeleverde
verbindingen

Robot wordt niet geladen

Het apparaat is niet juist
aangesloten op het laadstation

Controleer of het apparaat juist is
aangesloten op het laadstation

Excessieve trilling/geluid

Het mes is los

Draai de schroefbout vast

De messen zijn beschadigd of

geblokkeerd

Vervang beschadigde messen

Het gras is misschien te hoog

Verhoog de maaihoogte, reduceer
later stap voor stap of maai het
gazon eerst met een gewone
grasmaaier

De maaimotor werkt mogelijk niet

Neem alstublieft contact op met de
klantenservice

Controleer of het laadstation op
een vlakke ondergrond staat

De laadpennen zijn geroest

Reinig de laadpennen

Probleem oplossen

bij het maaien

Probleem

Mogelijke oorzaak

Corrigerende actie

Het apparaat krijgt geen
stroom

AAN/UIT sleutel is niet geactiveerd

Zet het apparaat AAN en probeer
het opnieuw

Het accuvermogen van de
robotmaaier is laag

Plaats het apparaat op het
dockingstation

De grasmaaier draait
rondjes

De stroomkabel loopt parallel/

dicht bij de draad

Herpositioneer de
begrenzingsdraad

Het voorwiel zit klem

Reinig het gedeelte voor het
voorwiel

Er is signaalinterferentie met een

robot in de omgeving

Verander het alternatieve
begrenzingssignaal (S1/S2)

De aandrijfmotor werkt niet

Neem alstublieft contact op met de
klantenservice

Er is een probleem met

de verbinding of een
begrenzingsdraad die stuk/
doorgesneden is

Repareer/controleer de
verbindingen op het laadstation
en of de begrenzingsdraad stuk/
doorgesneden is

Het apparaat START niet

De tijdinstelling is niet geactiveerd

Kies een tijdschema en probeer het
opnhieuw

Er heeft zich gras opgehoopt
onder het dek

Reinig met een borstel onder het
dek

De accu is bijna leeg

Plaats het apparaat op het
dockingstation

Het gras is te hoog

Maai het gazon op 60 mm

De maaihoogte is te laag

Maai het gazon op 60 mm en
verhoog de maaihoogte

De accutemperatuur is te laag/
hoog

Werkomstandigheden tussen 5 en
45°C

Begrenzingsdraad is stuk

Repareer de begrenzingsdraad die
stuk is

De grasmaaier
bevindt zich buiten de
begrenzingsdraad

De begrenzingsdraad is op een
helling

Pas de begrenzingsdraad aan en
laat een grotere afstand op de
helling

Delen van het gazon zijn
niet gemaaid

De grasmaaier heeft meer maaitijd
nodig

Verhoog de ingeplande maaitijd
naar 8 uur of meer

Het gras is te hoog

Maai het gazon op 60 mm

De grasmaaier blijft steken
in het gazongedeelte

Obstakels op het gazon

Verwijder obstakels van het gazon

De begrenzingsdraad is niet juist
geplaatst

Pas de begrenzingsdraad aan om
obstakels erbuiten te houden

De draad voor het dockingstation
is niet juist geplaatst

Er is 1.5 m rechte kabel nodig voor
het dockingstation
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Opis produktu

Przycisk STOP

Czujnik ultradzwiekowy

Wtyk na tadowarke

Koto tylne

Pokretto regulacji wysokosci
Panel sterowania

Plytka ostrzy

Uchwyt do przenoszenia
Przycisk-przetacznik zasilania
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Stacja tadowania Zasilacz
[ b
% e
Kotki do mocowania Zapasowe ostrza taczowki
przewodu
L

Linijka do pomiarow Przewdd graniczny Instrukcje
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Instalacja

Instrukcja instalacji

W tym rozdziale wyjasniono jak zainstalowac robokosiarke. Przed rozpoczeciem instalacji nalezy
koniecznie przeczytaé ze zrozumieniem ponizszy rozdziat.

Wstep

Zalecamy sporzadzenie szkicu swojego trawnika, z uwzglednieniem wszystkich przeszkod
oraz sposobu ich zabezpieczenia. Pozwoli to uzytkownikowi wskaza¢ dobre miejsce na stacje
tadowania oraz okresli¢ jak wtasciwie poprowadzi¢ przewdd graniczny. Potrzebne tez beda pewne
narzedzia, takie jak mtotek i nozyce do drutu, szczypce i nozyczki.

Wstepnie przyciaé trawnik
Przed zainstalowaniem kosiarki automatycznej trawnik musi by¢ odpowiednio przygotowany.
Przycia¢ wstepnie trawnik do wysokosci 60 mm.

> 60 mm I

Koszenie - ograniczenia

Robokosiarka jest wyposazona w czujniki kolizji. Czujniki te wykrywaja wszystkie sztywne
przeszkody state wyzsze niz 100 mm, takie jak Sciany, ptoty i meble ogrodowe.

Gdy czujnik zgtaszaja przeszkode, robokosiarka zatrzyma sie i cofa, a nastepnie kontynuuje
koszenie w innym kierunku. Jako rozwigzanie dtugofalowe zaleca sie utozy¢ odpowiednio, z
uzyciem linijki, przewod graniczny, aby chroni¢ jednoczesnie przeszkody i urzadzenie. Przewéd
graniczny nalezy utozy¢ tak, aby z zadnym punkcie koszonego terenu robokosiarka nie znajdowata
sie dalej niz 20 cm od przewodu granicznego.

Drzewa

Robokosiarka traktuje drzewa jak zwykte przeszkody, ale jesli korzenie drzewa sa odkryte nizej niz
100 mm, miejsce to nalezy wytaczy¢ z koszenia i ogrodzi¢ przewodem granicznym w celu ochrony
korzeni drzewa oraz zabezpieczenia ostrzy tngcych i két tylnych przed uszkodzeniem.
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Kamienie

Zalecamy, aby z trawnika usung¢ mate (do 100 mm wysokosci) kawatki skat i kamienie oraz
wszystkie kamienie o zaokraglonych lub nachylonych krawedziach. Robokosiarka moze prébowac
wjezdzacé na takie kamienie zamiast rozpoznania ich jako przeszkodze. Aby wznowi¢ koszenie,
robokosiarka, ktéra zaklinuje sie na kamieniu bedzie wymagata interwencji uzytkownika. Zetknigcie
sie z kamieniami moze spowodowac uszkodzenie ostrzy.

Pochytosci
Przewdd graniczny nie moze nigdy przebiegac prostopadle do pochytosci nachylonych pod katem
wiekszym niz 10%. Nalezy tez zostawi¢ 2-metrowy pas migdzy pochytoscig o nachyleniu 10%
lub bardziej stroma a przewodem granicznym. Inaczej wyzsza predkos¢ jazdy w doét pochytosci
moze spowodowac, ze robokosiarka przejedzie przez przewod graniczny, zwtaszcza po mokrym i
sliskim gruncie.

Sciezki, podjazdy i drogi
Jesli przez trawnik przebiega wysoki podjazd, lepiej, aby znalazt sie on poza strefg koszenia.
Miedzy podjazdem a kablem granicznym nalezy zostawi¢ odstep zabezpieczajacy wynoszacy
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Jesli podjazd i trawnik znajduja sie na tym samym poziomie, przewodu granicznego nalezy uzy¢
do wyznaczenia korytarza. Dzigki temu robokosiarka bedzie mogta przejezdza¢ przez podjazd na
druga stroneg trawnika.

Nieréwne powierzchnie trawnikow

Nieréwne powierzchnie trawnikow moga wynika¢ z zahaczenia ostrzem w ziemig, co moze
spowodowac uszkodzenie ostrzy. Przed uzyciem robokosiarki zaleca sie, aby powierzchnia
trawnika zostata wyréwnana lub wydzielona przewodem granicznym.

Umiejscowienie stacji fadowania

Nalezy okresli¢ najlepsze lokalizacje na stacje tadowania, przy czym trzeba tez uwzglednié
koniecznosc¢ podtaczenia stacji na state do kontaktu.

Wyijac stacje tadowania i upewni¢ sie, ze wlot znajduje sig¢ na prawo od uzytkownika.

Aby robokosiarka mogta wréci¢ do stacji fadowania, nalezy zostawi¢ 1.5 m prostego odcinka
przewodu przed stacjg tadowania i 30 cm z boku naprzeciw strefy koszenia. Stacje tadowania
nalezy umiesci¢ w miejscu zacienionym, poniewaz nizsza temperatura w czasie tadowania jest
korzystna dla akumulatora.

Wazne: Stacje tadowania nalezy umiesci¢ na réwnej i ptaskiej powierzchni, z dala od oczek
wodnych, basenéw lub schodow.

Zalecamy odpowiednie srodki ochrony przed czynnikami atmosferycznymi, np. wiate na robota
lub garaz.

~

Stacji tadowania nie nalezy umieszcza¢ zbyt blisko pochytosci, np. na szczycie pagorka lub na
dnie niecki. Nalezy unika¢ nachylenia przekraczajgcego 5 stopni w lewo lub w prawo.
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Jesli trawnik ma miekka lub nieréwna powierzchnie, zalecamy wzmocnienie powierzchni wokot
stacji tadowania za pomoca siatki zabezpieczajacej trawe. Inaczej wielokrotny nacisk két tylnych
moze doprowadzi¢ do uszkodzenia darni.

Po ustawieniu stacji tadowania i potozeniu przewodéw zasilajacych nalezy, jeszcze przed
podtgczeniem zasilania, dokoriczy¢é mocowania przewodéw granicznych.

Mocowanie przewodéw granicznych kotkami

Przed poprowadzeniem przewoddéw granicznych zdecydowanie zalecamy skoszenie trawnika na
wysokos¢é 60 mm lub nawet krocej. Zakopanie przewoddw granicznych jest catkowicie opcjonalne.
Im blizej ziemi potozony jest przewdd graniczny, tym mniejsza jest szansa potkniecia sie o niego
lub uszkodzenia go podczas koszenia trawnika.

Aby zapewni¢ wymagana odlegtos¢ 30 cm miedzy przewodem a przeszkodami, nalezy uzywac
znajdujacej sie¢ w zestawie linijki.

30 cm

| |
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Zalecana odlegtos¢ miedzy dwoma kotkami wynosi okoto 80 cm w linii prostej oraz nawet mniej po
tukach. Zwracamy uwage na to, ze zaczep (haczyk) i szczelina na przewdd w kotku powinny byc¢
zawsze skierowane na zewnatrz od strefy ogradzanej. W ciaggu krétkiego czasu przewdd zarosnie
trawa. Poniewaz napiecie wynosi tylko 32 V, nie ma ryzyka porazenia pradem. Nalezy upewnic¢ sie,
ze zaczep kotka i otwor na przewdd sg zawsze zwrdcone w strone wydzielonego terenu.

m 80 cm m 80 cm




Najpierw kotki nalezy wbi¢ w w ziemie lekkim mtotkiem, na tyle, aby mie¢ pewnos¢, ze znajduja
sie one we witasciwej pozycji. . Aby mie¢ pewnosé, ze kotki znajduja sie we wtasciwych miejscach,
radzimy, aby najpierw utozy¢ je na trawie i zmierzy¢ odlegtosci od krawedzi trawnika i przeszkod
(powinny wynosi¢ 30 cm).

Klomby z kwiatami

Przewdd graniczny nalezy zastosowac do wytaczenia ze strefy koszenia jakichkolwiek klombdw.
Dwa odcinki przewodu granicznego miedzy klombem a zewnetrzna krawedzia koszonego terenu
mozna poprowadzi¢ na dwa sposoby:

1) Poprowadzi¢ przewody tak, aby odlegto$¢ miedzy nimi wynosita ponad 5 cm. Robokosiarka
rozpozna je wowczas jako zwykta przeszkode. Podczas koszenia bedzie sie od nich w
standardowy sposéb ,odbija¢”. Jadac wzdtuz przewodu granicznego z powrotem do stacji
tadowania kosiarka objedzie wtedy klomb.

2) Innym rozwigzaniem jest dopilnowanie, aby odlegtos¢ miedzy dwoma réwnolegtymi przewodami
wynosita nie wiecej niz 5 cm. Przewoddw nie nalezy jednak miedzy soba krzyzowac - patrz nizej.
W tym wariancie robokosiarka nie rozpozna przewodéw i po prostu po nich przejedzie. Przy
takim rozwigzaniu konieczne jest umieszczenie jakiej$ przeszkody na przewodzie granicznym
biegnacym wokoét klombu. Przeszkode te, np. duzy kamien lub palik, nalezy umiesci¢ w poblizu
punktu A zaznaczonego na ilustracji ponizej. Przeszkoda musi sie znajdowaé w ptaskim miejscu
o wymiarach okoto 1 m x 1 m i nie na pochyfosci. Przeszkoda ta umozliwi maszynie opuszczenie
kota.

Oczka wodne i baseny

O ile robokosiarka jest zabezpieczona przed deszczem i bryzgami wody, o tyle zanurzenie jej w
wodzie doprowadzi do powaznego uszkodzenia podzespotéw elektronicznych.

Dlatego tez absolutnie koniecznie nalezy oddzieli¢ jakiekolwiek baseny od strefy koszenia
za pomoca przewodu granicznego. W celu zwiekszenia poziomu bezpieczenstwa zalecamy
ustawienie wokét basenu ptotu.

Korytarze graniczne

Jesli w obrebie strefy koszenia powstaty korytarze graniczne, powinny one mieé¢ szerokos¢ co
najmniej 2 m i nie powinny by¢ diuzsze niz maksymalnie 8 m.

Jesli korytarz bedzie za waski lub za dtugi, robokosiarka moze nie by¢ w stanie manewrowac i
przejechac z jednego konca na drugi.

Podtaczenie stacji tadowania do przewodu granicznego

Stacje tadowania nalezy ustawi¢ na koncu przewodu granicznego, tak aby przewdd biegt
wzdtuznie przez $rodek stacji tadowania. Jego koniec nalezy podtaczy¢ do lewej (czarnej) taczowki
oznaczonej literg ,,F” (ang. front — przéd). Drugi koniec nalezy podtaczy¢ do prawej (czerwonej)
taczéwki oznaczonej litera ,,B” (ang. back — tyf).




Wtozyé wtyczke do prawidtowo zainstalowanego kontaktu. Gdy tylko niebieska dioda LED
potwierdzi, ze wszystko jest w porzadku, nalezy przetestowac dziatanie robokosiarki. Nalezy
regularnie sprawdzac¢ diode LED, aby mie¢ pewnos¢, ze zamocowanie przewodu granicznego
nie wptyneto na potaczenie i ze na stacji dokujacej pokazywany jest sygnat S1. Nastepnie nalezy
ustawi¢ robokosiarke w strefie pracy, kilka metréw od stacji dokujacej. Ustawi¢ gtéwny przetacznik
zasilania w pozycji ,ON” (,wtaczone”) i sprawdzi¢ czy na panelu $wieci sie sygnat S1, nacisna¢

—_
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Nacisna¢ przycisk ﬁ i zamknac¢ pokrywe, w kilka sekund pézniej robokosiarka powinna

automatycznie wroécic¢ do stacji dokujacej przez zlokalizowanie przewodu granicznego i podazanie

wzdtuz niego w kierunku przeciwnym do kierunku ruchu wskazéwek zegara. Jesli robokosiarka nie
zaparkuje prawidtowo w staciji, stacje dokujaca nalezy przestawi¢ w bardziej odpowiednie miejsce.

g
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Gdy urzadzenie zadokuje w stacji dokujacej, na wyswietlaczu pojawi sie symbol ,fadowanie” na
panelu zacznie migac, a kontrolki S1 i S2 w stacji dokujacej beda migac na przemian. Oznacza to,
ze akumulator jest prawidtowo tadowany.

Po poczatkowym zainstalowaniu, robokosiarka pozostanie w stacji dokujacej az do catkowitego
natadowania akumulatora.

Prawidtowe dokowanie w stacji i tadowanie oznaczaja, ze uzytkownik znalazt odpowiednie miejsce
dla stacji dokujacej. Teraz nalezy do korica wbi¢ kotki mocujace.

Nalezy uwazaé, aby nie uszkodzi¢ lub poplata¢ zapasu przewodu znajdujacego sie pod stacja
dokujaca.

Wybér sygnatu
Uwaga: Sygnatem domysinym jest S1, jesli sygnat sgsiadéw nie wptywa na dziatanie posiadanego
urzadzenia, sygnatu tego nie trzeba zmieniac.
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Jezeli sgsiad uzytkownika uzywa takiej samej robokosiarki, nalezy zachowac¢ odlegtos¢ 0,5 m
miedzy przewodami granicznymi wiasnymi i nalezacymi do sasiada, tak aby obydwa urzadzenia
wzajemnie nie zaktécaty swojej pracy. Nalezy dopilnowaé, aby ustawi¢ stacje dokujaca w
odlegtosci co najmniej 10 m od przewoddw granicznych sasiada i pamieta¢ o tym, aby oba
urzadzenia uzywaty réznych sygnatéw. Aby wybrac¢ inny sygnat, nalezy wykona¢ nastepujaca
procedure:

1. Nacisna¢ przycisk ,sygnat” na stacji tadowania, kontrolka przetaczy sie na S2.

2. Nacisnij przycisk ,,S2” na panelu sterowania. wskaznik zostanie przetaczony na S2.

>10m

A 4

>10m




Uzytkowanie
Panel sterowania

Interfejs poczatkowy
Przy wtaczaniu robokosiarki, po wprowadzeniu domysinego kodu PIN 0000, uzytkownik zobaczy
na wyswietlaczu interfejs poczatkowy.

Wopisz kod PIN

Aktualny stan sygnatu Pozostaty stopien

| natadowania
‘—-[81] 02:50-13:50_03:50-15:00 68%7—

*Data pracy - . o

[ A

Gotowosé

Aktualny stan kosiarki

*UWAGA: Odwrécenie koloréw oznacza wybor daty.

Mon
X v
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Przed wiaczeniem robokosiarki
Przed wtaczeniem robokosiarki nalezy wykona¢ ponizsze kroki, aby wyregulowaé ustawienie
czasu.

1. Nacisnac przycisk .

aby przej$¢ do menu ustawien.

Zegar Czujnik PIN Polski
1 2 3 4

2. Nacisna¢ przycisk , aby przejs$¢ do ustawien czasu.

data systemowa  czas systemowy )

1 2 3

3. Nacisna¢ przycisk , aby ustawi¢ date systemowa.

Ustaw date systemowg

0K

2021-01-29
-

4. Nacisna¢ przycisk

Ustaw czas systemowy
@
13:57
PN

5. Nacisnagc przycisk , aby przejs¢ na nastgpna strone.

Data pracy Czas pracy ]
1 2 3

6. Nacisna¢ przycisk , aby ustawi¢ date pracy.
- Nacisna¢ odpowiednie cyfry, aby wybra¢ potrzebna date pracy.

Ustaw dzief pracy

©P§r\
1 7

2 3
4 5 6 -

7. Nacisna¢ przycisk , aby ustawic¢ czas pracy.
- Nacisna¢ odpowiednie cyfry, aby wybraé potrzebny czas pracy.

Ustaw czas pracy

@g%\
M 2 3 4 5 6 7

02:50-13:50 03:50-15:00 -

UWAGA: Jesli zostanie aktywowany dzien pracy, wowczas migajacy kursor przesunie si¢ na
okreslone ustawienie czasu.
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Nastawianie czujnika

1. Nacisng¢ przycisk

Zegar  Czujnik PIN Polski
1 2 3 4

, aby przej$¢ do menu ustawien.

2. Nacisna¢ przycisk , aby przejs¢ do ustawien czujnika.

Ustawienia UltraSonic Ustawienia UltraSonic

o IS Ustawienie a
1 2 3 30 om (30-60)
2

Ustawienia czujnikow -~

UltraSonic Deszcz
1 2

Ustaw deszczu Godz opézn tadowania

BN oFF Ustawienie 002 minute
1 2 3 -

-

- Czujnik ultradzwiekowy

Urzadzenie jest wyposazone w 2 czujniki ultradzwigkowe, ktére moga wykrywac przeszkody
znajdujace sig na trawniku. Gdy czujnik jest wigczony, a robot wykryje jakas przeszkode, robot
zatrzymuje sie i omija przeszkode.

Nacisna¢ przycisk , aby wytgczy¢ czujnik.

Nacisna¢ przycisk , aby wybraé potrzebng odlegtos¢ detekcji.

- Czujnik deszczu

UWAGA: Koszenie w czasie deszczu nie jest zalecane.

Maszyna posiada czujnik deszczu, ktéry moze zatrzymac robota, aby nie kosit w czasie deszczu.
Gdy zadziata czujnik deszczu, robot najpierw wréci do stacji tadowania, gdzie zostanie catkowicie
natadowany. Po natadowaniu kosiarka pozostanie w stacji tadowania az deszcz minie, po czym
zacznie kosi¢ dalej.

Uwaga: Nalezy uwazag, aby nie zewrze¢ czujnikéw maszyny metalowymi przedmiotami.
Doprowadzitoby to do nieprawidtowego dziatania kosiarki.

Nacisnac¢ przycisk
Nacisna¢ przycisk | 8

, aby wytgczy¢ czujnik.
, aby ustawic¢ dodatkowy czas.

Kod PIN
1. Nacisnaé przycisk , aby przejé¢ do menu ustawien.

Zegar Czujnik PIN Polski
1 2 3 4

2. Nacisna¢ przycisk , aby przej$¢ do ustawien kodu PIN.
- Ta opcja pozwala ustawi¢ kod dostepu do kosiarki zapobiegajacy kradziezy lub zmianie menu

ustawien przez osoby do tego nieuprawnione. Aby kod dostepu mozna byto zmieni¢ na nowy,

konieczne jest podanie (starego) istniejacego kodu. Jezeli uzytkownik zapomni kodu dostepu,

prosimy skontaktowac sie z miejscowym sprzedawca lub z serwisem obstugi posprzedazowe;.
Domysliny kod dostepu do kosiarki to ,,0000”.
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Wpisz nowy kod PIN
Wpisz stary kod PIN 2 X X X
* * * *
Wpisz znowu kod PIN
BT
S .
o @

- Po ponownym wprowadzeniu nowego kodu, nacisna¢ przycisk , aby zakonczy¢ ustawianie.

Jezyk
1. Nacisnaé przycisk , aby przej$é do menu ustawien.
2. Wybra¢ odpowiednia liczbe, aby ustawi¢ zadany jezyk.

Aktualne ustawienie jezyka

English Svenska Deutsh
1 2 3 5

-

Ustawienia WiFi
Nacisna¢ przycisk , aby przej$¢ do menu ustawien.

WiFi
Konfiguracja Status Tryb
1 2 3

W menu ,,WiFi” sa 3 dalsze opcje.

Konfiguracja
Te opcje nalezy wybraé, gdy uzytkownik potrzebuje potaczy¢ kosiarke z APLIKACJA, patrz
aplikacja w telefonie.

Status
Pokazuje aktualny stan sieci Wi-Fi

Tryb

Tryb klienta - tryb domysiny

Tryb bezposredni - ten tryb nalezy wybra¢, gdy w aplikacji w telefonie wybrano opcje ,Direct
mode connection” (,Potaczenie w trybie bezposrednim”).

Ustawianie sygnatu
- Wcisniecie przycisku S1 lub S2 pozwala ustawi¢ zadany sygnat.

ERET
R m
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Ustawianie wysokosci koszenia
Wysokos$¢ koszenia mozna regulowaé pokrettem regulacji wysokosci znajdujacym sie u gory
maszyny. Zakres wysokosci koszenia: od 20 mm do 60 mm.

UWAGA!
Zalecamy, aby przed uzyciem robokosiarki, uzy¢ zwyktej kosiarki lub podkaszarki/kosy w
celu skoszenia trawnika do wysokosci ponizej 60 mm. Dzigeki temu ma sie gwarancje, ze

urzadzenie bedzie pracowaé w sposob optymalny.

&,

Rozpoczynanie koszenia

Po zakoriczeniu ustawiania czasu, teraz mozna wtaczy¢ robokosiarke.

Powrét do stacji dokujacej

1. Aby odblokowac¢ panel, nalezy 4 razy nacisnac przycisk .

2. Nacisna¢ przycisk , @ potem zamkna¢ pokrywe, robokosiarka wycofa sie do staciji
dokujgce;j.

Zatrzymanie awaryjne
Aby w dowolnej chwili zatrzymac kosiarke, wystarczy wcisnaé przycisk STOP.
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Dane techniczne

Model

NX 60i

NX 80i

NX 100i

Maks. powierzchnia koszenia

600 m*

800 m*

1000 m®

Akumulator

28 V/ 2000 mAh

28 V/ 2850 mAh

28 V/ 2850 mAh

Zasilacz

Input: 100-240 V~,
50/60 Hz, 56 W

Input: 100-240 V~,
50/60 Hz, 56 W

Input: 100-240 V~,
50/60 Hz, 56 W

magnetycznego

Output: 32V ===, Output: 32V ===, Output: 32V ===,
CC1.5A CC1.5A CC1.5A
FY3201500S1/ FY3201500S1/ FY3201500S1/
Zasilacz model* FY3201500S2/ FY3201500S2/ FY3201500S2/
FY3201500S3 FY3201500S3 FY3201500S3
Czas koszenia na 1 60 min 80 min 80 min
natadowaniu
Napiecie znamionowe 28V 28V 28V
Moc znamionowa 50 W 50 W 50 W
Predko$¢ bez obciazenia 3500 min™' 3500 min™' 3500 min™'
Szerokos¢ koszenia 18 cm 18 cm 18 cm
Wysokos$¢ koszenia Approx 20-60 mm | Approx 20-60 mm | Approx 20-60 mm
Czas tadowania 60 min 90 min 90 min
Zapasowe ostrza model 846210 846210 846210
Ciezar 8.5 kg 8.5 kg 8.5 kg
Czestotliwosc 0-148.5 kHz 0-148.5 kHz 0-148.5 kHz
Natezenie pola magnetycznego 70 dBpA/m 70 dBpA/m 70 dBpA/m
Wifi Czestotliwo$é 2400~2483.5MHz 2400~2483.5MHz | 2400~2483.5MHz
Wifi Natezenie pola 20dBm 20dBm 20dBm

Maksymalny poziom cisnienia
akustycznego

L,»=53 dB, K=3 dB

L,»=53 dB, K=3 dB

L,»=53 dB, K=3 dB

Maksymalny poziom mocy
akustycznej

L,=64 dB, K=3 dB

L,.=64 dB, K=3 dB

L,.=64 dB, K=3 dB

Stopien ochrony

Robokosiarka P24 1P24 1P24
Zasilacz IP67, Plug IP44 IP67, Plug IP44 IP67, Plug IP44
Czesci zamienne

Zapasowe ostrza 6 Pcs 6 Pcs 6 Pcs
Kotki do mocowania przewodu 150 Pcs 200 Pcs 220 Pcs
granicznego

Przewdéd graniczny 120 m 150 m 200 m
kaczowki 3 Pcs 3 Pcs 3 Pcs

*OSTRZEZENIE: Do tadowania akumulatora nalezy uzywaé wytacznie zasilacza dostarczonego w

komplecie z urzadzeniem.
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Konserwacja i przechowywanie

Czynnosci konserwacyjne nieopisane w instrukcji musza by¢ wykonane przez punkt serwisowy
autoryzowany przez producenta. Nalezy uzywac wytacznie oryginalnych czesci.

Konserwacja

Robokosiarke nalezy regularnie kontrolowac i czyscic, a w razie potrzeby wymienic¢ zuzyte czesci.
Najlepiej jest uzywac suchej szczotki, wilgotnej $ciereczki lub zaostrzonego kawatka drewna.
Nigdy nie wolno uzywac strumienia wody.

Przestrzeganie powyzszych zalecen dotyczacych konserwaciji wydtuzy czas dziatania robokosiarki.

Przechowywanie zima

Kosiarke, stacje tadowania i zasilacz nalezy zima przechowywac¢ w suchym miejscu.

Moze to by¢ wiata ogrodowa lub garaz, ale najlepiej przechowywac urzadzenia w domu.
Przed zima urzadzenia nalezy przygotowac w nastepujacy sposob:

1. Catkowicie natadowac¢ akumulator.

Ustawic¢ przetacznik zasilania w pozycji wytaczonej (,OFF”).

Dokfadnie wyczysci¢ robokosiarke.

Wyija¢ z kontaktu wtyczke przewodu zasilajacego zasilacz.

Odfaczy¢ zasilacz od stacji tadowania.

Odtaczy¢ przewdd graniczny od stacji tadowania. Podnies¢ i wyczysci¢ stacje tadowania.
Przewdd graniczny moze pozostac¢ na zewnatrz. Nalezy jednak koniecznie zabezpieczy¢ go
przed korozja. Zalecamy bezwodny smar lub odpowiednig tasme uszczelniajaca.

O ile oryginalne opakowanie jest dostepne, urzadzenie nalezy do niego zapakowac.

Jezeli nie, wéwczas nasze punkty serwisowe oferuja ustuge serwisu zimowego. Ustuga ta
obejmuje sprawdzenie wszystkich czesci i — o ile jest dostepny — upgrade oprogramowania.

oA WN

Przygotowanie na wiosne

Po przechowywaniu zima nalezy wyczysci¢ styki tadowania zaréwno w robokosiarce jak i w stacji
tadowania. Nalezy uzy¢ drobnoziarnistego papieru sciernego lub szczotki mosieznej; pomoze to
uzyskac optymalna wydajnos$¢ tadowania i pozwoli unikna¢ interferencji podczas tadowania.

Czyszczenie korpusu kosiarki

Poniewaz robokosiarka jest narzedziem akumulatorowym, podczas czyszczenia nalezy zachowacé
ostroznos¢. Duze czastki brudu mozna usuwac migkka szczoteczka. Do intensywnego czyszczenia
nalezy uzy¢ recznego spryskiwacza z woda z detergentem do zastosowari domowych. Po
czyszczeniu wytrze¢ ewentualne osady wilgotng szmatka.

Wymiana akumulatora

Cho¢ faktyczny czas dziatania akumulatora bedzie zalezat od sposobu uzytkowania oraz

czynnikéw $rodowiskowych, to jednak na ogét czas dziatania wynosi kilka lat. Zapasowe

akumulatory mozna kupi¢ w dziale wsparcia klienta. Aby wymieni¢ akumulator, nalezy postepowac
zgodnie z instrukcjami podanymi ponize;j.

1. Gtéwny przetacznik zasilania musi by¢ ustawiony w pozycji wtaczonej. Wyczys$¢ podwozie
zgodnie z instrukcjami.

2. Ustawi¢ autonomiczng kosiarke na najnizsza wysokosc¢ koszenia.

3.  Odwrdci¢ kosiarke do goéry kotami. Wykreci¢ 5 srub mocujacych pokrywe komory
akumulatora. Uwaga: jedna ze Srub jest czesciowo zastonieta ostong ostrza i jest dostepna
wyfacznie przez otwor serwisowy.

4. Wysuna¢ akumulator i odtaczy¢ go od kosiarki autonomiczne;j.

5.  Starannie wyczysci¢ pokrywe i krawedz komory akumulatora. Zanieczyszczenia moga
spowodowac przedostawanie sie wody do komory akumulatora, co moze doprowadzi¢ do
powaznej awarii urzadzenia.
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6. Podfaczy¢ i wtozy¢ akumulator zastepczy, zamknaé komore i przykrecic¢ pokrywe 5 srubami.
Kosiarki autonomicznej nie nalezy wtacza¢ zanim nie zostanie ona postawiona na kota.
Uwaga na ostre ostrzal

Czyszczenie od spodu

Przetacznik zasilania musi by¢ ustawiony w pozycji wtaczonej. Nalezy zatozy¢ rekawice ochronne
i odwrdcic robokosiarke na bok, tak aby wida¢ byto spdd urzadzenia. Rame i tarcze z ostrzami
nalezy czysci¢ miekka szczoteczkg lub wilgotng szmatka. Tarcze z ostrzami przekrecié¢, aby
upewnic¢ sie, ze porusza sie bez oporéw, sprawdzi¢, czy ostrza moga sie kreci¢ na ich sworzniach
i czy nie blokuje ich trawa.

N/

Czyszczenie stykéw, bolcéw i listew do tadowania

Bolce i listwy do tadowania zaréwno w kosiarce jak i w stacji tadowania nalezy czysci¢ za pomoca
wefny stalowej, srodka do czyszczenia metalu lub bardzo drobnoziarnistego papieru $ciernego.
Aby zagwarantowac skuteczne tadowanie, nalezy usunaé wszelkie resztki, liscie i $cinki trawy
wokot bolcéw stykowych i listew do tadowania.

Odwracanie lub wymiana ostrzy

OSTRZEZENIE!
Przed czyszczeniem, regulacja i wymiana ostrzy nalezy catkowicie wytaczy¢ robokosiarke.
Nalezy zawsze nosi¢ rekawice ochronne.

OSTRZEZENIE!

Aby zagwarantowac¢ maksymalna wydajnos¢ koszenia i maksymalny poziom

bezpieczenstwa, nalezy zawsze uzywac¢ do wymiany zalecanych ostrzy i elementéw
mocujacych ostrza.

Robokosiarka posiada trzy ostrza zamocowane na tarczy.

O ile nie zostang one uszkodzone wskutek uderzenia w twarde przedmioty, ostrza te moga
wytrzymaé nawet pie¢ miesiecy codziennego uzytkowania.
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Raz w tygodniu zaleca sie kontrolowaé zaréwno ostrza jak i Sruby mocujace. Zwracamy uwage,
ze ostrza te sa dwustronne. Gdy pierwsza krawedz sie stepi, nalezy poluzowaé $rube mocujaca,
wiozy¢ ostrze odwrotng strong i ponownie dokreci¢. Sprawdzié, czy ostrze moze sie bez oporéw
poruszac.

W komplecie z robokosiarka zataczono zestaw zapasowych ostrzy. Wiecej ostrzy mozna kupic
za posrednictwem dziatu obstugi klienta. Aby uzyska¢ maszyna pracowata optymalnie, nalezy
zawsze wymienia¢ wszystkie ostrza jednoczesnie. Nalezy uzywac wytacznie czesci zamiennych
zalecanych przez producenta.

UWAGA: jesli ostrza zostaty usuniete / wymienione, upewnij sie, ze $ruba jest dobrze zamocowana
i ze ostrze moze sie swobodnie porusza¢

Lista czesci zamiennych
W przypadku jesli zajdzie potrzeba zamowienia ktoérejs z ponizszych czgsci zamiennych nalezy
zadzwoni¢ do punktu obstugi posprzedazowe;.

Utylizacja

W trosce o srodowisko prosimy, aby we wiasciwy sposéb zutylizowac urzadzenie, gdy

nadejdzie moment catkowitego zakornczenia jego uzywania. Urzgdzenia nie wolno wyrzucaé do
Smieci domowych. Informacje o punktach zbiorki i ich godzinach otwarcia mozna uzyskac od
przedstawicieli wtadz lokalnych.

Niewtasciwa utylizacja litowo-jonowych akumulatoréw/baterii akumulatorowych dziata niszczaco
na srodowisko. Przed utylizacja z urzadzenia nalezy wyjaé akumulator. Akumulatoréw/baterii
akumulatorowych nie wolno wyrzucac razem ze zwyktymi Smieciami domowymi. Moga one
zawierac toksyczne metale cigzkie i podlegaja one zasadom i przepisom utylizacji odpadéw
niebezpiecznych. Akumulatory nalezy utylizowac zgodnie z obowigzujacymi wymogami lokalnymi.
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Rozwiagzywanie problemoéw

Robokosiarka nie jest w stanie zaparkowaé¢ w stacji fadowania
e  Sprawdzi¢, czy kabel graniczny przed fadowarka i pod nig jest utozony w linii proste;j.
e  Sprawdzié, czy stacja tadowania jest ustawiona zgodnie z zaleceniami podanymi w instrukciji.

W czasie koszenia lub wracajac do stacji tadowania wzdiuz przewodu

granicznego robokosiarka zatacza kota.

e  Sprawdzi¢, czy rownolegle z przewodem granicznym lub blisko niego nie biegnie zaden kabel
zasilajacy. W razie potrzeby przestawic¢ przewdd graniczny.

e  Sprawdzi¢, czy nie zablokowato si¢ przednie kotko.

e  Jedli sgsiad posiada podobna robokosiarke, sygnaty moga sie wzajemnie zaktécac.
Sprébowac przetaczy¢ swoja stacje tadowania i robokosiarke na drugi sygnat.

. By¢ moze uszkodzony jest silnik napedu, nalezy skontaktowac sie z dziatem pomocy dla
klientow.

Robokosiarka jest zbyt glosna.

e  Jedli jest taka potrzeba, skontrolowac sruby mocujagce ostrza.

e  Skontrolowac ostrza pod katem uszkodzenia, a jesli trzeba, wymienic je.

e  By¢ moze trawa jest zbyt wysoka. Nalezy sprobowac zwigkszy¢ wysokosc koszenia lub
najpierw skosi¢ trawnik zwykta kosiarka.

. Usterka silnika koszenia, zadzwoni¢ do dziatu obstugi posprzedazowe;.

Po wcisnieciu przycisku START kosiarka pozostaje w stacji fadowania
lub wraca do niej

° Sprawdzi¢, czy kosiarka skonczyta juz zaprogramowany na ten dzien czas pracy.
e Akumulator jest roztadowany, pozwoli¢, aby robokosiarka natadowata sie i sprébowac
ponownie.

S’wiecaca kontrolka LED sygnatu w stacji tadowania

T
e ~ |r @ /-i Kontrolki $wietlne S1/S2 wtaczone.
Sl S2

Dobry sygnat przewodu granicznego.

W=

Q O Kontrolka S1/S2 miga.
s1 s2 Przerwany przewdd graniczny, brak sygnatu.
& %
s1 52 Kontrolka S1/S2 miga naprzemiennie.
Kosiarka taduje sie w stacji dokujace;j.
. —
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Rozwiazywanie pro

blemoéw z tadowaniem

Problem

Mozliwa przyczyna

Dziatanie naprawcze

Problem

Mozliwa przyczyna

Dziatanie naprawcze

Nie swieci kontrolka na
podstawie do tadowania

Niewtasciwe podfaczenie
przewodu

Sprawdzi¢ potaczenia przewodoéw
71,87

Nie zostato wtgczone zasilanie
sieciowe

Wiaczyc¢ zasilanie sieciowe

Miga osobno kontrolka S1
lub S2

Przerwany przewdd graniczny,
brak sygnatu

Naprawi¢ uszkodzony kabel
dostarczonymi taczéwkami

Robot nie taduje sie

Urzadzenie nie jest wiasciwie
zaparkowane w stacji tadowania

Sprawdzi¢, czy urzadzenie jest
catkowicie zaparkowane w
podstawie do tadowania

Nadmierne drgania/hatas

Poluzowane ostrze

Dokre¢ srube

Ostrza uszkodzone lub
zaklinowane

Wymieni¢ uszkodzone ostrza

By¢ moze trawa jest zbyt wysoka

Zwiekszy¢ wysokos¢ koszenia, a
potem stopniowo ja zmniejszac
lub najpierw skosic¢ trawnik zwykta
kosiarka

Usterka silnika koszenia

Zadzwonic¢ do dziatu obstugi
posprzedazowej

Sprawdzi¢, czy podstawa do
fadowania znajduje sie na ptaskiej
powierzchni

Skorodowane bolce tadowarki

Wyczysci¢ bolce tadowarki

Rozwiazywanie pro

blemoéw z koszeniem

Problem

Mozliwa przyczyna

Dziatanie naprawcze

Brak zasilania urzadzenia

Nie wcisnieto przycisku wtacznika
(ON/OFF)

Witaczy¢ urzadzenie i sprobowacé
ponownie

Robokosiarka nie jest natadowana

Umiesci¢ urzadzenie w stacji
dokujacej

Urzadzenie nie WLACZA
SIE

Nie ustawiono czasu

Wybraé czas i sprobowaé
ponownie

Kosiarka zatacza kota

Kabel zasilajacy biegnie
réwnolegle z przewodem

Przetozy¢ przewdd graniczny

Zablokowane przednie koto

Oczysci¢ okolice przedniego kota

Robot pracujacy w sasiedztwie

zaktoca sygnat

Przetaczy¢ urzadzenie na
alternatywny sygnat graniczny (S1/
S2)

Usterka silnika napedu

Zadzwonic¢ do dziatu obstugi
posprzedazowej

Problemy na potaczeniach lub

przerwany/przeciety przewod
graniczny

Naprawi¢ usterke/sprawdzi¢
potaczenia na podstawie do
tadowania i sprawdzi¢, czy
przewdd graniczny nie jest
przewany/przeciety

Pod podwoziem nagromadzita sie
trawa

Wyczysci¢ podwozie szczotka

Staby akumulator

Umiescic urzadzenie w stacji
dokujacej

Zbyt dtuga trawa

Skosi¢ trawnik na 60 mm

Zbyt niska wysokos$¢ koszenia

Skosic¢ trawnik na 60 mm i
zwiekszy¢ wysokos$¢ koszenia

Zbyt wysoka/niska temperatura
akumulatora

Temperatura pracy wynosi od 5 do
45°C

Przerwany przewdd graniczny

Naprawi¢ przerwany przewod
graniczny

Kosiarka poza
obszarem wyznaczonym
przewodem granicznym

Przewdd graniczny
poprowadzony na pochytosci

Inaczej poprowadzi¢ przewdd
graniczny i na pochytosci zostawic¢
wiekszg odlegtos¢

Niektore fragmenty
trawnika nie sa skoszone

Kosiarka potrzebuje na koszenie
wiecej czasu

Zwiekszy¢ ustawiony czas do 8 lub
wiecej godzin

Zbyt dtuga trawa

Skosi¢ trawnik na 60 mm

Kosiarka blokuje sie na
trawniku

Przeszkody na trawniku

Usung¢ z trawnika przeszkody

Przewdd graniczny nie zostat
wtasciwie utozony

Poprowadzi¢ przewdd graniczny
w strefie, w ktérej nie znajduja sie
przeszkody

Przewdd przed stacja dokujaca
jest niewtasciwie zainstalowany

Przed stacja dokujaca nalezy
zostawié 1.5-metrowy odcinek
prostego przewodu
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Instalace

Pokyny k instalaci

Tato kapitola vysvétluje, jak nainstalovat robotickou sekacku. Pfed zahajenim instalace si prectéte
a pochopte tuto kapitolu.

Uvod

Doporuéujeme vytvofit si nacrt travniku, véetné vSech prekazek a zpUsobu jejich ochrany. To vam
umozni urcit dobrou polohu pro nabijeci stanici a spravné poloZeni ohrani¢ujiciho kabelu. Budete
také potfebovat néjaké nastroje, jako jsou kladivo, fezacka kabelu, klesté nebo niizky.

Predrezejte travnik
Vas travnik musi byt pfed instalaci robotické sekacky spravné pripraven.
Predrezejte travnik do vysky 60 mm.

> 60 mm I

U ) *

D ]
N/ i

Omezeni sekani

Roboticka sekacka je vybavena koliznimi snimaci. Ty detekuji jakékoli pevné a pfipevnéné
prekazky vétsi nez 100 mm, jako jsou stény, ploty a zahradni nabytek.

Kdyz senzory zjisti pfekazku, roboticka sekacka se zastavi, zacouva a poté sece jinym smérem.
Jako dlouhodobé feseni se doporucuje polozit ohraniCujici kabel odpovidajicim zplisobem pomoci
pravitka pro ochranu prekazek a zafizeni. Polozte ohranicujici kabel tak, aby roboticka sekacka
nebyla v zadném bodé oblasti se€eni vzdalena vice nez 20 m od ohraniéujiciho kabelu.

Stromy

Robotickd sekacka vyhodnocuje stromy jako bézné prekazky, ale pokud jsou kofeny stromu
odhaleny a jsou mensi nez 100 mm, méla by byt tato oblast vylou¢ena pomoci ohranicujiciho
kabelu, aby se ochranili koreny stromu, fezné ¢epele nebo zadni kola pfed poskozenim.

Kameny

Doporucujeme odstranit z travniku malé (méné nez 100 mm vysoké) skdly a kameny a jakékoli
kameny s kulatym nebo Sikmym okrajem. Roboticka sekacka by se mohla pokusit vylézt na
takovéto kameny misto toho, aby je rozpoznala jako prekazku. Robotickd sekacka, ktera na
takovém kameni uvizne, vyzaduje zasah uzivatele pro restartovani sekani. Kontakt s kameny mdze
zpUsobit poskozeni ¢epeli.

Svahy

Ohranicujici kabel by nikdy nemél lezet kolmo na sklon vétsi nez 10 %. Mezi 10% nebo strméjSim
sklonem a ohrani¢ujicim kabelem také ponechte pas nejméné 2 m. V opac¢ném pfipadé mize
rychlejsi sjezd z kopce zpUsobit, Ze roboticka sekacka prejede ohraniéujici kabel, zejména na
mokrém a kluzkém povrchu.

_—

Stezky, prijezdové cesty a silnice
Pokud vyvysena pfijezdova cesta prochazi travnikem, 1épe je ji udrzet vné ohranicujiciho kabelu.
Zajistéte bezpecnou vzdalenost 30 cm mezi pfijezdovou cestou a ohranic¢ujicim kabelem.
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Pokud jsou pfijezdova cesta a travnik na stejné Urovni, mdzete pouzit ohranicujici kabel pro



vytvoreni prlichodu. To umoziiuje, aby roboticka sekacka prekrodila pfijezdovou cestu a doséhla
protilehlého travniku.

Nerovny povrch travniku

Nerovnomérné povrchy travniku mohou zpUsobit, Ze se ¢epel dotyka povrchu travniku, coz by
mohlo mit za nasledek poskozeni ostfi. Doporu¢ujeme, aby byl povrch travniku vyrovnan nebo

vylou¢en pomoci ohranic¢ujiciho kabelu pfed pouzitim robotické sekacky.

Umisténi nabijeci stanice

Urcete nejvhodnéjsi polohu nabijeci stanice. Méli byste vzit v ivahu, Ze je nezbytné trvalé pripojeni
k elektrické zasuvce.

Vyjméte nabijeci stanici a ujistéte se, Ze vstup je po vasi pravé ruce.

Aby se roboticka sekacka mohla plynule vratit do nabijeci stanice, ponechte 1.5 m pfimého kabelu
na predni strané nabijeci stanice a 30 cm na strané obracené k oblasti sekani. Umistéte nabijeci
stanici na stinné misto, protoze nizsi teplota je prospésna pfi nabijeni baterie.

Dulezité: Umistéte nabijeci stanici na rovny, plochy povrch v bezpeéné vzdélenosti od rybnikd,
bazénd nebo schod(.

Doporuc¢ujeme vhodnou ochranu pomoci napfiklad portu robota nebo garaze.

Neumistujte nabijeci stanici pfili§ blizko ke svahu, napfiklad na vrchol kopce nebo na dno brazdy.

~

Vyhnéte se levému a pravému sklonu vét$imu nez 5 stupiid.

L
— >+4-5°

Pokud ma vas travnik mékky nebo nerovny povrch, doporu¢ujeme zpevnéni oblasti kolem nabijeci
stanice pomoci ochranné sité pro travu. V opaéném ptipadé mdze opakované namahani zadnich
kol poskodit travnik.

Jakmile umistite nabijeci stanici a polozite elektrické pripojeni, dokoncete v§echna rozvrzeni
hranice pred pfipojenim k napajeni.

Zakolikovani ohranicujiciho kabelu

Pfed polozenim ohrani¢ujiciho kabelu dirazné doporucujeme provést posekani travniku na 60 mm
nebo méné. Zakopani ohrani¢ujiciho kabelu je zcela volitelné. Presto, ¢im blize k zemi polozite

| |
L\_ _ s )_)

Doporucena vzdalenost mezi dvéma koliky je asi 80 cm v pfimém sméru a mensi v tésnych
obloucich. VSimnéte si, ze hacek a Stérbina koliku vzdy sméruji na vnéjsi stranu hranice. Ve velmi
kratkém Case bude kabel zakryty travou. Protoze napéti je pouze 32 V, nevznika riziko Urazu
elektrickym proudem. Zajistéte, aby hacek koliku a otvor pro kabel sméfovaly vzdy k pracovni

oblasti. &
[

m 80 cm m 80 cm

Nejprve lehce zatlacte koliky pomoci malého kladivka, dokud se neujistite, Ze mate spravné
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umisténi. Abyste zajistili spravné umisténi kolik(, doporucujeme, abyste nejprve poloZili koliky na
travnik a zméfili vzdalenost od okrajll travniku a prekazek (méla by byt 30 cm).

Kvétinové zahony

PouZzijte ohranicujici kabel k vyjmuti kvétinovych zahonu z oblasti sekani. Existuji dvé moznosti pro
dvé délky ohranicujiciho kabelu vedouciho mezi kvétinovym zahonem a vnéjsi hranici:

1) Ponechte vzdalenost mezi paralelnimi kabely nad 5 cm. Timto zpUsobem roboticka sekacka
rozezna ohranicujici kabel jako oby¢ejnou prekazku. PFi sekani se ,odrazi“ jako obvykle. P¥i
sledovani ohrani¢ujiciho kabelu zpét na nabijeci stanici odbo¢i kolem kvétinového zahonu.

2) Alternativné ponechte vzdalenost mezi dvéma paralelnimi kabely pod 5 cm. Nezkfizte kabely -
viz nize. Timto zplsobem roboticka sekatka nerozezna kabely a neru$ené pres né prejede. Tato
moznost vyzaduje umisténi prekazky na ohranicujici kabel kolem kvétinového zahonu. Umistéte
prekazku, napf. velkou skalu nebo ty¢, do blizkosti polohy A vyznacené na obrazku nize. Prekazka
musi byt obklopena plochou oblasti asi 1 m x 1 m, bez jakychkoliv sklond. Tato pfekazka umozni
stroji opustit kruh.

Rybniky a bazény

| kdyZ je roboticka sekacka chranéna pred destém a postfikanim vodou, ponofeni zplsobi vazné
poskozeni elektronickych soucasti.

Proto je bezpodmine¢né nutné vyloucit vSechny bazény z oblasti sekani. Pro vétsi bezpecnost
doporucujeme umistit plot kolem bazénu.

Hraniéni priachod

Pokud jste vytvofili hrani¢ni prlichod uvnité pracovni plochy, musi mit $itku nejméné 2 m a
maximalni délku 8 m.

Je-li prlchod pfili§ tzky nebo pfili$ dlouhy, roboticka sekatka nemusi byt schopna projit od
jednoho konce k druhému.

Pripojte nabijeci stanici k ohraniéujicimu kabelu

Umistéte nabijeci stanici na konec ohrani€ujiciho kabelu tak, aby byl kabel poloZzen podélné pod
stfed nabijeci stanice. Tento konec pfipojte k levému (¢ernému) konektoru ozna¢enému ,,F“ (front
- pfedni strana). Druhy konec pfipojte k pravému (Cervenému) konektoru ozna¢enému ,B“ (back -
zadni strana).

Zastréte sitovou zastréku do spravné nainstalované zasuvky. Jakmile modra LED potvrdi, Ze je vSe
v poradku, otestujte funkci robotické sekacky. Pravidelné kontrolujte LED kontrolky, abyste zajistili,



Zastrcte sitovou zastréku do spravné nainstalované zasuvky. Jakmile modra LED potvrdi, Ze je vSe
v poradku, otestujte funkci robotické sekacky. Pravidelné kontrolujte LED kontrolky, abyste zajistili,
Ze upevnéni ohranicujiciho kabelu nema vliv na pfipojeni a signal ukazuje S1 na nabijeci stanici.
Potom umistéte robotickou sekacku do pracovniho prostoru, par metrl od nabijeci stanice.
Hlavni vypina¢ prepnéte do polohy ,,ON* (ZAP) a poté zkontrolujte, zda signal S1 na panelu sviti,

stisknutim t odemknéte panel.
7N 5 =2
EI Y

Stisknéte tlacitka ﬁ a poté zavrete viko, o nékolik sekund pozdéji by se roboticka sekacka méla

automaticky vratit do nabijeci stanice tak, Ze lokalizuje a sleduje ohraniCujici kabel proti sméru
hodinovych ruci¢ek. Pokud se roboticka sekacka nedokaze spravné vratit do nabijeci stanice,
presunte nabijeci stanici na vhodnéjsi misto.

S S

Jakmile je zafizeni v nabijeci stanci, na panelu se ukaze ,Charging”“ (Nabijeni) a budou stfidavé
blikat kontrolky S1 a S2 na nabijeci stanici. To znamena, ze se baterie spravné nabiji.

Po pocatecni instalaci roboticka sekacka zlistane v nabijeci stanici az do Uplného nabiti baterie.

Uspésné vraceni a nabijeni znamena, e jste nalezli vhodnou polohu pro nabijeci stanici. Nyni
mUzete koliky zcela upevnit do zemé.

Dbejte na to, aby nedoslo k poskozeni nebo zkrouceni prebytecného dratu ulozeného pod nabijeci
stanici.

Vybér signalu
Poznamka: vychozi signdl je S1, neni tfeba jej ménit, pokud nevznika ruseni signalu od sousedd.

4 ) 4 N\

g J N\ J

Pokud vas soused pouziva stejny signal, bude muset byt vzdalenost 0,5 m mezi vasimi
ohranic¢ujicim kabely a kabely vaseho souseda, aby nedochazelo k vzajemnému ruseni obou
zafizeni. Zajistéte, aby vase nabijeci stanice byla alespoi 10 m od ohraniCujicich kabell vaseho
souseda a Ze oba vyrobky pouzivaji rizné signdly. Chcete-li zvolit jiny signdl, postupujte podle nize
uvedeného postupu:

1. Stisknéte tlacitko ,signdl“ na nabijeci stanici, kontrolka se pfepne na S2.

2. Stisknéte tlagitko ,,S2“ na ovladacim panelu. indikator se prepne na S2

>10m N
) 4 )
20.5m
. J . J
. >10m




Provoz Pred spusténim robotické sekacky
Pred spusténim robotické sekacky provedte nize uvedené kroky a upravte nastaveni ¢asu.

Ovladaci panel 1. Stisknutim tlacitka [MENU) vstoupite do nabidky nastaveni.

Casovat Sensor  PIN Cesky
1 2 3 4

2. Stisknutim tlacitka otevfete nastaveni ¢asu.

systémove datum  systémovy &as »

1 2 3

3. Stisknutim tlacitka nastavite systémové datum.

Nastavit systémove datum

0K

NPT . 2021-01-29
Pocatecni rozhrani s -
pfi zapnuti robotické sekacky se po zadani vychoziho PIN 0000 zobrazi na panelu pocatecni
rozhrani. 4. Stisknutim tlacitka nastavite systémovy Cas.
Nastavit systémovy cas
@\
Zadejte PIN E:S7 _

* * * *

5. Stisknutim tlagitka (8] prejdéte na dalsi stranku.

Pracovni datum Pracovni ¢as ‘

1 2 3

6. Stisknutim tlacitka nastavite pracovni datum.
- Stisknutim pfislusnych Cisel vyberte pozadovany pracovni den.

Pracovni doba robotické Zbyvajici kapacita Nastavit pracovni den
Aktuadlni stav signélu sekacky | @\
| akumulatoru s [ _
:'”"\ !" D "\!’”’6’—\
-S1. '02:50-13:50 03:50-15:00:'68%+H
- ’:7J7 75:’::: T TTTTTTTTTTTTTTImmme if:,{ & T - 7. Stisknutim tlacitka nastavite pracovnl’ cas.
m T - Stisknutim pfislunych &isel vyberte pozadovany pracovni &as.
* Pracovni datum |- - oo - m m Na;vilﬁvnié; = Em
. A v r Mon [l Tue lWedll Thu [l Fri |§ Sat [l Sun
robotické sekacky Pohotovostni rezim Moozoos s s s 7 @'\
1 N 02:50-13:50  03:50-15:00 =

Aktudlni stav sekack p
y POZNAMKA: Pokud je pracovni den aktivovan, pak se blikajici kurzor presune na zadané

i S . - . nastaveni ¢asu.
*POZNAMKA: Pievracena barva znamena, ze bylo vybrano datum.

Mon
X v
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Nastaveni senzoru
1. Stisknutim tlagitka vstoupite do nabidky nastaveni.

Casovaé  Sensor PIN Cesky
1 2 3 4

2. Stisknutim tlacitka vstupte do nastaveni senzoru.

Nastaveni UltraSonic Nastaveni UltraSonic

o IS Settings a
1 2 3 30 om (30-60)
2

Nastaveni senzoru

UltraSonic Dést
1 2

Nastavit dést Doba zpozd. pfi nabij

BN oFF Settings 002 minute
1 2 3 -

-

- Ultrazvukovy senzor
Tento stroj je vybaven 2 ultrazvukovymi senzory, které detekuji pfekazky na travniku. Kdyz je
senzor aktivovan, robot se zastavi a poté se oto€i, kdyz detekuje prekazku.

Stisknutim
Stisknutim

ypnete snimac.
volite pozadovanou vzdalenost detekce.

- Destovy senzor

POZNAMKA: Sedeni v desti se nedoporuéuije.

Tento stroj méa destovy senzor, ktery mdze robotovi zabranit, aby sekal v desti. Po zapnuti
destového senzoru se robot vrati zpatky do nabijeci stanice, kde se bude nabijet. Po nabiti a pred
opétovnym secenim zlstane sekacka v nabijeci stanici az do zastaveni desté.

Poznamka: Dbejte na to, aby na stroji nedoslo ke zkratu senzord kovovymi pfedméty. ZpUsobi to
nestandardni funkci sekacky.

Stisknutim
Stisknutim

ypnete snimac.
nastavte dodate¢ny Cas.

PIN kod
1. Stisknutim tlagitka vstoupite do nabidky nastaveni.

Casovaé  Sensor PIN Cesky
1 2 3 4

2. Stisknutim tlacitka zadejte nastaveni PIN.

- Tato volba nastavuje pfistupovy kéd sekacky, aby se zabranilo kradezi nebo neopravnéné
nabidky nastaveni. Stavajici (stary) pfistupovy koéd je potfebny pro zménu na novy pfistupovy kéd.
Pokud jste heslo zapomnéli, obratte se na mistniho prodejce nebo na servis.

Vychozi pfistupovy kod sekacky je ,,0000“.

12

Zadejte novy PIN
Zadejte stary PIN .
* * * * =
Zadat opét novy PIN
o
'~ “— [ . A &
o @

- Po opétovném zadani nového PIN stisknéte tlacitko pro dokonéeni tohoto nastaveni.
Jazyk

1. Stisknutim tlacitka vstoupite do nabidky nastaveni.

2. Vyberte souvisejici Cislo a nastavte pozadovany jazyk.

Aktualni nastaveni jazyka

English Svenska Deutsh
1 2 3 5

-

Nastaveni WiFi

Stisknutim tlacitka vstoupite do nabidky nastaveni.

WiFi
Konfigurace Stav Rezim
1 2 3

K dispozici jsou 3 dal§i moznosti pro ,,WiFi“.

Konfigurace
Tuto moZnost vyberte, pokud potiebujete pripojit sekacku k aplikaci, viz pfirucka aplikace v
telefonu.

Stav
Zobrazuje aktualni stav WiFi.

Rezim

Client Mode (Klientsky rezim) - vychozi rezim

Direct Mode (Pfimy rezim) - vyberte tento rezim, kdyz zvolite pfimé pfipojeni na pfiru¢ku aplikace
v telefonu.

Nastaveni signalu
- Nastavte pozadovany signal stisknutim tlac¢itka S1 nebo S2.

ERET
R m

13



Nastaveni vysky sekani
Vysku fezu Ize nastavit oto¢enim knofliku nastaveni vysky umisténého v horni ¢asti stroje. Vyska
fezu se pohybuje od 20 mm do 60 mm.

POZNAMKA!
Pfed pouzitim robotické sekacky doporuc¢ujeme pouzit béZnou nebo strunovou sekacku pro
poseceni travniku pod 60 mm. Tim zajistite optimalni vykon.

Start seceni
Po dokonc¢eni nastaveni ¢asu muZete nyni robotickou sekacku spustit.

Navrat do nabijeci stanice
1. Stisknutim tlagitka (@] étyfikrét odemknete panel.

Nouzové zastaveni
Kdykoli mlzete stisknout tlagitko STOP k zastaveni sekacky.
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Technické udaje

Model

NX 60i

NX 80i

NX 100i

Maximalni plocha sekani

600 m*

800 m*

1000 m*

Akumulator

28 V/ 2000 mAh

28 V/ 2850 mAh

28 V/ 2850 mAh

Hlavni vypina¢

Input: 100-240 V~,
50/60 Hz, 56 W

Input: 100-240 V~,
50/60 Hz, 56 W

Input: 100-240 V~,
50/60 Hz, 56 W

Output: 32V ===, CC1.5| Output: 32V ===, | Output: 32V ===,
A CC15A CC15A
FY3201500S1/ FY3201500S1/ FY3201500S1/
Prodluzovaci kabel FY3201500S2/ FY3201500S2/ FY3201500S2/
FY3201500S3 FY3201500S3 FY3201500S3
Doba sekani na jedno nabiti 60 min 80 min 80 min
Jmenovité napéti 28V 28V 28V
Jmenovity vykon 50 W 50 W 50 W
Otadky naprazdno 3500 min™ 3500 min™' 3500 min™'
Sirka sekani 18 cm 18 cm 18 cm
Vys$ka sekani Approx 20-60 mm Approx 20-60 mm | Approx 20-60 mm
Doba nabijeni 60 min 90 min 90 min
Nahradni Cepele 846210 846210 846210
Frekvence 8.5 kg 8.5 kg 8.5 kg
Frequenz 0-148.5 kHz 0-148.5 kHz 0-148.5 kHz
Sila magnetického pole 70 dBpA/m 70 dBuA/m 70 dBPA/m
Wifi Frequenz 2400~2483.5MHz 2400~2483.5MHz | 2400~2483.5MHz
Wifi Sila magnetického pole 20dBm 20dBm 20dBm

Hladina akustického tlaku na
sluch obsluhy Ly,

L,»=53 dB, K=3 dB

L,»=53 dB, K=3 dB

L,A=53 dB, K=3 dB

Mérena hladina akustického L.,=64 dB, K=3
vykonu L L,,=64 dB, K=3 dB L,.=64 dB, K=3 dB dB
Stupen ochrany

Roboticka sekacka 1P24 P24 1P24
Prepinaci napajeci zdroj IP67, Plug IP44 IP67, Plug IP44 IP67, Plug IP44
Nahradni dily

Nahradni ¢epele 6 Pcs 6 Pcs 6 Pcs
Hraniéni koliky 150 Pcs 200 Pcs 220 Pcs
Ohranicujici kabel 120 m 150 m 200 m
Konektor 3 Pcs 3 Pcs 3 Pcs

*VAROVANI: K dobiti baterie pouzivejte pouze odpojitelnou napéjeci jednotku dodanou s timto

spotrebi¢em.
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Udrzba a skladovani

Servisni prace, které nebyly popsany v tomto navodu, musi provadeét servisni spolecnost
autorizovana vyrobcem. Pouzivejte pouze originalni nahradni dily.

Udrzba

Pravidelné kontrolujte a Cistéte robotickou sekacku a v pfipadé potfeby vyménte opotiebované
dily. Pfednostné pouzivejte suchy kartac, vihky hadfik nebo zaostreny dreveény Spalek.

Nikdy nepouzivejte stfikajici vodu.

Dodrzovani téchto pokynl pro Gdrzbu mlze prodlouZit Zivotnost vasi robotické sekacky.

Zivotnost baterie
Roboticka sekacka ma bezudrzbovou Li-ion baterii s pfedpokladanou Zivotnosti vice nez 2 roky (v
zavislosti na zachazeni a pouzivani).

Zimni uskladnéni

Béhem zimy skladujte sekacku, nabijeci stanici a napajeci zdroj v suchu.

Doporu¢ujeme kiinu, garaz nebo nejlépe uvnité v domé.

Pripravte zafizeni pro zimni skladovani nasledujicim zplsobem:

PIné nabijte baterii.

Pfepnéte hlavni vypina¢ do polohy ,,OFF“ (VYP).

Robotickou sekacku dikladné vycistéte.

Odpojte napdjeci zdroj z elektrické zasuvky.

Odpojte napdjeci zdroj z nabijeci stanice.

Odpojte ohranicujici kabel z nabijeci stanice. Zvednéte nabijeci stanici a vycistéte ji.
Ohranicuijici kabel mdze zlstat venku. Je v8ak nutné chranit kabel pfed korozi. Doporuéujeme
mazaci tuk bez vody nebo vhodnou tésnici pasku.

Je-li k dispozici, zabalte vyrobek do pavodniho obalu.

Pfipadné nase servisni stfedisko nabizi sluzby zimniho uskladnéni pro vase zafizeni. Zahrnuje
kontrolu vSech soucasti a - pokud je k dispozici - aktualizaci softwaru.

orLN

PFiprava na jaro

Po zimnim skladovani vycistéte nabijeci kontakty na robotické sekaéce a nabijeci stanici. Pouzijte
jemny smirkovy papir nebo mosazny karta¢; pomuze to dosahnout nejlepsi U¢innost nabijeni a
zabrani jakémukoli preruseni nabijeni.

Cisténi télesa sekacky

As your Robotic Mower is battery powered you need take care when cleaning. Remove rough
dirt Vzhledem k tomu, Ze vaSe roboticka sekacka je napajena baterii, je potfeba pfi Cisténi o ni
pecovat. Odstrarite hrubé necistoty mékkym karta€¢em. Pro intenzivni ¢isténi pouZijte ruéni vodni
sprej s jemnym domacim cisticim prostfedkem. Odstrarite veskeré zbytky po ¢isténi vihkym
hadfikem.

Vyména baterie

Skute€na Zivotnost baterie zavisi na pouzivani a faktorech Zivotniho prostredi. Typicka Zivotnost

je nékolik let. DalSi baterie Ize ziskat od zakaznické podpory. Pfi vyméné baterie postupujte podle

nize uvedenych pokynd.

1. Ujistéte se, Ze hlavni vypinac je v poloze OFF (VYP). Vycistéte spodni stranu podle instrukci.

2. Autonomni sekacku nastavte na nejnizsi vySku rezu.

3. Prevratte sekacku. OdSroubujte 5 Sroubd, které upevriuji viko prostoru pro baterie. V3imnéte
si, Ze jeden Sroub je ¢astecné zakryt chraniCem Cepele a je pfistupny pouze servisnim
otvorem.

4. Vytahnéte baterii a odpojte ji od autonomni sekacky.
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5.  Opatrné vycistéte viko a okraje prostoru pro baterie. Nec€istoty mohou zpUsobit, Ze do
prostoru pro baterie vnikne voda, coz zpUsobi vazné poskozeni zafizeni.

6. Pripojte a vloZte nahradni baterii, zaviete pfihradku a upevnéte viko pomoci 5 roubd.
Autonomni sekacku nezapinejte, aniz byste ji znovu poloZzili na kola. Dejte pozor na ostré
Cepele!

Cisténi spodni strany

Ujistéte se, ze hlavni vypina¢ je v poloze OFF. S ochrannymi rukavicemi pretocte robotickou
sekacku na boéni stranu, abyste odkryli jeji spodni stranu. Ocistéte Cepelovy disk a ram méekkym
kartaéem nebo vihkym hadiikem. Otacejte ¢epelovym diskem, abyste se ujistili, Ze se pohybuje
volné, a zkontrolujte, zda se Cepele otaceji kolem jejich os a Ze je zadna trava neblokuje.

N/

Vycistéte kontaktni kolicky a nabijeci prouzky

Pomoci draténé viny, Cisticiho prostrfedku na kovy nebo velmi jemného smirkového papiru
vycistéte kontaktni koli¢ky a nabijeci prouzky na sekacce a nabijeci stanici. Odstrarite veskeré
nedistoty, listy nebo posekanou travu kolem kontaktnich koli¢k(d a nabijecich prouzkd, abyste
zajistili efektivni nabijeni.

Prevraceni nebo vyména cepeli
VAROVANI!
Pred ¢isténim, nastavenim nebo vyménou Cepeli se ujistéte, Ze je roboticka sekacka Uplné
vypnuta. Vzdy pouzivejte ochranné rukavice.

VAROVANI!
Aby byla zajisténa maximalni u€innost fezani a bezpecnost, vzdy pouzivejte pfi vymené
doporucené nahradni ¢epele a sou¢asti pro montaz cepeli.

Vase roboticka sekacka ma tfi Cepele, upevnéné na cepelovém disku.

Pokud nebudou poskozeny tvrdymi pfekazkami, mohou tyto ¢epele vydrzet az pét mésicl
kazdodenniho pouzivani.
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Doporuéuje se tydenni prohlidka ¢epeli a upeviiovacich $roubd. VSimnéte si, Ze Eepele jsou
dvojité. Kdyz se jedna strana otupi, povolte upevriovaci Sroub a otoéte Cepel obracené doll a
znovu upevnéte. Zkontrolujte, zda se ¢epel miZe volné pohybovat.

Soucasti robotické sekacky je i sada nahradnich €epeli. Vice Cepeli Ize zakoupit prostfednictvim
zakaznické podpory. Vzdy vymérite vSechny tfi Cepele soucasné pro dosazeni nejlepsiho vykonu
zafizeni. Pouzivejte pouze nahradni dily doporu¢ené vyrobcem.

POZNAMKA: Pokud byly noZe odstranény / vyménény, uijistéte se, Ze je $roub pevné zajistén na
svém misté a Ze se niz mlze volné pohybovat

Seznam nahradnich dilG
Pokud si chcete objednat nahradni dily, zavolejte poprodejni stiedisko.

Likvidace

Abychom pomohli Zivotnimu prostfedi, zlikvidujte prosim produkt fadné, kdyz dosahl konce své
zivotnosti, a ne jej zlikvidujte v domacim odpadu. Informace o sbérnych mistech a jejich otevreni
hodin Ize ziskat od mistniho uradu.

Li-ion Poskozeni prostiedi nespravnou likvidaci baterii / akumulatord.

Pred likvidaci vyjméte baterii z produktu. Baterie / akumulatory se nesmi likvidovat spole¢né

s béZnym domacim odpadem. Mohou obsahovat toxické tézké kovy a podléhaji pravidlim a
predpistim o nakladani s nebezpec¢nym odpadem. Zlikvidujte baterie podle pfislusnych mistnich
pozadavkd.
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Reseni problémi

Roboticka sekacka se nedokaze pripojit k nabijeci stanici
e Zkontrolujte, zda je ohranicujici kabel pfed a pod nabije¢kou v pfimce.
e  Zkontrolujte, zda je poloha nabijeci stanice vhodna, jak je vysvétleno v této prirucce.

Roboticka sekacka se pohybuje v kruzich béhem sekani nebo pri

sledovani ohraniéujiciho kabelu zpét do nabijeci stanice.

e Qvérte, ze zadny napdjeci kabel neni veden paralelné a v tésné blizkosti ohrani¢ujiciho
kabelu. V pfipadé potreby premistéte ohranicujici kabel.

e  Zkontrolujte, zda neni pfedni kolo zablokovano.

o Pokud soused ma podobnou robotickou sekacku, signaly se mohou rusit. Zkuste nastavit
nabijeci stanici a robotickou sekacku na jiny hrani¢ni signal.

e Mohlo dojit k poskozeni pohonného motoru, obratte se na zakaznickou podporu.

Roboticka sekacka je hluéna.

e Zkontrolujte upeviiovaci Srouby Cepeli; v pfipadé potfeby utahnéte.

e Zkontrolujte, zda €epele nejsou poskozené; v pfipadé potreby vymérite.

e Trava mdze byt prili§ vysoka. Zkuste zvysit vysku fezani nebo nejprve posekat travnik béznou
sekackou.

e Poskozeni zaciho motoru, zavolejte poprodejni servis.

Sekacka zustane stat na nabijeci stanici nebo se do ni vrati po
stisknuti tladitka START

e Zkontrolujte, zda sekacka jiz dokoncila naprogramovanou pracovni dobu pro dany den.
° Baterie je vybita, nechte dobit robotickou sekacku a zkuste to znovu.

LED signalni kontrolka na nabijeci stanici

r — " Sviti kontrolka S1/ S2.
| @\/ | Signal ohranicujiciho kabelu je v dobrém stavu.
s1 S2

””,

Blika kontrolka S1 / S2.

s1 52 Prerueny ohranidujici kabel, zadny signal
%.
Y
s1 52 Kontrolka S1/ S2 blika stiidave.
. Sekacka se nabiji v nabijeci stanici.
 —
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Reseni problém s nabijenim

Zavada

Mozna pric¢ina

Napravné opatreni

Zavada

Mozna pri¢ina

Napravné opatreni

Zadné svétlo na nabijeci
zékladné

Nespravné pripojeni kabelu

Zkontrolujte pfipojeni kabell ,,F a
B«

Stridavé napajeni se nezapnulo

Zapnéte stfidavé napajeni

Kontrolka S1 nebo S2
blikd samostatné

Preruseny ohranicujici kabel,
zadny signal

Poskozeny kabel opravte pomoci
dodanych konektort

Nadmeérné vibrace / hluk

Cepel uvolnéna

Utahnéte Sroub

Poskozené zaseknuté Cepele

Poskozené Cepele vymérite

Trava mdze byt pfili$ vysoka

Zvyste vysku seceni, postupné
snizujte krok za krokem nebo
nejprve posekejte travnik béznou
sekackou

Porucha sekaciho motoru

Zavolejte poprodejni servis

Robot se nenabiji

Stroj neni spravné ukotven v
nabijeci zakladné

Zkontrolujte, zda je stroj plné
ukotven v nabijeci zakladné

Zkontrolujte, zda je nabijeci
zékladna na rovném povrchu

Koliky nabijec¢ky zkorodovaly

Vycistéte koliky nabijecky

Odstrarniovani problému se se¢enim

Zavada

Mozna pri¢ina

Napravné opatreni

Sekacka se pohybuje v
kruzich

Napajeci kabel vede paralelné / v
blizkosti kabelu

Premisténi ohranicujiciho kabelu

Predni kolo je zablokovano

Vycistéte oblast predniho kola

Signal je rusen robotem v
sousedstvi

Prepnéte na alternativni hrani¢ni
signal (S1/S2)

Porucha hnaciho motoru

Zavolejte poprodejni servis

Problém s pfipojenim nebo
preruseny / prefiznuty ohranicujici
kabel

Opravte / zkontrolujte pfipojeni na
nabijeci zakladné a ohranicujicim
kabelu, ktery byl pferuseny /
prefiznuty

Z4dné napajeni pro stroj

Tlac¢itko ON / OFF (ZAP / VYP)
nebylo aktivovano

Zapnéte stroj a zkuste to znovu

Roboticka sekacka je malo nabita

Umistéte stroj do nabijeci zakladny

Stroj se nespusti

Nastaveni ¢asu neni aktivovano

Vyberte €asovy plan a zkuste to
znovu

Trava se hromadi v spodni ¢asti

Ocistéte spodni ¢ast kartacem

Stav baterie je nizky

Umistéte stroj do nabijeci zakladny

Trava je pfili§ vysoka

Posekejte travnik na 60 mm

Vyska seceni je pfili§ nizka

Posekejte travnik na 60 mm a
zvySte vysku seceni

Teplota baterie je pfili$ nizka /
vysoka

Pracovni podminky jsou mezi 5 a
45°C

Preruseny ohranicujici kabel

Opravte preruseny ohranicujici
kabel

Sekacka mimo
ohrani€ujici vodi¢

Ohranicujici kabel je na svahu

Upravte ohraniCujici kabel a
ponechejte vétsi vzdalenost na
svahu

Casti travniku jsou
neposecené

Sekacka potrebuje vice ¢asu na
sekani

Zvyste planovanou dobu seceni na
8 hodin nebo vice

Trava je prili§ vysoka

Posekejte travnik na 60 mm

Sekacka se zasekne v
oblasti travniku

Prekazky na travniku

Odstrante prekazky z travniku

Ohranicujici kabel neni spravné
polozen

Upravte ohranicujici vodi¢ tak, aby
oddéloval prekazky

Kabel pfed dokovaci stanici je
nespravné nainstalovan

Jsou zapotrebi 1.5 m pfimého
kabelu pfed dokovaci stanici
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